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Bu dokiimana iligkin

1 Bu dokiimana iligkin
1.1 Bu kullanim kilavuzuna yénelik bilgiler

Bu kullanim kilavuzunda Interroll motorlu konveyérleri agiklanmigtir

* Analog arabirimli RollerDrive EC5000 Al, 24 V DC ve 48 V DC

* Dijital CANopen veri yolu arabirimli RollerDrive EC5000 BI, 24 V DC ve 48 V DC

Uc farkl gisc seviyesinde (bkz. ,Uriin aciklamasi” sayfada 16).

llerleyen siirecte, kismen "RollerDrive" tanimlamasi veya alternatif olarak "EC5000" tip tanimi kullanimistir.

Bu kullanim kilavuzu, iriintn bir parcasidir ve RollerDrive'nin farkli isletim evrelerine y&nelik 8nemli uyarilar ve bilgileri
icerir. Interroll tarafindan teslim edilen RollerDrive'yi tanimlar.

Bu kullanim kilavuzunun giincel versiyonunu internette, su adres altinda bulabilirsiniz: www.interroll.com/support/

Bu kullanim kilavuzundaki tim bilgiler ve talimatlar, gecerli normlar ve yénetmelikler ile teknik standartlar dikkate
alinarak derlenmistir.

Ozel modeller, bu kullanim kilavuzuna ek olarak ézel sézlesme anlasmalarina ve teknik belgelere tabidir.

> Sorunsuz ve givenli ¢alisma ile garanti taleplerinin yerine getirilmesi icin éncelikle kullanma kilavuzunu okuyun
ve talimatlari izleyin.

> Bu kullanim kilavuzunu RollerDrive'nin yakininda muhafaza edin.

> Kullanim kilavuzunu, ilgili cihazin sonraki sahibine veya kullanicisina birlikte teslim edin.

Bu kullanim kilavuzuna dikkat edilmemesinden kaynaklanan hasarlar ve isletim arizalari icin Gretici
tarafindan higbir sorumluluk kabul edilmez.

@ Kullanim kilavuzunu okuduktan sonra hala sorulariniz varsa, Interroll Misteri Hizmetleri'ne basvurun. Size
yakin ilgili kisileri www.interroll.com/contact/ internet adresinde bulabilirsiniz

Kullanim kilavuzlarimizla ilgili géris ve énerilerinizi manuals@interroll.com adresine iletebilirsiniz
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Bu dokimana iligkin

1.2 Bu dokiimandaki uyan notlan
Uyari notlari, ilgili uyari notlarina iliskin bir tehlikenin ortaya cikabilecegi bir kapsamda agiklanmighr. Bunlar, asagidaki
3rnek yapi temelinde belirtilmistir:
IKAZ SO6ZCUGU
Tehlikenin tiri ve kaynagi

Dikkate alinmamasi durumunda olasi sonug(lar)

> Tehlikenin dnlenmesine y&nelik dnlem(ler)

ikaz sézcikleri, tehlikenin nlenmesine ysnelik &nlemlerin dikkate alinmamasi durumunda, ortaya cikacak sonuglarin
torini ve ciddiyetini belirtir.

A B

Anlik bir tehlike durumunu belirtir!
Tehlikenin 6nlenmesine yonelik 6nlemler dikkate alinmazsa, 6lim veya agir yaralanmalar s6z konusudur.

> Tehlikenin 6nlenmesine yonelik énlemler

N .

Olasi bir tehlikeli durumu tanimlar!

Tehlikenin 6nlenmesine yénelik énlemler dikkate alinmazsa, 6lim veya agir yaralanmalar sz konusu olabilir.

> Tehlikenin dnlenmesine y&nelik dnlemler

A DIKKAT

Mimkin olan bir tehlikeli durumu tanimlar!

Tehlikenin dnlenmesine yonelik énlemler dikkate alinmazsa, hafif veya orta dereceli yaralanmalar séz konusu
olabilir.

> Tehlikenin 6nlenmesine yénelik énlemler

Versiyon 2.2 (12/2019) Online
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Bu dokiimana iligkin

Maddi hasara neden olabilecek bir durumu tanimlar.

> Tehlikenin dnlenmesine yénelik dnlemler

1.3 Semboller

@ Bu isaret, faydali ve dnemli bilgilere isaret eder.

v/ Buisaret, montaj ve bakim calismalari 8ncesinde yerine getiriimesi gereken bir kosulu belirtir.
A Bu isaret, genel guvenlik iliskili bilgileri belirtir.

>  Buisaret, gerceklestirilecek bir islemi belirtir.

e Buisaret, sayimlari ifade eder.

Versiyon 2.2 (12/2019) Online
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Givenlik iliskili bilgiler

2 Givenlik iliskili bilgiler
2.1 Teknik standartlar

RollerDrive EC5000, gecerli normlara ve teknik standartlara uygun olarak retilmistir ve givenli bir sekilde teslim edilir.
Yine de, kullanim sirasinda baz tehlikeler ortaya gikabilir.

Bu kullanim kilavuzundaki uyarilara dikkat edilmemesi durumunda, 6limciil yaralanmalar s6z konusu
/ t \ olabilir!

Bu nedenle, ilgili kullanim yerinde gecerli olan bélgesel kaza &nleme talimatlarina ve genel givenlik talimatlarina
uyulmalidr.

2.2 Usuliine uygun kullanim

RollerDrive sadece endistriyel ortamlarda ilgili endistriyel amaglar igin ve Teknik Bilgiler'de belirtilen giig sinirlari
dahilinde kullanilmalidir.

isletime alma ncesinde bir besleme tnitesine veya konveyér sistemine entegre edilmelidir.

Kullanim alani

Parca mal tagima teknolojisi igin tahrik, drnegin karton kutularin, kaplarin, varillerin, is parcasi tasiyicilarinin veya
lastiklerin tasinmasi sirasinda.

RollerDrive sunlar icin uygundur:

* Yigilma basina olmayan makarali konveyérler

¢ Mesafe konveyérleri

e Déner konveyérler

* Kicik bant konveyérler

RollerDrive'nin kullanim alanina bagli olarak, gis¢ aktarimi igin PolyVee kayis, yuvarlak kayss, disli kayis veya zincir
kullanilabilir.

Versiyon 2.2 (12/2019) Online
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Givenlik iligkili bilgiler

23 Usuliine uygun olmayan kullanim

Usultne uygun kullanim haricindeki her tisrde kullanim, usuliine uygun olmayan kullanim olarak kabul edilir veya
Interroll Engineering GmbH tarafindan onaylanmalidir.

RollerDrive’a dénistirme veya RollerDrive’a ekleme ile herhangi bir degisiklik yapilmasi yasaktir!

Maddelerin patlayici atmosferler / toz atmosferleri olusturabilecedi alanlara kurulmasi ve tibbi ilag sektdriinde
kullanilmasi yasaktr.

Korumasiz, hava kosullarina maruz kalan odalarda veya teknolojinin hakim olan iklim kosullarindan etkilendigi ve
arizalanabilecegi yerlerde yapilan kurulum, "usuline uygun olmayan kullanm" olarak degerlendirilir.

RollerDrive kullanimi, 8zel son kullanicilar igin dngérilmemistir! Bir konut ortaminda kullanilmasi, ayrintili test
yapilmadan ve uyarlanmis EMV koruyucu nlemleri alinmadan yasaktir!

RollerDrive insanlari tasimak igin uygun degildir.

Givenlikle ilgili bir bilesen olarak veya givenlikle ilgili fonksiyonlarin kabul icin kullanilmasi yasaktir.

24 Personel niteligi

Nitelikli olmayan personel, olasi risk durumlarini fark edemez ve bu nedenle yilksek tehlikelere maruz kalabilir.
> Sadece bu kullanim kilavuzunda belirtilen vasiflara sahip, nitelikli personel gérevlendirilmelidir.

> isletmeci, givenli ve tehlike bilincinde calismaya yénelik yerel olarak gecerli talimatlarin ve kurallarin ilgili

personel tarafindan bilinmesini saglamakla yikimlodir.
Bu kullanim kilavuzunda asagidaki hedef gruplar ele alinmaktadir:
Kullania
Kullanicilar, Interroll RollerDrive kullanimi ve temizligi ile ilgili bilgilendirilir ve ilgili giivenlik talimatlarini takip eder.
Servis personeli

Servis personelinin teknik uzmanlik egitimi vardir veya ireticinin egitimini tamamlamis olup, bakim ve onarim
calismalarini yGritor.

Elektrik uzmam

Nitelikli bir elektrik uzmani, teknik uzmanlik egitimine sahiptir ve ayni zamanda ilgili techizat hakkindaki bilgisine ve
tecribesine dayanarak, elektrik ekipmani ile ilgili calismalari usuliine uygun bir sekilde yapabilir. Olasi tehlikeleri kendi
kendine fark edebilir ve elektrik geriliminden kaynaklanan yaralanmalara ve maddi hasarlara kargt 8nlem alabilir.

Elektrik donanimindaki tim ¢alismalar prensip olarak sadece bir elektrik uzmani tarafindan yiritilmelidir.

Versiyon 2.2 (12/2019) Online
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Givenlik iliskili bilgiler

2.5 Tehlikeler

Burada, RollerDrive'nin calismasiyla baglantil olarak ortaya cikabilecek cesitli tehlikeler veya hasarlar
hakkinda bilgileri bulabilirsiniz.

Personel yaralanmalan
> Cihazdaki bakim, montaj ve onarim ¢alismalari sadece yetkili uzman personel tarafindan, ilgili direktiflere
uyularak gerceklestirilmelidir.

> RollerDrive acilmadan énce, konveyérin / konveydr sisteminin yakininda yetkisiz hi¢ kimsenin bulunmadigindan
emin olunmalidir.

Elektrik sistemi
» Kurulum ve bakim ¢alismalari sadece akimsiz durumda yiritilmelidir.
> RollerDrive gerilimsiz duruma getirilmeli ve istem disi agilmaya karsi emniyete alinmalidir.

Dénen parcalar

> Parmaklar ve saglar hareketli parcalardan uzak tutulmalidir.

> Saglar uzunsa, sag filesi takilmalidir.

> Bol olmayan is kiyafetleri tercih edilmelidir.

> Kolye ve bileklik benzeri takilar takilmamalidir.

Isi

> isletim sirasinda RollerDrive'ye temas edilmemelidir. Yoksek anahtarlama devrelerine sahip uygulamalarda,

boru sicakhgi 60 °C'ye ulasabilir.

Calisma ortami

> Gerekli olmayan malzemeler ve yabanai cisimler calisma alanindan uzaklastirimalidir.

isletim sirasindaki anzalar

> RollerDrive dizenli olarak gérinir hasar bakimindan kontrol edilmelidir.

> Duman olusumunda, normal disi seslerde veya besleme malzemesinin bloke olmasi veya bozulmasi durumunda,
ilgili RollerDrive derhal gerilimsiz duruma getirilmeli ve istem disi agilmaya kargi emniyete alinmalidir.

> Ariza nedeninin belirlenmesi icin derhal uzman personel ile iletisime gecilmelidir.

Versiyon 2.2 (12/2019) Online
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Givenlik iligkili bilgiler

Bakim

> Burada bakim gerektirmeyen bir Griin s6z konusu oldugundan, ilgili RollerDrive'nin diizenli olarak gérinir
hasar bakimindan kontrol edilmesi yeterlidir.

> RollerDrive asla agilmamalidir!

istem disi harekete gegme

> ilgili RollerDrive'nin istem disi agilamayacagindan emin olunmalidir, &zellikle montaj, bakim ¢alismalari ve hata
durumunda.
2.6 Diger cihazlara yénelik arabirim

RollerDrive'nin bir konveydr sistemine baglanmasi durumunda, tehlike sahalari ortaya gikabilir. Bu tehlike sahalari, bu
kullanim kilavuzunun parcasi degildir ve Grin gelistirme, kurulum ve konveyér sisteminin isletime alinmasi sirasinda
analiz edilmelidir.

> ilgili RollerDrive'nin bir konveyér sistemine baglanmasindan sonra, komple tesis, besleyici aclmadan énce olasi
yeni tehlike sahalarn bakimindan kontrol edilmelidir.

27 Isletim tirleri / igletim evreleri

Normal igletim

Komple tesisteki besleyicide bir bilesen olarak, monte edilmis durumda son kullanici tarafindan yapilan isletimdir.
Ozel isletim

Ozel isletim, giivenli normal isletimi saglamak ve sirdirmek icin gerekli olan tim isletim tirleri / isletim evreleridir.

Ozel isletim tori Not

Nakliye/Depolama =

Montaj/isletime alma Akimsiz durumda
Temizlik Akimsiz durumda
Bakim/Onarim Akimsiz durumda
Ariza arama -

Ariza giderme Akimsiz durumda
isletim dist birakma Akimsiz durumda
imha etme -

Versiyon 2.2 (12/2019) Online
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Givenlik iliskili bilgiler

2.8 Ek dokimantasyon

RollerDrive EC5000, asagidakilerden olusan Interroll DC Platformunun bir parcasidir:

¢ Interroll High Performance sebeke nitesi HP5424 veya HP 5448 (24 V DC / 48 V DC)
* Interroll MultiControl Al / Bl

* RollerDrive EC5000 Al / Bl (24 V DC / 48 V DC)

* Interroll DriveControl 20 / 54 / 2048

Bagh cihazin kullanim kilavuzlarindaki uyarilara dikkat edin.

,MultiControl / RollerDrive - Start-up and Programming” ek belgesi, RollerDrive'in ¢alismasi ve programlanmasi
hakkinda daha fazla bilgi icerir.

Bu ek belgenin giincel versiyonunu internette, su adres altinda bulabilirsiniz: www.interroll.com/support/

Versiyon 2.2 (12/2019) Online
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Urin bilgileri

3 Urin bilgileri
3.1 Bilesenler

73
6
1 makara Tip etiketi olan 4 yatak tabani
2 motor 5 motor safti
3 yatak Renkli halkali ve kablolu 6 motor soketi

Soketlerdeki renkli halkalar

RollerDrive EC5000'in farkl modellerini kolayca ayirt etmek igin, motor soketinde renkli bir halka bulunur.

Renkli halka RollerDrive modeli

Beyaz Analog arabirim, 24 V DC
Gri Veri yolu arabirimi, 24 V DC
Siyah Analog arabirim, 48 V DC
San Veri yolu arabirimi, 48 V DC

Versiyon 2.2 (12/2019) Online
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Urin bilgileri

3.2 Uriin aciklamasi

RollerDrive EC5000, diiz ve dénisli alanlarda kullanilabilir ve sabit bir besleme hizi saglar.

Motor, motor elektronigi ve sanziman RollerDrive'ye monte edilmistir.

RollerDrive EC5000'in her iki arabirim degiskeni (analog / CAN veri yolu) i¢ farkh giic seviyesinde temin edilebilir:
c 20W

« 3/5W

« 50 W

Asini yik korumasi

EC5000'de asiri yik korumasina yénelik birden ¢ok sistem mevcuttur:
Blokaij takh

RollerDrive baslatildiginda, kurulu motorun devirleri izlenir. Motor belirli bir sirede belirli bir devir sayisina ulasmazsa,
bir hata sinyali verilir.

Bu hata sinyali 10 saniye sonra otomatik olarak sifirlanir.
EC5000 Al davranisi: Nominal deger hala mevcutsa, RollerDrive yeniden baslatmay: dener.

EC5000 Bl davranisi: RollerDrive onaylanmaya hazirdir.

Agir calisma algilamasi

RollerDrive belirli bir siire boyunca belirtilenden %50 daha yavas dénerse, bir hata sinyali verilir.
EC5000 Bl'de, kapatmadan &nce ilgili mesaji da iceren ayarlanabilir bir uyari siniri vardr.

Hata sinyali 10 saniye sonra otomatik olarak sifirlanir.

EC5000 Al davranisi: Nominal deger hala mevcutsa, RollerDrive yeniden baslatmay: dener.

EC5000 Bl davranisi: RollerDrive onaylanmaya hazirdir.

Versiyon 2.2 (12/2019) Online
16/ 56 Orijinal kullanim kilavuzunun cevirisi



Urin bilgileri

Sicaklik denetimi

RollerDrive'ye monte edilmis motorun ve motor elektroniginin sicakligi denetlenir. izin verilen maksimum sicaklik degeri
asilirsa, RollerDrive kapatilir ve bir hata sinyali olusturulur. Asiri 1sinan bilesenin sogumasindan sonra, hata sinyali geri
alnir.

EC5000 Al davranisi: Nominal deger hala mevcutsa, RollerDrive yeniden baslatmay: dener.

EC5000 Bl davranisi: RollerDrive onaylanmaya hazirdir.

A UYARI I

EC5000 Al asin yik korumasinda davranig

Asin yik koruma fonksiyonlarinin sinyalleri otomatik olarak sifirlanir. Nominal deger hala mevcutsa, RollerDrive
istenmeyen sekilde baslayabilir.

> Hata isleme sireci, teknik kontrol agisindan degistirilmelidir.

Durdurma freni (Zero Motion Hold)

RollerDrive EC5000, egimli ve yikselen konveyérlerde kullaniimasini mimkin kilan bir elektronik durdurma freni ile
donahlmighr.

EC5000 Al:
Baslatma sinyali yoksa, durdurma freni aktiftir.
EC5000 BI:

"Calisir durumda" isletim modunda ve "0" nominal degerinde durdurma freni aktiftir.
@ Gerilim beslemesinin kesilmesi durumunda, mekanik bir fren meveut olmadigindan ilgili durdurma freni
etkisini yitirir.
Enerii geri kazanimi

RollerDrive, beslenen Grinin frenlenmesi sirasinda enerii geri beslemesi yapar. Bu durum, motorun ve motor
elektroniginin bir miktar isnmasina neden olur ve tesisin enerji bilancosunda iyilesme saglar. Interroll kumanda
sistemleri bir anahtarlama sistemi ile donatilmistrr, bu sayede gerilim beslemesindeki gerilim artislari engellenir.

@ Gerilim sinirlayicisi (frenleme kesicisi) olmayan motor kontrolleri kullaniliyorsa, kullanilan besleme nitelerinin
geri besleme ile uyumlu oldugundan emin olunmalidir (£35V / <60 V).

Interroll High Performance gii¢ kaynaklarinin kullaniimasini tavsiye ederiz.

Versiyon 2.2 (12/2019) Online
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Urin bilgileri

33 CAN veri yollu RollerDrive EC5000 BI

EC5000 BI'nin CAN veri yolu iletisimi, asagidaki CAN / CANopen standartlarina dayanmaktadir:

* 1SO 11898-1 Karayolu araglari - CAN veri yolu - B3lim 1: Givenlik katmani ve fiziksel veri iletimi
* 1SO 11898-2 Kontrol nitesi agi (CAN) - Bsliom 2: Hizli veri degisimi icin erisim Unitesi

* 1SO 11898 (CAN)'a dayanan EN 50325 endustriyel iletisim alt sistemi - Bslim 1: Genel sartlar

o Elektrikli tahrikler icin CiA 402 CANopen cihaz profili

Diger seylerin yani sira, CAN veri yolu iletisimi sayesinde RollerDrive'nin gercek degerlerini okumak (izlemek) igin
secenekler sunar:

* Baslatma / durdurma sayisi

* Calisma saatleri (isletime hazir)

* Calisma siresi (ddnen motor siresi)
* Minimum sicaklik

¢ Maksimum sicaklik

* Fiili sicaklik

¢ Hizl durdurma sayisi

¢ Ortalama giig

¢ Devir saysi

Ek olarak, bagl Interroll MultiControl Bl veya bagl bir PLC Gzerinden degerlendirilebilecek saglamlik lambalari ve bir
kullanim &mri lambasi dahil edilmistir.

Kullanim émri lambasi

istatistiksel olarak belirlenen karsilastirma degerlerine dayanarak, RollerDrive'nin degistirilmesinin énerildigi kullanim
3mriine ulasmasi durumunda bir sinyal verilir.

Bu deger, calisma siresi ile azalan sabit bir deger degildir.

RollerDrive izerindeki yike bagh olarak, beklenen kullanim 8mri kisalir veya uzatilir.

Kullanim mri lambasinin iki durumu vardir:

Yesil RollerDrive heniiz beklenen kullanim &mrine ulasmad..
Sari RollerDrive beklenen kullanim 8mriine ulash. Bir degisim &nerilir.
Kirmizi Bu durum degistirilmedi.
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Saglamlik lambasi

RollerDrive'nin mevcut deg@erlerini izlemek icin saglamlik veya durum isiklart kullanilabilir.

Saglamlik lambalari bu baglamda asagidakileri kontrol eder

* Sicaklik

* Gug

* Hata siklig

Sicaklik
Yesil RollerDrive'nin sicakliginda sorun yok.
Sari RollerDrive'nin sicakh@i uyari sinirina ulast.
Kirmizi RollerDrive'nin sicakhgr kritik bir degeri ast.

Gii¢
Yesil RollerDrive belirtilen gii¢ sinirlari dahilinde caliir.
Sari RollerDrive'nin nominal giici asilmistir.
Kirmizi RollerDrive'nin giici, nominal giicin > %120'sidir.

Hata sikhg

Belirtilen bir zaman penceresinde asagidaki hatalarin sikligr izlenir:
* Yavas calisma

* Blokaij takti

* Asin gerilim

» Dusik gerilim

Yesil RollerDrive'nin durumunda sorun yok.
Sari Belirtilen zaman penceresindeki hatalarin sayisi uyari limitine ulast.
Kirmizi Belirtilen zaman penceresindeki hatalarin sayisi kritik sinira ulaghi.

Urin bilgileri

@ Lambalar tamamen bilgilendirici bir fonksiyona sahiptir ve RollerDrive'nin kapanmasina neden olmaz.

Sinyaller bagh kumanda sistemi araciligiyla degerlendirilebilir ve islenebilir.

Versiyon 2.2 (12/2019) Online
Orijinal kullanim kilavuzunun cevirisi

19756



Urin bilgileri

Cesitli isletim modlar

RollerDrive EC5000 Bl istege bagl olarak hiz veya konumlandirma modunda hareket ettirilebilir.

Bu, RollerDrive'yi belirli uygulamalarda milimetre hassasiyetinde hareket ettirmeyi mimkin kilar.

Konumlandirma modu icin, varsayilan ayarlarda “clockwise” (fabrika ayari) dénis yéni secilmelidir!

Fabrika ayan CAN veri yolu
Digum ID: 127 (Dinamik adres atamasi igin LSS modu)
Baud hizi: 250 kBit/s

RollerDrive EC5000 Bl ivmelenme degerleri fabrika ayan
Optimum bir hizlanma rampasi igin, EC5000 Bl asagidaki ivmelenme degerleriyle birlikte verilir.

Disli 9:1 13:1 18:1 21:1 30:1 42:1 49:1 78:1  108:1
ivmelenme degeri mm/s? 13215 9149 6608 5664 3965 2832 2427 1525 1101

Bu degerlerin mimkin olan en hizli ivmelenmeyi tanimlar ve RollerDrive'de "6083h" SDO nesnesine girilir.

Object- Sub  Name Data Acc  Min. Max. Default Eslestirilebilir
ID Index Type
6083h  00h  Profile acceleration UINT32 rw UINT32 UINT32 Disliye RM

bagl

@ CAN veri yolu hakkinda daha fazla bilgi "Interroll MultiControl BI" kullanim kilavuzunda ve "MultiControl /
RollerDrive - Start-up and Programming" ek dokimaninda bulunabilir.

Ek belge, www.interroll.com adresindeki indirme alaninda bulunabilir.
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34 Tip etiketi

Urin bilgileri

Tip etiketindeki bilgiler, RollerDrive'nin tanimlanmasini saglar. Bu durum, RollerDrive'nin usuline uygun bir sekilde

kullanilmast igin gereklidir.

Tip etiketi

1 Uretici

2 Tanimlama

3 Tip tanimi

4 DF = Deep Frost (istege bagh)
5 Mekanik giig

6 Tip arabirimi

7 Disli orani

@\ Wt
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.b‘\‘

——"
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Oe’ 4000553 '
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@

8 Elektriksel baglanti degerleri

9 Koruma torg*

10 Uretim takvim haftasi / yil

11 Ulke koduyla birlikte seri numarasi
12 CE isareti

13 UL isareti (istege bagl)

* UL isaretli secenek icin IP sinifi yerine tip 2 degeri yazdirilir.
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Urin bilgileri

3.5 RollerDrive EC310'un yedegi olarak RollerDrive EC5000

RollerDrive EC5000 24V DC 20W Al ve EC5000 24V DC 35W Al, baska bir islem gerekmeden RollerDrive EC310'un
yerine kolayca kullanilabilir.

RollerDrive EC5000 24 V DC 50 W Al'de mevcut uzatma kablosunun asiri yiiklenmesi

> RollerDrive EC3000 icin yedek olarak RollerDrive EC5000 24 V DC 50 W Al kullanildiginda, kullanilabilecek
uzatma kablosunun her zaman degistirilmesi gerekir.

Takilan motorlarin farkli nominal devir sayilari ve farkli vites oranlari nedeniyle degisen hizlara dikkat edin.
Uygun motorlu konveydri segmek icin Interroll asagidaki adreste bir konfigiratér sunar:

www.interroll.com

RollerDrive EC310 RollerDrive EC5000

Motor nominal devir saysi 6000 dev/dak 6900 dev/dak
Disli kademeleri 9:1 9:1

12:1 13:1

16:1 18:1

20:1 21:1

24:1 30.1

36:1 42:1

48:1 49:1

64:1 78:1

96:1 108:1
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3.6 Uriin tanimi
RollerDrive tanimi icin asagidaki bilgiler gereklidir:
Bilgi Mimkin olan deger Dahili deger
RollerDrive Motor tipi
Tip etiketi Disli orani
Seri numarasi
Mekanik giic
Besleme gerilimi
Analog / CAN veri yolu
Boru ¢api 50 mm, 60 mm

Boru malzemesi

Paslanmaz celik
Galvanizli celik
Krom kapl celik

AlGminyum

Boru kaplamasi

PVC hortum 2 mm, 5 mm
PU hortum 2 mm
Lastik kaplama 2 ila 5 mm

Konik elemanlar 1,8°, 2,2°

Montaj uzunlugu

RollerDrive

EL

Kablosuz tarafin tahrik elemani

PolyVee tahrik baghg
Yuvarlak kayis:

iki dalga

Yuvarlak kayis bashg
Disli kayis tahrik bashgi
Zincir carki tahrik bashg

Kablosuz taraf sabitlemesi

Al kése yayh mil
i¢ dis sabitlemesi
Konik alti kése yayh mil

(bkz. ,Kablosuz taraftaki konveysrli
taban &lcileri” sayfada 36)
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3.7 Teknik bilgiler
EC5000 20W - Al /Bl -24 V DC

Nominal gerilim

24V DC, givenli disuk gerilim PELV

Gerilim alani 18 ile 28 V DC arasi
Nominal akim 1,2A/1,4AY
Calishrma akimi 30A2

Sinyal girisi anahtarlama esigi

,Dénis yéni”

Givenli ,High”: U > 7 V DC
Guvenli ,Low”: U < 4V DC

Gerilim beslemesi icin 3%
maksimum kalan dalgalanma
Maksimum ses diizeyi 55 db(A) ¥

(monte edilmis)

Koruma tiri

IP54 veya IP66

UL Type Rating

Type Rating 2 (istege bagl)

sletim sirasindaki ortam sicakhg

0 °Ciile +40 °C arasinda

Nakliye ve depolama icin

Nakliye ve depolama

-30 °Cile +75 °C arasinda

Deniz seviyesinden kurulum yuksekligi

Tom veriler 20 °C'lik bir ortam sicakhigi icin gecerlidir.

25 °C'den itibaren asagi yénde hesaplama yapilmalidir.

Maks. 1000 m 4

178:1 ve 108:1 disli oranlarinda daha yiksek anma akimi (iki disli yerine i)

2 Gergek akim akisi; besleme agirhg), bagh makara sayisi vb. gibi uygulama kosullarina baglidir.

% Deger; montaj durumuna, profil sekillerine ve sistem rezonans davranisina bagl olarak degisebilir.
4 Tahmini deger kaybi: 1500 m'den itibaren %5, 2000 m'den itibaren %10.
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EC5000 35W - Al /BI-24VDC

Nominal gerilim

Urin bilgileri

24V DC, givenli disik gerilim PELV

Gerilim alani 18 ile 28 V DC arasi
Nominal akim 22A/24A"
Calishrma akimi 55A72

Sinyal girisi anahtarlama esigi

,Dénis yéni”

Givenli ,High": U > 7 V DC
Giivenli ,Low”: U < 4V DC

Gerilim beslemesi igin

maksimum kalan dalgalanma

3%

Maksimum ses diizeyi

(monte edilmis)

55 db(A) 9

Koruma tiri

IP54 veya IP66 ¥

UL Type Rating

Type Rating 2 (istege bagl)

Isletim sirasindaki ortam sicaklign

0 °C ile +40 °C arasinda (30:1, 42:1, 49:1 = -30 °C

ile +40 °C)

Nakliye ve depolama icin

Nakliye ve depolama

-30 °Cile +75 °C arasinda

Deniz seviyesinden kurulum yuksekligi

Tom veriler 20 °C'lik bir ortam sicakhig igin gecerlidir.

25 °C'den itibaren asagi yénde hesaplama yapilmalidir.

Maks. 1000 m 9

178:1 ve 108:1 disli oranlarinda daha yiksek anma akimi (iki dili yerine tic)

2 Gergek akim akisi; besleme agirhgi, bagl makara sayisi vb. gibi uygulama kosullarina bagldir.

3 Deger; montaj durumuna, profil sekillerine ve sistem rezonans davranigina bagl olarak degisebilir.

4 IP66 Deep Freeze uygulamalari igin degil

5 Tahmini deger kaybi: 1500 mden itibaren %5, 2000 mden itibaren %10.
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Urin bilgileri

EC5000 50W - Al /Bl -24V DC

Nominal gerilim

24V DC, givenli disik gerilim PELV

Gerilim alani 18 ile 28 V DC arasi
Nominal akim 30A/34A"
Calishrma akimi 75A2

Sinyal girisi anahtarlama esigi

,Dénis yéni”

Givenli ,High": U > 7 V DC
Givenli ,Low”: U < 4V DC

Gerilim beslemesi icin 3%
maksimum kalan dalgalanma
Maksimum ses dizeyi 55 db(A) @

(monte edilmis)

Koruma tir0

IP54 veya IP66 ¥

UL Type Rating

Type Rating 2 (istege bagl)

Isletim sirasindaki ortam sicaklign

-30 °C ile +40 °C arasinda

Nakliye ve depolama icin

Nakliye ve depolama

-30 °Ciile +75 °C arasinda

Deniz seviyesinden kurulum ytksekligi

Tom veriler 20 °C'lik bir ortam sicakhigi icin gecerlidir.

25 °C'den itibaren asagi ydnde hesaplama yapilmalidir.

Maks. 1000 m

178:1 ve 108:1 disli oranlarinda daha yisksek anma akimi (iki disli yerine tc)

2 Gergek akim akisi; besleme agirlhig, bagh makara sayisi vb. gibi uygulama kosullarina baglidir.

3 Deger; montaj durumuna, profil sekillerine ve sistem rezonans davranisina bagl olarak degisebilir.

4 IP66 Deep Freeze uygulamalari icin degil

% Tahmini deger kaybi: 1500 m'den itibaren %5, 2000 m'den itibaren %10.
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EC5000 20W - Al / Bl - 48 V DC

Nominal gerilim

Urin bilgileri

48 V DC, givenli dusik gerilim PELV

Gerilim alani 36 ile 56 V DC arasi
Nominal akim 06A/0,7 A"
Calishrma akimi 15A2

Sinyal girisi anahtarlama esigi

,Dénis yéni”

Givenli ,High": U > 7 V DC
Giivenli ,Low”: U < 4V DC

Gerilim beslemesi igin 3%
maksimum kalan dalgalanma
Maksimum ses diizeyi 55 db(A) ¥

(monte edilmis)

Koruma tiri

IP54 veya IP66

UL Type Rating

Type Rating 2 (istege bagl)

Isletim sirasindaki ortam sicaklign

0 °Cile +40 °C arasinda

Nakliye ve depolama icin

Nakliye ve depolama

-30 °Cile +75 °C arasinda

Deniz seviyesinden kurulum yuksekligi

Tom veriler 20 °C'lik bir ortam sicakhig igin gecerlidir.

25 °C'den itibaren asagi yénde hesaplama yapilmalidir.

Maks. 1000 m 4

178:1 ve 108:1 disli oranlarinda daha yiksek anma akimi (iki disli yerine tic)

2 Gergek akim akisi; besleme agirhgi, bagl makara sayisi vb. gibi uygulama kosullarina bagldr.

3 Deger; montaj durumuna, profil sekillerine ve sistem rezonans davranigina baglh olarak degisebilir.

4 Tahmini deger kaybi: 1500 m'den itibaren %5, 2000 m'den itibaren %10.
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EC5000 35W - Al /Bl - 48 V DC

Nominal gerilim

48 V DC, givenli dustk gerilim PELV

Gerilim alani 36 ile 56 V DC arasi
Nominal akim 1,TA/1,2AY
Calishrma akimi 28A72

Sinyal girisi anahtarlama esigi

,Dénis yéni”

Givenli ,High": U > 7 V DC
Givenli ,Low”: U < 4V DC

Gerilim beslemesi icin 3%
maksimum kalan dalgalanma
Maksimum ses dizeyi 55 db(A) @

(monte edilmis)

Koruma tir0

IP54 veya IP66 ¥

UL Type Rating

Type Rating 2 (istege bagl)

Isletim sirasindaki ortam sicaklign

0 °Ciile +40 °C arasinda (30:1, 42:1, 49:1 = -30 °C

ile +40 °C)

Nakliye ve depolama icin

Nakliye ve depolama

-30 °Ciile +75 °C arasinda

Deniz seviyesinden kurulum ytksekligi

Tom veriler 20 °C'lik bir ortam sicakhig icin gecerlidir.
25 °C'den itibaren asagi ydnde hesaplama yapilmalidir.

Maks. 1000 m

178:1 ve 108:1 disli oranlarinda daha yisksek anma akimi (iki disli yerine tc)

2 Gergek akim akisi; besleme agirlhig, bagh makara saysi vb. gibi uygulama kosullarina baglidir.

3 Deger; montaj durumuna, profil sekillerine ve sistem rezonans davranisina bagl olarak degisebilir.

4 IP66 Deep Freeze uygulamalari icin degil

% Tahmini deger kaybi: 1500 mden itibaren %5, 2000 mden itibaren %10.
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EC5000 50W - Al /Bl - 48 VDC

Nominal gerilim

Urin bilgileri

48 V DC, givenli dusik gerilim PELV

Gerilim alani 36 ile 56 V DC arasi
Nominal akim 1,5A/1,7 A
Calishrma akimi 38A72

Sinyal girisi anahtarlama esigi

,Dénis yéni”

Givenli ,High": U > 7 V DC
Giivenli ,Low”: U < 4V DC

Gerilim beslemesi igin 3%
maksimum kalan dalgalanma
Maksimum ses diizeyi 55 db(A) ¥

(monte edilmis)

Koruma tiri

IP54 veya IP66 ¥

UL Type Rating

Type Rating 2 (istege bagl)

Isletim sirasindaki ortam sicaklign

-30 °C ile +40 °C arasinda

Nakliye ve depolama icin

Nakliye ve depolama

-30 °Cile +75 °C arasinda

Deniz seviyesinden kurulum yuksekligi

Tom veriler 20 °C'lik bir ortam sicakhig igin gecerlidir.

25 °C'den itibaren asagi yénde hesaplama yapilmalidir.

Maks. 1000 m 9

178:1 ve 108:1 disli oranlarinda daha yiksek anma akimi (iki disli yerine tic)

2 Gergek akim akisi; besleme agirhgi, bagl makara sayisi vb. gibi uygulama kosullarina bagldr.

3 Deger; montaj durumuna, profil sekillerine ve sistem rezonans davranigina baglh olarak degisebilir.

4 IP66 Deep Freeze uygulamalar igin degil

5 Tahmini deger kaybi: 1500 m'den itibaren %35, 2000 m'den itibaren %10.
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3.8 Giic verileri

EC5000 20W - 24V DC/48 VDC

Disli Besleme hizi Nominal ivmelenme Sire kilitleme Baslangig
orani 50mm makara [m/s] tork torku torku torku
Max. Min. (Nm] [Nm] [Nm] [Nm]
9:1 2,01 0,09 0,25 0,63 0,63 1,01
13:1 1,39 0,06 0,36 0,91 0,91 1,46
18:1 1,00 0,04 0,50 1,26 1,26 2,02
21:1 0,86 0,04 0,59 1,47 1,47 2,36
30:1 0,60 0,03 0,85 2,13 2,13 3,40
42:1 0,43 0,02 1,18 2,95 2,95 4,71
49:1 0,37 0,02 1,37 3,44 3,44 5,50
78:1 0,23 0,01 2,02 543 543 8,68
108:1 0,17 0,01 2,82 7,57 7,57 12,12

Tom veriler 20 °Cllik bir ortam sicakligr icin gecerlidir.

Rodaj éncesinde degerler % +20 oraninda degisiklik gésterebilir. Rodaj safhasi sonrasinda, kullanilan RollerDrive'lerin

% 95'inde bu degerler sadece % 10 oraninda degisim gdstermektedir.

Nominal tork

RollerDrive'nin 20 °Cllik bir ortam sicakiginda ve sirekli isletimde nominal hizda verebilecegi tork.

Ivmelenme torku

RollerDrive'nin isletim sirasinda bir yike karsi koymak igin sagladigr tork.

lvmelenme torku = nominal tork x 2.5.

ivmelenme torku 13 Nm'den daha yiksek olamaz.

Siire kilitleme torku (Zero Motion Hold)

Sire kilileme torku = ivmelenme torku.
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Urin bilgileri

EC5000 35W-24V DC/48VDC

Disli Besleme hizi Nominal ivmelenme Sire kilitleme Baslangig
orani 50mm makara [m/s] tork torku torku torku
Max. Min. [Nm] [Nm] [Nm] [Nm]
9:1 2,01 0,09 0,44 1,11 1,11 1,77
13:1 1,39 0,06 0,64 1,60 1,60 2,56
18:1 1,00 0,04 0,89 2,22 2,22 85
21:1 0,86 0,04 1,04 2,59 2,59 4,14
30:1 0,60 0,03 1,49 374 374 5,98
42:1 0,43 0,02 2,07 518 518 8,28
49:1 0,37 0,02 2,42 6,04 6,04 9,66
78:1 0,23 0,01 3,55 9,54 9,54 13,00
108:1 0,17 0,01 4,95 13,00 13,00 13,00

Tom veriler 20 °C'lik bir ortam sicakhig igin gecerlidir.

Rodaj éncesinde degerler % 20 oraninda degisiklik gdsterebilir. Rodaj safhasi sonrasinda, kullanilan RollerDrive'lerin
% 95'inde bu degerler sadece % +10 oraninda degisim géstermektedir.

Baslangi¢ torku

Baslangig torku, < 350 dev/dak motor devir sayisinda ve < 70 °C motor sicakliginda meveuttur.
/2s-25xM
Baslangig torku 13 Nmden daha yisksek olamaz.

Baslangig torku icin takt 1s - 4 x M

Nominal Nominal®
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EC5000 50W -24V DC/48VDC

Disli Besleme hizi Nominal ivmelenme Sire kilitleme Baslangi¢
orani 50mm makara [m/s] tork torku torku torku
Max. Min. [Nm] [Nm] [Nm] [Nm]
Skl 2,01 0,09 0,63 1,58 1,58 2,54
13:1 1,39 0,06 0,91 2,29 2,29 3,66
18:1 1,00 0,04 1,27 3,17 3,17 5,07
21:1 0,86 0,04 1,48 3,70 3,70 592
30:1 0,60 0,03 2,13 5,34 5,34 8,54
42:1 0,43 0,02 296 7,40 7,40 11,83
49:1 0,37 0,02 345 8,63 8,63 13,00
78:1 0,23 0,01 5,07 13,00 13,00 13,00
108:1 0,17 0,01 7,07 13,00 13,00 13,00

Tom veriler 20 °C'lik bir ortam sicakhig icin gecerlidir.

Rodaj éncesinde degerler % +20 oraninda degisiklik gésterebilir. Rodaj safhasi sonrasinda, kullanilan RollerDrive'lerin

% 95'inde bu degerler sadece % +10 oraninda degisim géstermektedir.
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3.9 RollerDrive EC5000 kumanda sistemleri

Interroll, RollerDrive EC5000 isletimi sirasinda Interroll kumanda sistemlerinin kullanilmasini tavsiye etmektedir:

Analog arabirim Veri yolu arabirimi
24V 48V 24V 48V

20 35 50|20 35 50|20 35 50|20 35 50
Kumanda sistemi W W WIW W WIW W W W W W
DriveControl 20 / DriveControl 54 X X
DriveControl 2048 X X X X X X
ZoneControl X X
ConveyorControl X X
MultiControl Al X X X X X X
MultiControl Bl X X X X X X

@ Kumanda sistemlerine ydnelik ayrintili bilgileri ilgili kullanim kilavuzunda, ,Besleme makaralari, Rollerdrive,
Kumanda sistemleri” Interroll katalogunda veya www.interroll.com adresinde bulabilirsiniz.
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3.10 RollerDrive soketi Al
o /A\
o G
@ —
Pim  Renk Fonksiyon Deger
1 Kahverengi Gerilim beslemesi girisi (+) ~ Nominal gerilim: 24V DC 48 VDC
Gerilim alan:: 18ile 28V DC  36ile 56 V DC
arasi arasi
2 Beyaz Giris - RollerDrive kablo JLow” = Saat ydninin tersine
ucundan bakildiginda JHigh” = Saat yénine
dénis ydni
3 Mavi Gerilim beslemesi icin sase  Sase
ve sinyal (-)
4 Siyah Hata gikisi Acik kollektsr
Ugesir = 05V DC -1 = 5 mA icin
U, =30V DC
leyax = 5 MA
Hata: Sinyal ,High”
Hata yok: Sinyal ,Low”
5 Gri Analog hiz / baslatma "Analog hiz / baslatma sinyali (Pim 5)" tablosuna bakiniz

BiLGi

sinyali

RollerDrive'nin yanhs baglanti degerleri durumunda zarar gérmesi.

> RollerDrive EC5000 24 V DC'yi 48 V DC ile ¢alishrmayi denemeyin. Bu, motor elektroniginin tahrip olmasina

yol acar.

> Baglarken motor soketindeki renkli halkalara dikkat edin (bkz. ,Soketlerdeki renkli halkalar” sayfada 15).
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Analog hiz / baslatma sinyali (Pim 5)

Uri

n bilgileri

Gerilim alani

Oile 24 V DC arasi

Durdurma (Zero Motion Hold)

0ile 2,3V DC arasi

Hiz

2,3V DCile 10 V DC arasi
2,3 V = Minimum hiz = 300 dev/dak
10 V = Maksimum hiz = 6900 dev/dak

Maks. hiz

10V DCile 24 V DC arasi

Besleme hizi, disli oranina ve analog hiz sinyalinin gerilim degerine baglidir.

3.11 RollerDrive soketi Bl

177

N

—®
-—©

=

Pim  Renk Fonksiyon Deger
1 Kahverengi Gerilim beslemesi girisi (+) ~ Nominal gerilim: 24V DC 48 VDC
Gerilim alani: 18ile 286V DC  36ile 56 V DC
arasi arasi
Beyaz CAN High
Mavi Gerilim beslemesi icin sase ~ Sase
ve sinyal (-)
Siyah CAN Low
Gri Servis Ureticisi

Gerilim altinda takma / ¢tkarma sirasinda RollerDrive EC5000'in veri yolu arabiriminin zarar gérmesi

> RollerDrive EC5000 BI, calisirken takmaya/¢ikarmaya uygun degildir. RollerDrive EC5000 Bl'ye soketi
takmak / ¢ikarmak icin giic kaynagini kapatin.
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Urin bilgileri

3.12  Motor safh dlciileri

IP54 koruma dereceli model IP66 koruma dereceli model
EL
AL

480

RL = Referans uzunluk / Siparis uzunlugu

EL = Montaj uzunlugu, yan profiller arasindaki acik genislik

3.13  Kablosuz taraftaki konveyérli taban dlgileri

11 mm alhgen yay aksli PolyVee tahrik bashg: M8 i¢ dis sabitlemeli PolyVee tahrik bashg:
EL=RL+36 EL=RL+36
AL AL

;

'I_‘

.
.
ﬂs

| ]

243

11 mm altigen yay aksh yuvarlak kayis tahrik bashg: M8 i dis sabitlemeli yuvarlak kayis tahrik baghg
EL=RL+36 EL=RL+36
AL RL

.
=

|

?37.8
?37.8
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Urin bilgileri

2 dalga ve altigen yay aksi konik 2 dalga ve M8 i¢ disli sabitleme
EL=RL+10 EL=RL+10
RL RL.

C 5
D

2384

| ]

M8 ic dis sabitlemeli disli kayis tahrik baslhigi Alhgen yay aksi konik M8 ic dis sabitleme
EL=RL+40 EL-RL+10 EL=RL+10
RL 155 — R

M8 i¢ dis sabitlemeli zincir carki tahrik bashg

EL=RL.40

Versiyon 2.2 (12/2019) Online
Orijinal kullanim kilavuzunun cevirisi

37 /56



Urin bilgileri

EC5000 IP66

2 dalga ve M8 i¢ disli sabitleme

EL=RL:14
RL

C
D

|

M8 i¢ dis sabitleme

EL=RL+14

RL

J ]

M8 i¢ dis sabitlemeli PolyVee tahrik bashg:

EL=RL+35
RL

| @]

?43
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Nakliye ve depolama

4 Nakliye ve depolama
4.1 Nakliye

A DiKKAT

Usuliine uygun olmayan nakliye nedeniyle yaralanma tehlikesi!

> Nakliye ¢alismalari sadece yetkili uzman personel tarafindan yiritilmelidir.

Asagidaki uyarilara dikkat edilmelidir:

> Nakliye sirasinda kuvvetli darbelerden kaginilmalidir.

> Nakliye sonrasinda her bir RollerDrive gériinir hasar bakimindan kontrol edilmelidir.

> Hasar tespit edilirse, hasarli parcalar fotograflanmalidir.

> Nakliye hasarlari durumunda, hasar karsilama hakkini kaybetmemek icin derhal nakliyeci veya Interroll
bilgilendirilmelidir.

> RollerDrive yogun sicaklik dalgalanmalarina maruz birakilmamalidir, aksi takdirde yogusma suyu olusumu séz
konusudur.

4.2 Depolama

A DiKKAT

Usuliine uygun olmayan depolama nedeniyle yaralanma tehlikesi!

> RollerDrive'nin giivenli sekilde depolanmasina dikkat edilmelidir.

Asagidaki uyarilara dikkat edilmelidir:
> Paletler Ust Uste istiflenmemelidir.

> Depolama sonrasinda her bir RollerDrive gérinir hasar bakimindan kontrol edilmelidir.
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Montaj ve Kurulum

5 Montaj ve Kurulum
5.1 Montaj uyanlan

A e B

Elektrik carpmasi riskil

RollerDrive EC5000 48 V DC kullanilirken, jeneratér calismasinda (motor devri 14.500 min-1 / disli
rediksiyonu) agik konnektdrde izin verilen 60 V DC kontak geriliminin agilmasi mimkindir.

> Baglantisiz RollerDrive’ disaridan strmeyin.

@ RollerDrive EC5000 24 V DC icin izin verilen kontak voltajini asmak sadece teorik olarak mimkindir.

A DIiKKAT

Dénen parcalar nedeniyle ezilme tehlikesi!
> Parmaklar RollerDrive ile yuvarlak kayis veya PolyVee kayis arasina sokulmamalidir.

> Parmaklarin PolyVee kayisa veya yuvarlak kayisa sikismasini énlemek icin koruma tertibati (8rn. Interroll
PolyVee parmak korumasi) yerlestirilmelidir.

> Besleme nitesine uygun uyari isaretleri / piktogramlar yerlestiriimelidir.

RollerDrive montaijinin usuliine uygun yapilmamasi, maddi hasarlara veya RollerDrive kullanim émrinin
kisalmasina neden olabilir.

> RollerDrive'nin i¢ kismindaki olasi hasarlarin engellenmesi icin RollerDrive yere dustrilmemeli veya usuline
uygun olmayan sekilde kullanilmamalidir.

> Montaj 8ncesinde her bir RollerDrive gériinir hasar bakimindan kontrol edilmelidir.

> ic baglantilarin hasar gérmesinin énlenmesi icin RollerDrive kablosundan tutulmamali, tasinmamali veya
asilmamalidir.

> RollerDrive zorla yan profile yerlestiriimeye calisimamalidir. Yan profile kolayca oturmalidir.

> Yan profildeki saftin dénme hareketinin ve RollerDrive kablosunun biskillmesinin &nlenmesi icin RollerDrive

altigen somununun uygun tokla sikilmasina dikkat edilmelidir (bkz. ,RollerDrive’nin yan profilde emniyete
alinmasi” sayfada 43).

> RollerDrive kablosu burulmamalidir.
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Montaj ve Kurulum

5.2 RollerDrive montaiji

Sabitleme saftinin yerlestirilmesi

Usuliine uygun olmayan islemler nedeniyle RollerDrive'nin i¢ kismindaki parcalar hasar gérebilir!

> Sabitleme somunu heniz takilmamalidir

> RollerDrive kablosu bikilmemelidir. Cekme veya bastirma yiklerini telafi etmek icin en az 12 mm kablo
eklenmelidir.

> Besleme nitesinin tGm metalik elemanlari (RollerDrive, yan profil, destek yapisi, ...) icin dogru bir potansiyel

esitlemesi saglanmalidir. Usuline uygun olmayan bir topraklama, statik yiklenmeye neden olabilir. Bu
da, RollerDrive'nin ve/veya bagh kumanda sisteminin arizalanmasina veya zamanindan &nce devre disi
kalmasina sebep olabilir.

> RollerDrive'nin paketleme malzemeleri ve nakliye emniyeti cikariimalidir.

RollerDrive'ye ydnelik giivenli bir potansiyel esitlemesinin saglanmasi igin sabitleme somunu ile topraklanmis
yan profilin metal yizeyi arasinda dogrudan temas bulunmalidir.

> Gerekirse sabitleme somunu alanindaki yan profil kaplamasi ¢ikarilmalidir!

> RollerDrive kablosu ve sabitleme saft, yan profilin 8ngérilen alhigen deligine (min. 11,2 mm) veya yuvarlak
deligine (min. 12,2 mm) yerlestirilmelidir.

> 4 mm'lik bir veya iki yuvarlak kayis (maks. 5 mm) veya PolyVee kayis konumlandiriimalidir.
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Montaj ve Kurulum

Kablosuz tarafin sabitlenmesi

Asagida iki 8rnek verilmistir:

Yayh alhigen saftin yerlestirilmesi

> Yayli saft iceri bastirilmali ve saft, yan profildeki delige gére hizalanmalidir.

>

ic dis saft piminin yerlestirilmesi
> Bir althk pulu bir M8x20 civataya yerlestirilmelidir.

> RollerDrive, yan profil deligine gére hizalanmali ve M8 civata, altlik pulu ile birlikte delige yerlestiriimelidir. Saft
pimi bir catal anahtar ile burulmaya kargi emniyete alinmalidir (saft piminin modeline bagl olarak anahtar
genisligi SW 13 mm veya SW 19 mm).
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Montaj ve Kurulum

> Civata bir tork anahtart yardimiyla 20 Nm sikma torkuyla sikilmalidir.

@ RollerDrive sabitlemesi icin Interroll tarafindan teslim edilen parcalar kullanlmayacaksa, burulmaya karsi
emniyetli bir sabitleme yapilmasina dikkat edilmelidir.
RollerDrive'nin yan profilde emniyete alinmasi

Sabitleme saftinda, konveydrli tabanin yakininda bir somun bulunur. Bu igteki somunun 8n montaji yapilmistir ve dogru
konumda emniyete alinmistir.

I¢ somun déndirilmemelidir.

> ic somun, dizlestirilmis bir kontra anahtar SW 17 mm (aksesuar) ile burulmaya karsi emniyete alinmalidir.

> Teslimat kapsaminda bulunan somun, RollerDrive kablosu izerinden isaretlenmeli ve sabitleme saftina
vidalanmalidir.

f
I
|
T

= [| cEn=——=8

»> Somun bir tork anahtari yardimiyla 70 Nm sikma torkuyla sikilmalidir.

@ Konik elemanlari bulunan RollerDrive'nin montaii sirasinda, sabitleme safti 1,8° veya 2,2° agiyla yan profile
konumlandirimalidir. Sabitleme saftina etki eden burulma kuvvetlerinin énlenmesi igin sabitleme sirasinda
uygun bir agi dengeleyici 8ngdrilmistir. Bu, teslimat kapsaminda mevcut degildir.
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Montaj ve Kurulum

Interroll Interlock (istege bagh)

RollerDrive'yi yan profilde biskilmeye karsi kalici olarak korumak icin, Interroll Interlock sistemini gelistirmistir.

Teslimat kapsaminda saglanan somun yerine RollerDrive kablosunun Gzerinden Interlock gegirilir ve ilgili vidayla tastyici
cerceveye sabitlenir.

Verilen kendiliginden dis acan vida sayesinde, énceden delme gerekmez.
Alternatif olarak, Interlock ayrica bir M5 disli vida ile sabitlenebilir.

Yan profile vidalandiginda Interlock'un bacaklari birbirine cekilir, bdylece RollerDrive konveyér cercevesine
dénmeyecek bicimde sabitlenir.

> Parmak koruyucusunu Interlock'un kendiliginden dis agan vidasindan cikarin.
> Interroll Interlock'u RollerDrive kablosunun Gzerine kaydirin ve sabitleme aksina yerlestirin.
> Kendiliginden dis acan viday: tercihen kablosuz bir tornavida ve altigen somun SW8 ile, tasiyici cercevenin yan
profiline vidalayin.
> Parmak koruyucusunu, kendiliginden dis acan vidanin Gzerindeki yan profilin icine yerlestirin.
/\_\

A DIiKKAT

Eksik parmak korumasi nedeniyle yaralanma tehlikesi!

> Parmak koruyucusunu, kendiliginden dis agcan vidanin Gzerindeki yan profilin icine yerlestirin.

Kendiliginden dis acan vida nedeniyle RollerDrive hasar gérebilir!
Makara ¢capi > 60 mm oldugunda kendiliginden dis acan vida RollerDrive'yi bloke edebilir.
> Daha biytk makara caplari icin, kendiliginden dis agan vidanin uzunlugunu gézlemleyin.

»> Alternatif olarak daha kisa disli vidalar kullanin.
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53 Montaj aleti (aksesuar)

PolyVee kayis montaji icin aksesuar olarak temin edilebilen PolyVee germe yardimaisinin kullaniimasini
oneriyoruz.

> ilk makara sabitlenmelidir.

> PolyVee germe yardimcisi, sabitlenen makara ile heniiz sabitlenmemis makara veya RollerDrive arasina
konumlandiriimalidir.

> PolyVee germe yardimcisi 90° déndirilmeli ve makaralarin, ngérilen yaricaplarda konumlandiriimasi
saglanmalidir.

> Kayis optimum derecede gerilir ve bir makara / RollerDrive yatay ve dikey konumda uygun sekilde hizalanir. Bu
sayede bir i¢ dis sabitlemesi, yan profildeki sabitleme deligi ile ayni hizaya gelir.

@ PolyVee germe yardimcisi, 75 mm ve 100 mm makara bélimleri icin 6ngérilmistir ve capr 50 mm olan
makaralar ve RollerDrive icin tasarlanmighr.
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Montaj ve Kurulum

5.4

A

Elektrik kurulumu uyanlan

RollerDrive'nin kontrolsiiz sekilde ¢alismaya baslamasi nedeniyle ezilme tehlikesi!

>

5.5

RollerDrive baglanmadan &nce, ilgili konveydr sistemi gerilimsiz duruma getirilmeli ve istem disi agilmaya
karsi emniyete alinmalidir.

Elektrik kurulumu

RollerDrive'de ve/veya RollerDrive kablolarinda maddi hasar tehlikesi!

>

>

>

(1]

RollerDrive asla dalgali akim ile ¢alishrilmamalidir, aksi takdirde cihazda tamiri mimkin olmayan hasarlar
meydana gelir.

RollerDrive soketi cok yiiksek cekme ve bastirma yiklerine maruz birakimamalidir. RollerDrive kablolarinin
bikilmesi ve montaj somununun zorlanmasi, kablonun yaliimina zarar verebilir ve bu da RollerDrive'nin
arizalanmasina neden olabilir.

Sabitleme saftindaki RollerDrive kablosu bikilmemelidir. Cekme veya bastirma yiklerini telafi etmek icin en
az 12 mm kablo eklenmelidir.

izin verilen bikme yaricaplari: Tekli bikme 25 mm, coklu biskme 50 mm.

RollerDrive soketi, Interroll kumanda sisteminin ilgili baglantisina baglanmalidir.

Hicbir Interroll kumanda sistemi kullanilmiyorsa, kumanda sistemine yénelik RollerDrive baglantisi igin bir
adaptér kablosu kullanilmalidir (pim yerlesimi ,RollerDrive soketi Al sayfada 34). RollerDrive soketi
kesilirse, garanti hakki kaybedilir!

RollerDrive'yi baglamak icin bir uzatma kablosu kullanirken, maks. 10 m uzunlugu aslmamalidir.
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isletime alma ve isletim

6 isletime alma ve Isletim

6.1 isletime alma ve isletim uyanlan

A e -

Dénen parcalar nedeniyle tehlike ve RollerDrive'nin kontrolsiz sekilde ¢alismaya baslamasi nedeniyle ezilme
tehlikesi!

> RollerDrive ile medyayr parmaklariniz arasinda siirmeyin.
> Koruma tertibati cikarilmamalidir.
> Parmaklar, saclar ve bol kiyafetler RollerDrive'den uzak tutulmalidir.

indiksiyondan dolayi RollerDrive'nin hasar gérmesi!

> Makarali konveyér Gzerine elle hicbir yabanc cisim koyulmamalidir.
> RollerDrive elle déndirilmemelidir.
6.2 Isletime alma

ilk calishrma &ncesi kontrol

> Cisimler ile dénen veya hareketli parcalar arasinda hicbir temas noktasinin bulunmadigindan emin olunmalidir.
Tom avatalarin belirtilen talimatlara uygun sekilde sikildigindan emin olunmalidir.

Diger bilesenlere y&nelik arabirimler nedeniyle hicbir ilave tehlike sahasinin olusmadigindan emin olunmalidir.
Kablo baglantilarinin ilgili talimatlara ve yasal direktiflere uygun oldugundan emin olunmalidir.

Konveydr sisteminin tehlike sahasinda hig kimsenin bulunmadigindan emin olunmalidir.

YV V V VYV V

Tom koruma tertibatlar kontrol edilmelidir.

Isletime alma bilgilerini, kullanilan Interroll kumanda sisteminin veya kullanilan motor kontroliinin kullanim
kilavuzunda bulabilirsiniz.
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isletime alma ve isletim

6.3 isletim

Her ¢alishrma 6ncesi kontrol

> Konveyér sisteminin tehlike sahasinda hig kimsenin bulunmadigindan emin olunmalidir.
> RollerDrive'nin bloke olmadigindan emin olunmalidir.

> RollerDrive gérinir hasarlar bakimindan kontrol edilmelidir.

> Tom koruma tertibatlari kontrol edilmelidir.

> Besleme Uriiniin yerlestirme sireci iyi sekilde planlanmali ve takip edilmelidir.

isletim sirasindaki ortam kosullarina dikkat edilmelidir (bkz. ,Teknik bilgiler” sayfada 24).

6.4 Kaza veya anza prosediiri

Konveyér sistemi derhal durdurulmali, gerilimsiz duruma getirilmeli ve istem disi agilmaya karsi emniyete
alinmalidir.

Bir kaza durumunda: lk yardim uygulanmali ve acil cagri yapilmalidr.

Sorumlu kisi bilgilendirilmelidir.

Ariza ilgili uzman personel tarafindan giderilmelidir.

YV V V V

Konveyér sistemi sadece uzman personel onayindan sonra yeniden isletime alinmalidir.
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7 Bakim ve Temizlik

A UYARI I

Usuliine uygun olmayan islemler nedeniyle yaralanma tehlikesi!

> Bakim ve temizlik calismalari sadece yetkili ve deneyimli (uzman) personel tarafindan yapilmalidir.
> Bakim ve temizlik ¢alismalari sadece akimsiz durumda yapilmalidir. RollerDrive gerilimsiz duruma getirilmeli
ve istem digi acilmaya karsi emniyete alinmalidir.
> Bakim veya temizlik calismalarinin yapildigini gésteren uyari levhalari yerlestirilmelidir.
7.1 Bakim

RollerDrive kontrolii

Eger RollerDrive ilgili kurulum talimatlari uyarinca (bkz. ,RollerDrive montaji” sayfada 41) emniyete alinmamigsa, yan
profilde dénme s6z konusu olabilir. Bu durumda RollerDrive kablosu burulabilir ve zarar gérebilir.

> RollerDrive montajindan bir ay sonra, yan profil gevseklik bakimindan kontrol edilmeli ve gerekirse tok anahtari
ile sikilmalidr.

> RollerDrive her ay gériinir hasarlar bakimindan kontrol edilmelidir.

»> Yilda bir kere, RollerDrive saftinin yan profildeki emniyete alinma durumu kontrol edilmelidir.

o e

RollerDrive degisimi

Bir RollerDrive hasarli veya arizali oldugunda, degistirilmelidir.

RollerDrive'yi agmaya ¢alismayin!

> Yeni RollerDrive monte edilmelidir (bkz. ,,i§|eﬁm digt birakma” sayfada 52 ve ,RollerDrive montaiji”

sayfada 41).
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7.2 Temizlik

> Yabanci maddeler ve kaba kirler ilgili makara yiizeyinden temizlenmelidir.
> Daha hdfif kirlenmeler nemli bir bezle temizlenmelidir.
> RollerDrive'nin temizlenmesi icin keskin kenarli bir alet kullanilmamalidir.
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Anza durumunda yardim

8 Ariza durumunda yardim

UYARI

A

Usuliine uygun olmayan islemler nedeniyle yaralanma tehlikesi!

> Hata arama sadece yetkili uzman personel tarafindan yuritilmelidir.

> Hata arama sadece akimsiz durumda yapilmalidir

> RollerDrive gerilimsiz duruma getirilmeli ve istem disi acilmaya karsi emniyete alinmalidir.
8.1 Hata arama

Ariza Olasi neden Giderilmesi

RollerDrive calismiyor.

Yanlis / gic kaynagi yok.

24V DC / 48 V DC gerilim
beslemesi kontrol edilmelidir.

RollerDrive soketi dogru
baglanmams.

Kablo baglantisi kontrol edilmelidir.

Yanls arayiiz segimi Al / Bl

Dogru RollerDrive'i baglayin

RollerDrive yanlis yénde déniyor
veya yanlis hizda déniyor.

Hiz ve dénis yéni ayarlar dogru
degil

Interroll kumanda sisteminin ayari
degistirilmelidir.

RollerDrive ilgili Interroll kumanda
sistemi ile calshrilmazsa, yanhs devir
sayist nominal gerilim degeri elde
edilir.

Nominal gerilim degeri kontrol
edilmelidir.

RollerDrive'den normal disi sesler
geliyor.

Motor veya sanziman hasarl.

RollerDrive degistirilmelidir.

RollerDrive isletimi kesildi.

RollerDrive kablosu hasarl.

RollerDrive kablosu hasar
bakimindan kontrol edilmelidir.
Kablo arizaliysa, RollerDrive
degistirilmelidir.

RollerDrive asiri yiklo.

Bkz. ,Asirn yisk korumasi”
sayfada 16.
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isletim disi birakma ve imha etme

9 isletim disi birakma ve imha etme

A DIiKKAT

Usuliine uygun olmayan islemler nedeniyle yaralanma tehlikesi!

> isletim digt birakma sadece yetkili uzman personel tarafindan yapilmalidir.
> RollerDrive sadece akimsiz durumdayken isletim disi birakilmalidir.
> RollerDrive gerilimsiz duruma getirilmeli ve istem disi agilmaya karsi emniyete alinmalidir.

.1 isletim disi birakma

RollerDrive kablosu ilgili kumanda sisteminden ayrilmalidir.
Dis taraftaki somun, motor saftindan sékilmelidir.
Interroll Interlock'u kaldr.

RollerDrive'de bir i¢ dis saft pimi mevcutsa, avata ilgili safttan cikariimalidir.

Y V.V VYV VYV O

RollerDrive yan profilden ¢ikarilmalidir.

9.2 imha etme

@ RollerDrive'nin usuliine uygun sekilde imha edilmesinden isletmeci sorumludur. Bu sirada, RollerDrive
imhasina ve paketlemesine y&nelik sektére 6zgi ve yerel talimatlara dikkat edilmelidir.
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Ek

10 Ek
10.1 Aksesuar

Interroll kumanda sistemleri

Urin Urin numarasi
DriveControl 20 S-1001415
DriveControl 54 S-1001416
DriveConrol 2048 S-1113898
Zone Control S-1004023
ConveyorControl GatewayControl PROFIBUS S-1004026
GatewayControl PROFINET S-1000275
GatewayControl Ethernet/IP S-1001732
CentralControl S-1004027
SegmentControl S-1004024
ComControl S-1004025
MultiControl Al S-1103563
MultiControl Bl S-1103564

Interroll High Performance sebeke initesi

Urin Uriin numarasi
HP5424 S-1113899
HP5448 S-1113900

RollerDrive uzatma kablosu

Urin Uriin numarasi

Uzatma kablosu EC5000 (2 m) S-1113897

Versiyon 2.2 (12/2019) Online
Orijinal kullanim kilavuzunun cevirisi 53756



Ek

PolyVee kayis

Kanat  Makara Maks. besleme  Uriin numarasi Kayis tanimi
sayisi bélimleri  Grint agirhg kg
+/- 1 mm

2 60 50 S-1111211 256
2 75 S-1111217 286
2 90 S-1111220 314
2 100 S-1111222 336
2 120 S-1111224 376
3 60 300 S-1111216 256
3 75 S-1111219 286
8 90 S-1111221 314
3 100 S-1111223 336
3 120 S-1111225 376

PolyVee germe yardimcisi

Urin

Uriin numarasi

PolyVee germe yardimcisi

PolyVee parmak korumasi

S-1101272

Uriin Uriin numarasi
Makara bslimi 75 mm S-8863
Makara bsltmi 100 mm S-8864

Alet
Urin Uriin numarasi
Sabitleme pargasi S-1101248
Kontra anahtar S-1101270
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10.2  Orijinal uygunluk beyaninin tercimesi

EU Uygunluk beyani
EMV direktifi 2014/30/EU
RoHS direktifi 2011/65/EU

Burada

Interroll Engineering GmbH
Haferhof 16

D-42929 Wermelskirchen
Almanya

»Tamamlanmamis makine”
* RollerDrive EC5000

ilgili makinenin yukarida belirtilenlere uygun olarak ilgili yénetmeliklere ve ilgili CE isaretine
uygun oldugunu beyan eder.

Uygulanan uyumlu hale getirilmis standartlar listesi:
EN ISO 12100:2010
EN 61800-3:2004 + A1:2012

Montaj aciklamasi
AT makine direktifi 2006/42/EG

Yukarida verilen bilgilere ek olarak, tretici sunlar da beyan eder:

Ek I'de belirtilen saglk ve givenlik gereksinimleri uygulanmistir (1.1.2, 1.1.3, 1.1.5, 1.2.6, 1.3.7, 1.3.8, 1.5.1, 1.5.2, 1.5.4,
1.5.8,1.5.9,1.5.10,1.5.11, 1.6.1, 1.6.3, 1.7.2, 1.7.3, 1.7.4). Ek VII B'de belirtilen 6zel teknik dokimanlar hazirlanmistir ve
gerekirse yetkili makama iletilebilir.

Tamaml amis makinenin isletime alinmasi, AT makine direktifi ile, birlikte kuruldugu tiim
makinenin / sistemin uygunlugu bildiriimeden yasaktr.

Teknik belgeleri derlemek icin yetkili:
Interroll Engineering GmbH, Héferhof 16, D-42929 Wermelskirchen

4

Jérg Schiffler ///
Product Compliange Officer Interroll Engineering GmbH
Wermelskirchen, '24.01.2019
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