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Sobre este documento

1 Sobre este documento

1.1 Informacdes sobre este manual de instrucées

O manual de instrucdes descreve o ZoneControl da Interroll.
Mais adiante, é utilizada em alternativa a designagéo “comando”.

O manual de instrucdes é parte integrante do produto e contém notas e informagdes importantes sobre as diferentes
fases operacionais do ZoneControl. Descreve o ZoneControl no momento da sua entrega pela Interroll.

A versdo atual deste manual de instrucdes encontra-se na Internet em: www.interroll.com/support/

Todas as indicagdes e informacdes contidas neste manual de instrucdes foram compiladas tendo em consideragéo as
normas e legislagdio em vigor, bem como o estado da técnica.

> Para uma operagdo sem falhas e segura e para manter o direito & garantia, leia primeiro o manual de
instrucdes e siga as indicagdes.

> Guarde o manual de instru¢es nas imediagdes do ZoneControl.

> Entregue o manual de instrucdes a futuros proprietdrios ou utilizadores.

O fabricante ndo assume qualquer responsabilidade por danos e falhas de funcionamento resultantes da
inobservancia deste manual de instrucdes.

@ Se, apés a leitura do manual de instru¢des ainda tiver dividas, entre em contacto com o servigo de apoio
ao cliente da Interroll. Podera encontrar os contactos nas suas imediagdes na Internet em
www.interroll.com/contact/

Enviar observacdes e sugestdes relativas aos nossos manuais de instrugdes para manuals@interroll.com
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Sobre este documento

1.2 Adverténcias neste documento

As adverténcias séio mencionadas na medida em que exista a possibilidade de ocorréncia de um perigo, a que as
adverténcias dizem respeito. Estd&o estruturadas de acordo com o seguinte modelo:

A PALAVRA-
SINAL
Tipo e origem do perigo

Consequéncia(s) em caso de ndo observagdo

> Medida(s) para evitar o perigo

As palavras-sinal assinalam o tipo e gravidade das consequéncias, no caso de n&o aplicacdo das medidas para
evitar o perigo.

Designa um perigo grave iminente!

Se ndo forem aplicadas as medidas para evitar o perigo, as consequéncias sdo a morte ou ferimentos muito
graves.

> Medidas para evitar o perigo

Designa uma situacdo eventualmente perigosal

Se ndo forem aplicadas as medidas para evitar o perigo, as consequéncias podem ser a morte ou ferimentos
muito graves.

> Medidas para evitar o perigo

A CUIDADO

Designa uma situagdo potencialmente perigosal!

Se ndo forem aplicadas as medidas para evitar o perigo, as consequéncias podem ser ferimentos ligeiros ou
moderados.

> Medidas para evitar o perigo

Versdo 2.0 (04/2019) Online
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Sobre este documento

Designa uma situacdo que pode causar danos materiais.

> Medidas para evitar o perigo

1.3 Simbolos

@ Este sinal chama a atengdo para informagdes Uteis e importantes.

v Este sinal indica um pré-requisito que tem de ser cumprido antes de trabalhos de montagem ou
manutengdo.

A Este sinal indica informagdes gerais de seguranca.

»  Este sinal indica uma agdo a ser executada.

e Este sinal indica enumeragdes.
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Informagdes de seguranca

2 Informacoes de seguranca

2.1 Estado da técnica

O ZoneControl da Interroll foi construido tendo em atengdo as normas em vigor e o estado da técnica e é fornecido
pronto a funcionar de forma segura. No entanto, podem surgir perigos durante a utilizagdo.

ﬁ Em caso de ndo observagdo das indicagdes neste manual de instrugdes, podem ocorrer ferimentos fatais!

Além disso, devem ser respeitadas as normas locais de prevencdo de acidentes e as normas gerais de seguranca em
vigor.

2.2 Utilizagéo correta
O ZoneControl s6 deve ser utilizado, exclusivamente, em ambientes industriais, para fins industriais dentro dos limites
de poténcia determinados e indicados nos dados técnicos.

Comanda um Interroll RollerDrive e deve ser integrado numa unidade de transporte ou num sistema de transporte
antes da colocagdio em funcionamento.

23 Utilizagéo incorreta
Qualquer utilizagdo além das previstas na utilizacdo correta, é considerada como incorreta ou requer autorizacdo
por parte da Interroll Engineering GmbH.

E proibida a instalagdo em espagos com substancias suscetiveis de formar atmosferas explosivas/poeiras explosivas,
assim como a utilizagdo na drea médico-farmacéutica.

A instalacdo em espacos desprotegidos, expostos &s condigdes meteorolégicas ou dreas em que a tecnologia esté
sujeita as condicdes atmosféricas predominantes e pode, por isso, falhar, é considerada como utilizag&o incorreta.

O ZoneControl ndo se destina a ser utilizado por consumidores finais privados! E proibida a utilizacdo em ambientes
residenciais, sem testes complementares e sem a aplicacdo das respetivas medidas de prevencdio CEM adequadas!

E proibida a utilizacdio como componente de seguranca ou para a aplicacéo de funcdes de seguranca.
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Informacdes de seguranca

2.4 Quadlificagéio do pessoal

Pessoal ndo qualificado pode ndo reconhecer os riscos e, por isso, ficar sujeito a perigos mais elevados.

> Incumba apenas pessoal qualificado para efetuar as tarefas descritas neste manual de instrugdes.

> O operador é responsdvel por garantir que o pessoal respeita as normas e regras locais em vigor para um

trabalho seguro e consciente dos riscos.
Neste manual de instru¢ées sdo abordados os seguintes grupos-alvo:
Operador
Os operadores s&o instruidos na operagdo e limpeza do ZoneControl da Interroll e seguem as normas de seguranca.
Pessoal de servigo

O pessoal de servico dispde de uma formacdo técnica ou fez uma formagédo do fabricante e executa os trabalhos de
manutengdo e reparagdo.

Eletricista

Um eletricista dispde de uma formacdo técnica e, devido aos seus conhecimentos e experiéncia e aos seus
conhecimentos sobre as disposi¢des pertinentes, esté em condi¢des de efetuar trabalhos em instalagdes elétricas, de
forma correta. Consegue reconhecer, autonomamente, eventuais perigos e evitar danos pessoais e materiais devido
a tensdo elétrica.

Todos os trabalhos em equipamentos elétricos devem ser sempre efetuados por um eletricista.
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Informagdes de seguranca

2.5 Perigos

Aqui, encontrard informacdes sobre diversos tipos de perigos ou danos, que podem ocorrer no
contexto da operacdo do ZoneControl.

Danos pessoais
»  Mandar efetuar trabalhos de manutencéo e reparacdo no dispositivo apenas por pessoal técnico autorizado,
respeitando as disposi¢des em vigor.

»  Antes de ligar o ZoneControl, assegurar de que ndo se encontra ninguém ndo autorizado na proximidade do
transportador / sistema de transporte.

Eletricidade

»  Efetuar os trabalhos de instalagdo e manutencéo apenas no estado sem corrente. Desligar o ZoneControl da
tens&o e proteger contra ligacdo acidental.

Ambiente de trabalho

»  Retirar o material e objetos ndo necessdrios da drea de trabalho.
»  Usar calcado de seguranga.
»  Prescrever e monitorizar a coloca¢do cuidadosa do material a ser transportado.

Falhas operacionais

»  Verificar regularmente o ZoneControl quanto a danos visiveis.

»  Em caso de formagédio de fumo, desligar o ZoneControl imediatamente e proteger contra ligagdo acidental.

»  Contactar imediatamente o pessoal técnico, para determinar a causa da avaria.

Manutengdo

»  Dado que se trata de um produto livre de manutencéio, é suficiente verificar regularmente o ZoneControl
quanto a danos visiveis.

»  Nunca abrir o ZoneControl!

Ativagédo acidental

»  Garantir que os RollerDrive/motores conectados ndo podem ser ativados acidentalmente, particularmente
durante a montagem, trabalhos de manutenc&o e no caso de um erro.
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Informacdes de seguranca

2.6 Interface para outros dispositivos

Ao integrar o ZoneControl num sistema de transporte podem surgir pontos de perigo. Estes pontos de perigo néo
sdo parte integrante deste manual de instrucdes e tém de ser analisados durante o desenvolvimento, instalacéo e
colocagdo em funcionamento do sistema de transporte.

> Apés a integracdo do ZoneControl num sistema de transporte, verificar o sistema completo, antes de ligar o
transportador, quanto a novos pontos de perigo que tenham eventualmente surgido.

2.7 Modos operacionais / Fases operacionais
Operagdo normal

Operacdo no estado montado no cliente final como componente num transportador num sistema completo.
Operacéo especial

Operagdo especial séo todos os modos operacionais / fases operacionais que sdo necessdrios para a garantia e
manutencdo da operagdo normal em seguranca.

Tipo de operacdo especial Observacao

Transporte/armazenamento -

Montagem/colocagdio em funcionamento No estado sem corrente
Limpeza No estado sem corrente
Manutenc¢do/reparagdo No estado sem corrente

Procura de avarias -

Resolucdo de avarias No estado sem corrente
Colocagéo fora de funcionamento No estado sem corrente
Eliminagdo -
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Informagdes de seguranca

2.8 Documentacéo aplicavel

Para a utilizagdo correta do(s) ZoneControl séio necessdrios outros manuais de instrugdes/documentos:
* Fonte de alimentacdo
* RollerDrive

¢ Descricdo da instalacdo/unidade de transporte

Observe as indicacdes nos manuais de instrugéio dos aparelhos conectados.
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Informacoes sobre o produto

3 Informacoes sobre o produto
3.1 Descri¢do do produto

O ZoneControl possibilita um transporte sem pressdo de congestionamento. Isto significa que os produtos s&o
transportados sem se tocarem. O transportador é dividido em zonas para que isto seja possivel. Uma zona consiste
em um RollerDrive, vérios roletes que correm juntos, um ZoneControl e os respectivos sensores.

O transporte sem pressdo de congestionamento é possivel porque em cada zona sé se encontra um material a ser
transportado e porque as zonas retém o material, até a zona a justante for reconhecida como livre” pelo respectivo
sensor. Quando hé& um congestionamento do material, é enviado um sinal para a zona anterior, que faz com que

o material seja retido. Entre os materiais permanece sempre um espaco livre, de modo que ndo ha presséo de
congestionamento.

~ ¢

en . 9 o o= 3 =Y

Exemplo esquemético: trés zonas comandadas através de ZoneControl

1 Zona 1 6 Sensor da zona

2 Zona 2 7 RollerDrive

3 Zona 3 8 Alimentacdo de tensdo

4 Sentido de transporte 9 Ligacdo peer-to-peer

5 ZoneControl 10 Material a ser transportado

O sensor da zona 1 detectou um material a ser transportado. O ZoneControl da zona 1 envia uma pergunta & zona
2, para saber se o material deve continuar a ser transportado. Como também se encontra um material na zona 2,

o ZoneControl da zona 2 nega a pergunta, até o material que se encontra na zona 3 continuar a ser transportado
(modo de separagéo), ou no minimo, tiver sido iniciada a continuagdo do transporte (modo de transporte em bloco).
No modo de transporte de posigdo individual, o material s6 continua a ser transportado depois que o material

que se encontra na zona a jusante tiver deixado completamente esta zona. No modo de transporte em bloco, os
materiais s&o transportados quase que simultaneamente (com um desfasamento de aprox. 125 ms para a redugdo
de picos de corrente por ocasidio da partida).

O ZoneControl da zona 1 ativa sé ativa o RollerDrive desta zona, depois de ter recebido o respectivo sinal do
ZoneControl da zona 2.
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Informacoes sobre o produto

Funcdes
+ E possivel controlar a velocidade e o sentido de rotagéo de um RollerDrive EC310 ou EC5000.

* Os sinais podem ser avaliados por dois sensores (sensor de partida e sensor da zona).

* O transporte de materiais para a zona de partida pode ser controlado através de um sensor ou de um sinal
externo.

* Alégica de transporte pode ser influenciada por sinais de comando externos (ZONE_START, ZONE_STOR ZONE_
STATUS, CLEAR, DIR_RET). Assim podem ser realizadas diferentes fungdes, como por ex.:

- Pontos de interrupgdio/passagens de pessoas
- Especificagdo de uma parada do material a ser transportado
- Esvaziar toda a instalagéo no sentido de rotacéo ajustado, ou no sentido oposto

- Colocar/retirar materiais fora da zona de partida ou da zona final (por ex. em ligagdo com um sistema de
manuseio externo)

¢ Os sinais de comando podem ser processados no modo PNP ou no modo NPN.

* Frenagem por meio de gerador: Ao frear, o motor do RollerDrive funciona como gerador e retorna energia na
alimentacéo de tensdio. O ZoneControl estd equipado com um circuito chopper de frenagem.

Ajustes de velocidade

A velocidade do RollerDrive pode ser ajustada de duas formas com o ZoneControl:
* interno através de trés interruptores DIP em 8 niveis

* externo, sem escalonamento, através da entrada analégica SPEED (é tratado com prioridade e possibilita um
ajuste mais fino)

O ajuste de velocidade é transformado em uma tensdo de comando analégica através do ZoneControl, que é
avaliada pelo RollerDrive como especificacdo do valor nominal. Esta especificagdo do valor nominal é independente
da engrenagem do RollerDrive e dos seus diametros.

Ajuste da velocidade ver ,Ajuste da velocidade”, pagina 40.

O comportamento de aceleracdo e de frenagem do RollerDrive é determinado pelo seu préprio momento de inérciq,
a engrenagem utilizada, a velocidade de transporte, o momento de inércia dos roletes de transporte conectados, do
meio de transmissdo selecionado e da massa transportada.

Realimentagdo de energia / protegdio contra sobretenséo

Se o RollerDrive for parado pelo ZoneControl ou se a velocidade for reduzida de repente, a energia cinética do
material transportado é transformada em energia elétrica no motor. Esta energia é realimentada no ZoneControl.
Assim ocorre um aumento de tensdo na rede de corrente continua. Este é limitado, a um valor né&o critico, por uma
resisténcia chopper incorporada (28 V). Se, no entanto, a rede de corrente continua tiver capacidade suficiente, ndo
ocorrerd um aumento de tensdo e a energia serd realimentada. Desta forma a energia estd disponivel na rede de
corrente continua, em outros consumidores, e em condi¢des favordveis, hd uma economia de energia.
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Informacoes sobre o produto

Protecdo térmica

Se, devido &s exigéncias operacionais, o chopper de frenagem for comutado tantas vezes que o limite superior

de temperatura de aprox. 90 °C (medido no interior) seja alcancado, o ZoneControl é desligado. A protecdo de
temperatura ativada é indicada através da indicacdo LED. Assim que o ZoneControl esfriar, o RollerDrive comeca a
funcionar automaticamente assim que houver um sinal de partida.

A CUIDADO

Partida involuntéria do RollerDrive apés o arrefecimento do ZoneControl!
Perigo de esmagamentos em membros e de danos materiais no material transportado!

> Assegure-se de que durante o processo de arrefecimento n&o haja um sinal de partida.

Tempo de bloqueio para altera¢des de sinal / antiressalto

Para assegurar a fungéio, as entradas de sinal externas, as conexdes dos sensores e o interruptor DIP estdo protegidos
pela firmware, com nivel de sinal instavel e com nivel de ressaltos. Isto significa que apés a alteracdo de um sinal, a
préxima alteragdo de sinal s6 seria preparada apés 20 ms. O mesmo vale para as entradas dos sensores, aqui as
alteragdes de sinal sdo processadas 50 ms apés uma primeira alteragdo de sinal.

S {

1 Signal (mit Auswirkung) und Beginn der Sperrzeit t,

2 Signale ohne Auswirkung, da sie innerhalb der Sperrzeit t _liegen

3 Erstes Signal, das nach der Sperrzeit t wieder eine Auswirkung hat

Tempo de funcionamento por inércia

Quando um material transportado deixa a érea de sensor de uma zona, o RollerDrive desta zona continua a girar
durante até 4 segundos. Depois de 4 segundos, o RollerDrive para, contanto que nenhum material novo seja recebido
da zona anterior.

Este comportamento possibilita o seguinte:

* Economia de energia devido ao desligamento do RollerDrive quando néo tiver que ser transportado mais nenhum
outro material.

* E evitado um funcionamento desnecessario de partida/parada, quando hé pequenos espacos vazios entre os
materiais.
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Informacoes sobre o produto

3.2 Componentes

ﬁ oooroooo)l HH
| DO

N A
O
(SN

1 Conexdo PTP-Upstream” 7 Conexdo entradas / saidas

2 Conexdo do sensor da zona 8 Conexdo PTP-Downstream"

3 Conexdo do sensor de partida 9 Cobertura para o interruptor DIP

4 Conexdo do RollerDrive 10 Marcador (passivel de troca)

5 Bracadeira de fixagdo com orificio para o parafuso 11 LED vermelho e verde

6 Conexdo da alimentagdo de tensdo ) PTP = Conexdo Peer-to-Peer
33 Material a fornecer

O material fornecido do ZoneControl contém as seguintes pecas:

* ZoneControl

» Contraconector, alimentacéo de tenséio (WAGO 734-102/xxx-xxx)

» Contraconector, entradas / saidas (WAGO 733-108/xxx-xxx)

* Ferramentas auxiliares, contraconector, alimentacdo de tensdo (preto)

e Ferramenta auxiliar, contraconector, entradas/saidas (@amarelo)
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3.4 Placa de caracteristicas

Informacoes sobre o produto

As indicagdes sobre a placa de caracteristicas servem para a identificacdo do ZoneControl.

@— ZoneCont

for RollerDrive

1 Fabricante
2 Nome do produto

3 Semana e ano de produgédo

o INTERROLE [l
rol 123456739\ 1234567&94@

06/10 ~_| ®
Interroll Enineering GmbH

42929 Wermelskirchen « Germany
www.interroll.com

®

4 Endereco do fabricante
5 Nomero de artigo

6 NUmero de série

3.5 Dados técnicos ZoneControl

Tensdo nominal

24 V DC, muito baixa tensdo de protegdo PELV

Faixa de tensdo

19 a 26 V DC (nenhuma protecéo contra troca de pélos)"

Consumo de corrente

com RollerDrive: 3a 5 A
sem RollerDrive: 0,08 a 0,5 A

Classe de protecéo IP 20
Refrigeragdio Conveccdo
Temperatura ambiente durante o 0°Ca +40°C

funcionamento

Temperatura ambiente durante o transporte e
o armazenamento

-20°Ca +70°C

Umidade do ar

5 a 95 %, ndo s&o admissiveis a formagdo de orvalho nem a

condensag&o

Altitude de instalacdo acima do nivel do mar

méx.. 1000 m

Y Um médulo ZoneControl individual é protegido contra uma conex&o da tensdo operacional com pélos trocados.
Assim que os médulos forem unidos por PTP, a protegdio contra pélos trocados é eliminada.
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3.6 Significado dos LEDs
Os LEDs informam sobre o estado operacional do ZoneControl e do RollerDrive, assim como sobre a tensdo
operacional.
LED verde LED vermelho Significado Comportamento do RollerDrive
Pisca ! Pisca ! Inicializagéo do ZoneControl De acordo com a ocupagéo do
sensor
Permanente mente Desligado ZoneControl pronto para Stopp
iluminado funcionar
Pisca ! Desligado RollerDrive recebe sinal de Gira
partida
Permanente mente Pisca uma vez " RollerDrive com defeito ou ndo ~ Stopp
iluminado conectado
Permanente mente Pisca duas vezes ! Erro no processo de transporte Stopp
iluminado (por ex. material emperrado)
Permanente mente Pisca trés vezes Desligamento devido a excesso  Stopp
iluminado de temperatura na resisténcia
chopper
Desligado Pisca quatro vezes " Erro de sistema (por ex. Stopp
interrupgéo de linha PTP)
Desligado Permanente mente Fusivel disparou Stopp

iluminado

! Dependendo do erro, o LED pisca (0,5 s ligado - 0,5 s desligado) em um periodo de 4 segundos, com diferentes

frequéncias.
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3.7 Interruptor DIP

Com os interruptores DIP é possivel selecionar a velocidade, a direcéio de transporte, o modo de funcionamento,
assim como a légica de comutagdo (PNP / NPN). O estado de fornecimento dos interruptores DIP 1 a 3 é ON, o dos
interruptores DIP 4 a 8 é OFF.

Interruptor DIP ON OFF

SPEED A, B, C Ajustes de velocidade (ver ,Ajuste da velocidade”, pagina 40)

EPA / BA Modo de transporte de bloco (BA) " Modo de transporte de posicdo individual

(EPA) D

DIR Sentido de rotacdo do RollerDrive no Sentido de rotacdo do RollerDrive no
sentido antihordrio 2 sentido hordrio 2

PNP /NPN Os sinais s@o transmitidos conforme a légica  Os sinais sdo transmitidos conforme a légica
NPN PNP

" ver ,Descri¢cdo do produto”, pagina 15

2 Sentido de rotagéio visto a partir do cabo de conexdo, quando a entrada externa DIR_RET néo estd conectada.
Em ligacdo com um sinal na entrada de sinal CLEAR, o sentido de rotagdo é invertido, se a entrada DIR_RET for
conectada.

nn%

1 SPEED A 4 EPA / BA
2 SPEED B 5DIR
3 SPEED C 6 PNP / NPN
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3.8 Significado dos sinais

Zone_Status

O sinal ZONE_STATUS é o sinal de saida da funcdo Handshake do ZoneControl. A respectiva entrada de sinal é
ZONE_START.

O sinal ZONE_STATUS se torna ativo nas seguintes situacdes:

* O sinal ZONE_START estd ativo.

* O sensor de partida ou o sensor da zona estd ocupado (por transporte de entrada regular e um material ou por
posicionamento de um material em uma zona anteriormente livre).

O sinal ZONE_STATUS se torna inativo nas seguintes situagdes:

* Um material que estava parado é transportado para a préxima zona. Quando o sensor da zona fica livre, o sinal
ZONE_STATUS se torna inativo, contanto que n&o siga mais nenhum material.

* Quando um material alcanca o sensor da zona, o sistema presume apés 5 segundos, que o material foi removido
manualmente e o sinal ZONE_STATUS se torna inativo.

* Quando um material parado é removido manualmente (e portanto o sensor da zona fica livre), o RollerDrive
continua a girar durante 2 segundos. Se neste meio tempo o sensor ndo for ocupado de novo, e se ndo seguir
mais nenhum material, o sinal ZONE_STATUS tornar-se-é inativo.

3.9 Dimensodes
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4 Transporte e armazenamento

4.1 Transporte

A CUIDADO

Perigo de ferimentos devido a transporte inadequado!

> Mandar efetuar os trabalhos de transporte somente por pessoal técnico autorizado.

Respeitar as seguintes indicagdes:

> Empilhar no méaximo quatro caixas de papeldo.

> Antes do transporte, verificar se os ZoneControl estdo corretamente fixados.

> Evitar impactos fortes durante o transporte.

> Apbs o transporte, controlar cada ZoneControl quanto a danos visiveis.

> Em caso de detecdo de danos, fotografar as pecas danificadas.

> Em caso de danos de transporte, informar imediatamente o transportador ou a Interroll, para ndo perder
eventuais pedidos de indemnizacéo.

> Né&o expor os ZoneControl a fortes variagdes de temperatura, pois tal pode levar & formagéio de
condensagéo.

4.2 Armazenamento

A CUIDADO

Perigo de ferimentos devido a armazenamento inadequado!

> Ter em atengdo um armazenamento seguro dos ZoneControl.

Respeitar as seguintes indicagdes:
> Empilhar no méaximo quatro caixas de papeléo.

> Apbs o armazenamento, controlar cada ZoneControl quanto a danos visiveis.
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5 Montagem e instalagéo

5.1 Adverténcias para a montagem

Um manuseamento inadequado durante a montagem do ZoneControl pode causar danos materiais ou encurtar
a vida 0til do ZoneControl.

> Naéo deixar cair o ZoneControl nem utilizé-lo incorretamente, para evitar danos interiores.

> Antes da montagem, controlar cada ZoneControl quanto a danos visiveis.

> Assegurar-se de que o ZoneControl ndo é tensionado durante a montagem (nenhuma carga de flexdo ou
tor¢do).

> Na&o abrir quaisquer outros orificios de fixacdo na carcaga e ndo alargar os orificios existentes.

> Assegurar-se de que, devido a fontes de calor externas, nunca seja excedida a temperatura de

funcionamento admissivel.

5.2 Montagem do ZoneControl

Procurar uma superficie plana, sobre a qual o ZoneControl deve ser montado.

> Utilizar o ZoneControl como gabarito e marcar o centro dos dois orificios de montagem. Disténcia entre os
orificios de montagem, ver ,Dimensdes” na pégina 22.

> Abrir dois orificios de montagem com 5,6 mm a 6 mm de diémetro nas marcacdes.

> Aparafusar o ZoneControl.

> Assegurar-se de que ndo haja tor¢des na carcaga.
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A

Montagem e instalagéo

Adverténcias para a montagem elétrica

CUIDADO

Perigo de ferimentos em trabalhos no equipamento elétrico!

>
>

>

Os trabalhos na instalagéo elétrica s6 devem ser efetuados por um eletricista.

Antes da instalacdo, remogéo ou ligagdo dos ZoneControl, desligar o sistema de transporte da corrente e
proteger contra ligacdo acidental.

Ligar todas as alimentacdes de tensdo utilizadas ao mesmo potencial de massa partilhado, de modo a
evitar correntes de compensag&o através do ZoneControl.

Assegurar-se de que todos os componentes estejam corretamente ligados & terra. Uma ligagdo incorreta
a terra pode levar a uma descarga estética, o que pode ter como consequéncia uma avaria ou uma falha
prematura no ZoneControl.

Assegurar que a carga de corrente, em cada borne individual ou bloco de bornes, ndo utrapasse 10 A.

Prever dispositivos de comutacdo e protecéo apropriados, que possibilitem uma operacdo isenta de
perigos.

As tensdes de operagdo sé devem ser ligadas se todas as linhas estiverem conectadas.

Uma instalagdo elétrica realizada incorretamente pode levar a danos no ZoneControl.

YV VV Y YV V V V VY

Observar as normas nacionais relativas & instalagéo elétrica.

Operar o ZoneControl apenas com 24 V e 48 V de muito baixa tensdo de protegdo (PELV), respetivamente.
O ZoneControl ndo deve nunca ser operado com corrente alternada.

Prestar atencdo & polaridade correta da alimentacéo de tenséo.

Certificar-se de que a instalag&o elétrica existente ndo influencia negativamente o ZoneControl.

S6 utilizar cabos com dimensdes suficientes para as concretas condi¢des de aplicacéo.

Tomar em consideragdo os cdlculos relativos & queda de tensdo em cabos.

Observar os regulamentos relativos &s exigéncias de colocacdo de cabos.

Nao submeter a ficha a uma carga de tracdo ou pressdo demasiado elevada. Ao dobrar o cabo na ficha é
possivel que o isolamento do cabo seja danificado e o ZoneControl pode falhar.

S6 usar os contraconectores indicados (ver ,Entradas e saidas”, pagina 30) e as ferramentas auxiliares
fornecidas.

Assegure-se de que o ZoneControl ndo esteja conectado com os pélos trocados. Se o ZoneControl for
conectado com os pélos trocados, e houver uma conexdo Peer-to-Peer, o ZoneControl serd destruido assim
que a tensdo for ligada.
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5.4 Instalagéio elétrica

@ O ZoneControl estd equipado com um fusivel interno, ndo substituivel, que protege a rede de corrente
continua e todos os participantes lé4 conectados, caso o RollerDrive tiver um curto circuito (ou produzir uma
corrente superior a 10 A). A protecéo das linhas deve ser assegurada pela entidade operadora.

O ZoneControl deveria ser fixo no lado do transportador, no qual se encontra a conexcéo do RollerDrive. Para uma
simples conexdo dos cabos, todas as conexdes deveriam estar direcionadas todas para um lado do transportador.

A cablagem da conexdo PTP deve sempre ser realizada no sentido de transporte, ou seja, de modo que a conexdo
downstream PTP da zona a montante tenha que ser conectada & conexdo upstream PTP da zona a jusante, etc. Isto
também é vdlido quando um/alguns ZoneControl(s) tiverem que ser montados no outro lado do transportador.
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1 Sentido de transporte

2 ZoneControl

4 Alimentacdo de tensdo

5 Ligag&o peer-to-peer

3 RollerDrive 6 Material a ser transportado
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Linhas necessdrias:

Ligacdo Seccdo transversal do cabo

Entradas/saidas Fio flexivel: 0,08 a 0,5 mm?
Fio flexivel com isolador de terminal: 0,25 mm?
Comprimento de desnudar: 5 a 6 mm

Alimentacdo de tenséo Fio flexivel: H05 (07) V-K 1,5 mm?

Opcional com isolador de terminal

Comprimento de desnudar: 8 mm

Ligagdio peer-to-peer Cabo Cat-5 de tipo comercial (cabo de rede ou cabo Ethernet)

> Isolar as extremidades dos fios, ou aplicar buchas nas extremidades dos fios, de acordo com as
recomendagdes dos fabricantes dos contatos.

> Introduzir os cabos das entradas/saidas e dos sensores, com ajuda da ferramenta auxiliar amarela, no
contraconector (ver ,Entradas e saidas”, pagina 30).

> Introduzir os cabos da alimentag&o de tenséo no contraconector, com ajuda da ferramenta auxiliar preta.

> Introduzir o contraconector no ZoneControl.

> Assegure-se de que todos ZoneControl estejam conectados a uma sé massa.

> Ajustar os interruptores DIP SPEED A, SPEED B, SPEED C, EPA/BA e DIR de acordo com as exigéncias (ver
JFuncionamento”, pagina 39).

> Ajustar o interruptor DIP PNP/NPN de acordo com o nivel de sinal utilizado (vale para sensores e entradas/
saidas).

> Introduzir o plugue do RollerDrive, de modo que no ZoneControl a inscricdo ,RD” possa ser lida e que a
inscricdo ,EC310” do plugue fique para trés, portanto ndo possa ser lida.

> Introduzir o plugue da conexdo PTR No ZoneControl na zona de partida e na zona final permanece uma

conexdo PTP livre em cada, sendo que n&o é necessdria uma final.

Versdo 2.0 (04/2019) Online

Tradu¢@o do manual de instrucdes original 27 von 54



Montagem e instalagéo

Status do sinal das entradas

PNP / Status  ZONE_STOP ZONE_START  CLEAR DIR_RET START /
NPN ZONE_SENS _
IN
PNP ativo + 24V + 24V + 24V + 24V + 24V
DIP = OFF inativo - - - - -
NPN ativo GND GND GND GND GND
DIP=ON nativo - - - - -
Status do sinal das saidas
PNP / Status  ZONE_STATUS ERROR EXT_ON
NPN
PNP ativo + 24V + 24V + 24V
DIP = OFF  jnativo - - -
NPN ativo GND GND GND
DIP=ON inativo - - -
Esquema do principio das saidas
Com légica PNP Com légica NPN
U
. |
ZoneControl Rs ZoneControl
_ - GND
GND
U, = Tens&o operacional
R, = Protegdo interna contra sobrecarga
GND = Conexdo a massa
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5.5 Sensores

Montagem e instalagéo

O:s seguintes tipos de sensores podem ser conectados (o sensor deve estar ativo quando o material se encontrar na

darea de vigilancia):

» Contato sensibilizando

* Barreira luminosa suprimindo

Tipo de Sensibili-  Contato Saida Luz Simbolo de Saida elétrica
sensor zanc'lo ou de 16gica comutacdo
suprt- ruptora Material Ligado Tensdo
mindo / contato
detectado
de
trabalho
PNP  Barreira Supri- Contato Néo Néo o— Néo -
luminosa mindo de interrompido v
(com refletor) trabalho,
normally  Sim Interrompido o—  Sim 24V
open +24V
Sensor de luz  Sensibili-  Contato Nao Interrompido o—  Nao -
zando de v
trabalho,
normally ~ Sim Néo o— Sim 24V
open interrompido 24y
NPN  Barreira Supri- Contato Néo Néo 00 Néo -
luminosa mindo de interrompido —
(com refletor) trabalho,
normally ~ Sim Interrompido o0 Sim oV
open —
Sensor de luz  Sensibili-  Contato Nao Interrompido 00 Nao -
refletida zando de —
trabalho,
normally  Sim Nao 00 Sim ov
open interrompido —
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5.6 Entradas e saidas

Conexdo RollerDrive: Snap-in de 8 mm, 5 pélos, ocupagéo dos contatos conforme EN 61076-2

R —

O]

®

@__.

1+24VDC
2 Saida, sentido de rotacéo

3 Massa

\| -

_@

4 Entrada erro

5 Saida, velocidade

Conexdo do sensor de partida: Contraconector WAGO 733-103

1+24VDC 3 Massa
2 START_SENS_IN (entrada para o sinal do sensor de
partida)
Versdo 2.0 (04/2019) Online
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Conexdo do sensor da zona: Contraconector WAGO 733-103

7\

\\‘: ; ,/ I|

izl

1+24VDC 3 Massa

2 ZONE_SENS_IN (entrada para o sinal do sensor da

zona)

Conexdo Peer-to-Peer Upstream: Bucha RJ45, 8 pélos Molex 43860

==y

Contraconector: Cabo Patch confeccionado
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Conexdio da alimentagéo de tenséo: Contraconector WAGO 734-102

1 GND (Massa)

Conexdo, entradas/saidas: Contraconector WAGO 733-108

r'/—
=
REE=
A pEf=i
H &
] =
]
— ] &=
1F1 ﬁ”
1 EXT_ON (saidas para sinal de partida adicional) 5 ERROR (saida para sinal de erro)
2 CLEAR (entrada para o sinal de marcha livre) 6 ZONE_STATUS (saida para sinal do status da zona)
3 SPEED (entrada para o ajuste da velocidade) 7 ZONE_START (entrada para o sinal de partida)
4 DIR_RET (entrada para mudar de diregéio, s6 tem 8 ZONE_STOP (entrada para o sinal de parada)
efeito com sinal ativo em CLEAR.)
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Conexdo Peer-to-Peer Downstream: Bucha RJ45, 8 pélos Molex 43860

—_— == ‘ E=r g T

L2E

Contraconector: Cabo Patch confeccionado

i

Os dados elétricos das conexdes individuais encontram-se em anexo (ver ,Dados elétricos das conexdes”,
pdgina 50).
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57 Esquemas elétricos

Abreviacdes usadas:

+24V  Tens&o operacional
GND Ground (Massa)

PTP Ligacdo peer-to-peer

ZoneControl dentro do percurso de transporte

s GND +24V
W
>
o
o
=\
@ INTERROLL
PTP ———————= I:l '» PTP
I(/:‘\ g | 1
W ‘ == ‘
1 Sensor da zona

Este ZoneControl pode se encontrar em qualquer lugar entre a zona de partida e a zona final. Esta conexdo
possibilita um transporte sem pressdo de congestionamento, sem funcdes adicionais.

O ZoneControl esté ligado ao ZoneControl vizinho, através das conexdes Peerto- Peer. O sensor da zona é
alimentado através de uma conexdo de sensor com tenséo operacional.
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ZoneControl no inicio do percurso de transporte

GND +24V

INTERROLL

i
— pTP
. 'ﬁ;@
_ GND (NPN)
+24'V (PNP)

|
l_

1 Startsensor
2 Zonensensor

3 Taster A: Externes Signal am Eingang ZONE_START

Handshake com o percurso de transporte anterior: O status da zona (ocupado ou livre) pode ser verificado
através do sinal ZONE_STATUS (ver ,ZONE_STATUS", pagina 22). A partida da primeira zona do transportador
ZoneControl pode ser realizada com as seguintes possibilidades:

* Sensor de partida (o contato A ndo é necessdrio)

* Sinal externo na entrada ZONE_START (simbolizado pelo contato A; o sensor de partida no é necessdrio)

A funcdo do contato pode ser realizada por qualquer elemento de comutagéio (por ex. SPS). O sinal pode ser
comutado no modo NPN ou PNP
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ZoneControl no final do percurso de transporte

GND +24V

ROLLER
DRIVE

INTERROLL

PTP

(I):l ,f/ o \'\

© | |
1 —®
| GND(NPN)
+24V (PNP)

1 Sensor da zona

2 Contato: Sinal externo na entrada ZONE_START

Quando o material alcanca o sensor da dltima zona, ele é normalmente parado. Para transporta-lo para fora é
necessdrio conectar um sinal externo na entrada ZONE_START da 6ltima zona. Isto pode ser um contato (veja
exemplo no esquema acima) ou um comando externo (SPS). O sinal pode ser comutado no modo NPN ou PNP O
status da Gltima zona pode ser verificado na saida ZONE_STATUS. Se na édrea vigilada pelo sensor da respectiva
zona ndo se encontrar nenhum material, e o sinal ZONE_START for ativado, o RollerDrive ndo giraré.

Dependendo do comprimento do sinal e do modo de transporte ajustado (transporte de posicéo individual ou modo
de transporte em bloco), é transportado sé um material ou vérios materiais.
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Conexdo do comando de velocidade externo

Té? 7 7 ?

—
C | l l l +24 V
GND
+ _
1 ZoneControl 4 Entrada SPEED (Pin 3)
2 RollerDrive 5 Ajuste externo de velocidade (por ex. através do

potenciémetro)

3 Ligacdo peer-to-peer

Para comandar externamente a velocidade do transportador, é possivel conectar um sinal SPEED externo. O sinal sé
deve ser conectado a um ZoneControl, porque ele é transferido a todos os outros ZoneControl através da conexdo
PTP Para isto tanto faz a posi¢do do ZoneControl dentro do transportador e o comprimento da linha da conexdo PTR

A faixa de tens&o para o sinal SPEED se encontra entre 0 e 10 V DC com uma carga méxima de 2 mA. Para
alcancar uma velocidade de transporte constante, é necessério que a tens&o continua seja mantida constante.
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Conexdio de um segundo RollerDrive

Em um transportador hé a possibilidade de acionar as zonas com outros RollerDrive, que s&o ligados e desligados de
forma sincrona ao RollerDrive do ZoneControl. Isto pode por ex. ser necessério no caso de materiais pesados ou de
zonas longas.

> Unir a saida EXT_ON do ZoneControl com a entrada SPEED A de um DriveControl 20.

o
4w GND +24V
=
O o
o =] +24V|GND
INTERROLL
ZoneControl
- 8
] ;/_ A\ PTP
° | = |
> Unir a massa do ZoneControl (GND) com a massa do sinal Common GND do DriveControl 20. Se possivel,
devera ser usada a mesma fonte de tensdo para ZoneControl e DriveControl 20.
> No DriveControl 20 com os interruptores DIP SPEED A a D deverd ser selecionada uma velocidade
compardvel ao ZoneControl.
> Se a funcdo DIR_RET tiver que ser usada na aplicacéo, a entrada DIR do DriveControl 20 deve ser ligada ao

sinal DIR_RET doZoneControl e no DriveControl 20 o interruptor DIP DIR deve ser ajustado de modo que o
RollerDrive gire no sentido correto.

@ As mudancas de velocidade através de um sinal externo SPEED sé6 t&ém efeito sobre o RollerDrive
diretamente ligado a um ZoneControl. RollerDrive, néo diretamente ligados a um DriveControl 20 ndo
terdo uma mudanca de velocidade devido co sinal.
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6 Colocac¢éo em funcionamento e operacéo
6.1 Colocacdo em funcionamento

Controles antes da primeira colocacéo em servico

> Assegure-se de que o ZoneControl foi fixo, de maneira correta, no perfil e que todos os parafusos foram
apertados corretamente.

Assegure-se de que ndo haja déreas de perigo adicionais devido a interfaces com outros componentes.
Assegure-se de que a cablagem corresponda &s especificagdes e as diretrizes legais.

Controlar todos os dispositivos de seguranga.

Y V V V

Assegure-se de que ndo se encontrem pessoas na érea de perigo em volta do transportador.

Controles antes de cada colocagdo em funcionamento

Verifique se existem danos visiveis no ZoneControl.

Controlar a posigéio dos interruptores DIP (ver ,Interruptor DIP”, pégina 21).
Controlar todos os dispositivos de seguranca.

Especificar e controlar exatamente a colocagdo do material a ser transportado.

Assegure-se de que o RollerDrive ndo esteja bloqueado.

YV V.V V VYV V

Assegure-se de que ndo se encontrem pessoas na érea de perigo em volta do transportador.

6.2 Funcionamento

A CUIDADO

Partida involuntéria da RollerDrive!
Perigo de esmagamentos em membros e de danos materiais no material transportado!

> Antes de ligar a tensdo operacional, deve-se assegurar que ninguém se encontre nas dreas de perigo do
transportador.

Depois de ligar a tensdo operacional, o ZoneControl & inicializado. Com isto o ZoneControl é colocado em um estado
basico definido e os materiais, que se encontram na érea vigilada por um sensor, serdo transportados até o préximo
sensor de zona. Para isto, os RollerDrives, em zonas ndo ocupadas, giram e os RollerDrives em zonas ocupadas ndo
giram. Com uma instalag@o de cabos correta, a zona de partida e a zona final séio automaticamente reconhecidas. A
inicializagdo demora 4 segundos. Durante a inicializacdo, o sensor da zona pode ser ocupado inimeras vezes.
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6.3 Ajuste da velocidade
Ajustes de velocidade internos no ZoneControl

Condicdo prévia: A entrada externa SPEED n&o estd conectada ou néo esté ativa.

> Ajustar a velocidade desejada com os interruptores DIP (veja tabela).

Nao é possivel parar o RollerDrive, colocando a massa na entrada externa SPEED.

Posicéo do interruptor DIP Velocidade com reducéo de transmisséo EC310

SPEED no ZoneControl [m/s]

A B C 9:1 121 16:1  20:1 24:1  36:1 48:1 64:1 96:1
on on on 1,75 1,31 098 079 065 044 033 025 0,16
on on off 1,51 1,13 085 068 057 038 028 021 0,14
on off on 127 095 072 057 048 032 024 0,18 0,12
on off off 103 078 058 047 039 026 019 015 0,10
off on on 08 060 045 036 030 020 015 011 0,07
off on off 056 042 032 025 021 0,14 0,11 0,08 0,05
off off on 032 024 018 015 012 008 006 005 003
off off off 009 007 005 004 003 002 002 001 0,01

Valores nominais & temperatura ambiente de 20 °C

Posico do interruptor DIP Velocidade com reducéo de transmissdo EC5000 Al

SPEED no ZoneControl [m/s]

A B C 9:1 13:1 181  21:1 30:1 42:1 49:1 781 108:1
on on on 2,01 139 100 08 060 043 037 023 0,17
on on off 173 120 087 074 052 037 032 020 0,14
on off on 146 1,01 073 063 044 0,31 027 0,17 012
on off on 1,32 091 066 057 040 028 024 0,15 0,11
off on on 0,91 063 046 039 027 020 017 011 0,08
off on off 064 044 032 027 019 014 012 007 005
off off on 03 025 018 015 0,11 008 007 004 003
off off off 009 006 004 004 003 002 002 001 0,01

Valores nominais & temperatura ambiente de 20 °C
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Ajuste da velocidade através de um sinal analégico externo

A partir de um valor de tensdo de > 1V, o sinal SPEED tem prioridade mais alta do que o ajuste da velocidade
através de um interruptor DIP interno. A velocidade do RollerDrive segue o sinal externo, independente da posicdo do
interruptor DIP

> Ajustar a velocidade do RollerDrive alterando o sinal externo na faixa entre 1 e 10 V. As alteragées de sinal
s6 sdo aceitas se divergirem no minimo 0,1 V do valor anterior.

> Para ativar o ajuste de velocidade interno através dos interruptores DIP, é necessdrio colocar o sinal externo
emOV.

A especificacdo analégica da velocidade vale para todas as zonas do transportador ZoneControl.

6.4 Influéncia externa do transporte sem pressdo de congestionamento

Para influenciar diretamente o processo de transporte, normalmente automético, o ZoneControl possui dois sinais de
comando:

» ZONE_START

* ZONE_STOPP

Com estes sinais é possivel intervir na légica de transporte atual de uma zona, de modo que processos START-STOPP
criados no local podem ser introduzidos sem problemas no processo de transporte ZPA global.

A CUIDADO

Partida involuntéria da RollerDrive!
Perigo de esmagamentos em membros e de danos materiais no material transportado!

> Antes de ativar os sinais ZONE_START e ZONE_STOPP, deve-se assegurar que ninguém se encontre nas
dreas de perigo do transportador.

ZONE_STOPP

* Pode ser ativado em qualquer zona.
* O material é transportado até o sensor de zona da respectiva zona.
* Quando é desativado, comega imediatamente a fungdo de transporte ZPA normal.

* O sinal ndo leva & parada imediata do RollerDrive.
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ZONE_START

O sinal ZONE_START ¢ o sinal de entrada da fungdo Handshake do ZoneControl. A respectiva saida de sinal é
ZONE_STATUS (ver ,ZONE_STATUS", pdagina 22).

* Na primeira zona do transportador:

* O sinal de partida leva & partida do RollerDrive da primeira zona, contanto que o sensor da zona néo esteja
ocupado.

* Se o sensor da zona estiver ocupado, o RollerDrive n&o comeca a girar.

* Se o sinal for dado durante o transporte de um material para a primeira zong, o RollerDrive continua a girar
até um material ocupar o sensor (enquanto isto ndo ha Time-Out).

* Se o sinal ZONE_START permanece ativo, depois do material deixar a primeira zona, o RollerDrive da primeira
zona continua a girar, até o Timeout.

* Em qualquer qualquer zona intermedidria:

* O RollerDrive da zona gira imediatamente e de forma forcada, portando independente do status do sensor ou
da légica de transporte ZPA. (Atencdo: perigo de coliséo). Quando o sinal é desativado, a zona volta a seguir
as regras do transporte sem pressdo de congestionamento. N&o segue nenhuma inicializacdo.

* Na oltima zona:

* Se a ltima estiver ocupada por um material, este seré transportado para fora da zona. Se n&o seguir mais
nenhum material, o RollerDrive péra depois de 4 segundos (movimento por inércia).

* Se seguir mais um material, este também serd transportado pela zona (de acordo com o tipo de transporte
ajustado), contanto que ZONE_START ainda estiver ativo.

* Se como sinal de partida s6 for dado um impulso, um material é transportado para fora da zona, um outro
seria transportado até o sensor da zona e parado lé.

* Quando é dado o sinal de partida, com a ltima zona n&o ocupada, o RollerDrive néo gira.

* Se o sinal permanece ativo e é transportado um material para a Gltima zona, o RollerDrive ndo péra e o
material é transportado diretamente para fora da zona.

@ Os sinais ZONE_START e ZONE_STOPP deveriam ser realizados como impulsos, para assegurar a
atribuicdo funcional ao processo de transporte ZPA. A duracdo do impulso deveria ser menor do que a
duracdo do transporte através da zona mais curta.
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Completo esvaziamento do transportador

Se necessdrio, o transportador pode ser completamente esvaziado através do comando CLEAR.
> Ativar o sinal CLEAR na primeira ou na Gltima zona do transportador.

O sinal CLEAR ¢ transmitido a todas as outras zonas através da ligacdo PTP Ele desativa imediatamente a légica de
transporte atual e deve permanecer ativo durante o tempo que desejar transportar para fora. Ele tem como efeito
um transporte for¢ado: Todos RollerDrive giram ao mesmo tempo com a respectiva velocidade e a dire¢éo pré-
ajustadas, sem considerar os sensores das zonas.

Quando o sinal CLEAR é ligado em qualquer uma das zonas intermedidrias, ele n&o tem efeito. CLEAR n&o pode ser
ativado enquanto o sinal ERROR estiver ativo.

Assim que o sinal CLEAR estiver novamente ativo, o transportador executa uma inicializag&o.

Se, além do sinal CLEAR, ainda estiver ativo o sinal DIR_RET, todos os RollerDrive ativos girardo na dire¢éo contréria
do que ajustada pelo interruptor DIP DIR_RET e CLEAR devem ser conectados ao mesmo ZoneControl. O sinal DIR_
RET s6 tem efeito durante CLEAR.
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7 Manutencéo e limpeza

A CUIDADO

Perigo de ferimentos devido a manuseamento inadequado!

> Os trabalhos de manutengéo e limpeza s6 devem ser efetuados por pessoal (técnico) autorizado e
devidamente instruido.
> Efetuar os trabalhos de manutencéo e limpeza somente no estado sem corrente. Desligar o ZoneControl da
tensdo e proteger contra ligacdo acidental.
> Colocar sinalética que indique que estdo a ser efetuados trabalhos de manutencao ou limpeza.
7.1 Manutencdo

Verificar o ZoneControl

O ZoneControl propriamente dito ndo requer manutencdo. Para evitar avarias &, no entanto, necessario que as
ligagdes e as fixagdes sejam verificadas a intervalos regulares.

> No decurso dos trabalhos periédicos de controlo e de manutenc@o no transportador, deve ser assegurado
que os parafusos do ZoneControl ainda estejam bem apertados e que o cabo ainda esteja corretamente
instalado e ligado &s respetivas ligacdes.

Substituir o ZoneControl

Se um ZoneControl estiver danificado ou com defeito, terd de ser substituido.

Ndo tente abrir o ZoneControl!

> Instalar o ZoneControl novo (ver ,Colocacéo fora de funcionamento” na pdgina 49 e ,Montagem do
ZoneControl” na pagina 24).
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7.2 Limpeza

P$ e sujidade, juntos com humidade, podem levar a um curto-circuito do circuito elétrico. Em ambientes sujos
é portanto necesséria uma limpeza em intervalos regulares para evitar curto-circuitos que possam danificar o
ZoneControl.

INDICACAO

Danos no ZoneControl devido a limpeza incorreta

> Nao mergulhar o ZoneControl em liquidos.
> Se necessdrio, aspirar o pé e a sujidade.
> Para uma limpeza mais profunda, o ZoneControl deverd ser separado da alimentagdo de tenséo, desmontado

e limpo com um pano homido.
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8 Ajuda em caso de avarias
8.1 Resolucdo de problemas
Avaria Causa possivel Resolugdo
O ZoneControl ndo trabalha Nenhuma alimenta¢éo de tensdo > Assegure-se de que a tensdo
mais ou n&o trabalha de saida da alimentagéo de
corretamente tensdo esteja na faixa de
tensdo indicada.
> Controlar as conexdes e
corrigir se necessdrio.
O:s interruptores DIP estdo na posicdo > Controlar a posicdo dos
errada interruptores DIP e corrigir se
necessdrio (ver ,,Inferrup'ror
DIP”, pdgina 21).
ZoneControl com defeito ou O fusivel interno disparou ou esté com > Substituir o ZoneControl.
danificado defeito.
RollerDrive ndo funciona RollerDrive com defeito ou sem > Assegure-se de que a tensdo
alimentacdo de tensdo de saida da alimentacdo de
tensdo esteja na faixa de
tensdo indicada.
> Controlar as conexdes e
corrigir se necessdrio.
O sinal ERROR ¢é automaticamente
resetado apés a eliminacéo
do erro e ZoneControl realiza
imediatamente uma reinicializac&o
local para a respectiva zona.
Processo de transporte Materiais emperrados > Remover materiais
interrompido emperrados.

O sinal ERROR ¢é automaticamente
resetado apés a eliminagéo

do erro e ZoneControl realiza
imediatamente uma reinicializac&o
local para a respectiva zona.
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Avaria Causa possivel Resolucéo

Processo de transporte Sobreaquecimento da resisténcia > Deixar esfriar.

. . o

interrompido Chopper a > 90 °C O sinal ERROR é automaticamente

resetado apés esfriar e ZoneControl
continua o processo de transporte.

Interrupgdo de linha PTP > Controlar todas as conexdes
da linha PTP
Erro de sistema Interrupcao de linha PTP > Desligar e ligar a tensdo

O sinal de erro é ligado em caso das seguintes avarias:

Erro no RollerDrive
RollerDrive ndo conectado

Fusivel com defeito

A faixa de tens&o operacional admissivel foi ultrapassada ou né&o foi alcancada

A tensdo operacional estd com os pélos trocados
A resisténcia chopper esté sobreaquecida
Erro de sistema

Time-Out: o sensor da zona néo é liberado dentro de 5 segundos

operacional, para
reinicializar a instalacéo de
transporte.
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8.2 Divergéncias no decurso do transporte
Retirar um material da érea de vigiléncia de um sensor de zona

O sensor da zona é liberado por uma intervencdo manual (puxar para trés ou remover um material j&@ parado) ou
por escorregar para trés.

O ZoneControl reconhece este estado e ativa durante, no maximo, 2 segundos o RollerDrive da zong, para
transportar novamente o material para a érea de vigilancia do sensor da zona. Uma mensagem através da ligacao
PTP. & zona a montante, avisando que a zona estd livre, ndio é enviada durante os 2 segundos. Desta forma deve
ser evitado o transporte de mais um outro material. Se dentro de 2 segundos o sensor néo for reocupado por um
material transportado, é enviada uma mensagem de liberacéo & zona a montante (o sinal ZONE_STATUS se torna
inativo).

Time-Out ao deixar o sensor da zona

Devido a um bloqueio na via de transporte (por ex. material emperrado, barreira na via de transporte) o material
ndo deixa a drea de vigilancia atual do sensor da zong, e ndo alcanca a drea de destino da zona a jusante (por ex.
se no meio tempo o material tiver sido retirado):

Depois da partida do RollerDrive, o sensor da zona ocupado deve ser liberado apés 5 segundos. Se apés este
periodo de tempo o sensor ainda continuar ocupado, o RollerDrive péara. A saida ERROR se torna ativa e o préximo
ZoneControl indica um erro através do LED de erro. E presumido que o material

estd bloqueado.

O periodo de tempo de 5 segundos pode fazer com que materiais longos ndo possam ser transportados com
velocidade lenta.

O erro pode ser eliminado, empurrando manualmente o material transportado para a érea de vigilancia do sensor
da zona a jusante. Para isto é necessdrio que o sensor da zona, que ndo ficou livre, ndo esteja mais ocupado. Apés a
eliminagdo do erro, a respectiva zona realiza uma inicializagdo local.

Time-Out ao alcancar o sensor da zona

Assim que um material deixar a drea de vigiléncia de um sensor da zona, o material tem 5 segundos para ocupar

o sensor da zona a jusante. Isto significa que o RollerDrive da zona a jusante gira durante no minimo 5 segundos, a
n&o ser que o seu sensor da zona & esteja ocupado. Passados 5 segundos, o ZoneControl presume que o material foi
removido e pdra o RollerDrive. Com isto néo é ativado nenhum erro.

Um outro material, que ocupa o sensor da zona a montante, sé é transportado para esta zona depois de passados 5
segundos, pois esta sé envia uma mensagem de liberacdo apés 5 segundos.
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9 Colocacéo fora de funcionamento e eliminacéo

A CUIDADO

Perigo de ferimentos devido a manuseamento inadequado!

> Mandar efetuar a colocagéo fora de funcionamento somente por pessoal técnico autorizado.
> Colocar o ZoneControl fora de funcionamento somente no estado sem corrente.
> Desligar o ZoneControl da tens@o e proteger contra ligacéo acidental.

9.1 Colocacdo fora de funcionamento

> Remover todos os cabos do ZoneControl.

> Soltar os parafusos com os quais o ZoneControl esté fixo ao quadro de transporte.

> Retirar o ZoneControl do quadro de transporte.

9.2 Eliminacdo

@ O operador é responsavel pela eliminagdio adequada dos ZoneControl. Devem ser respeitadas as normas
locais e sectoriais para a eliminagdo dos ZoneControl e sua embalagem.
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10 Anexo

10.1  Dados elétricos das liga¢des

Ligacéo das entradas/saidas

Entradas ZONE_START, ZONE_STOP, DIR_RET, CLEAR, START_SENS_IN e ZONE_SENS_IN

Caracteristicas

l6gica de 24 V, sem vibragdes, potencial de referéncia GND

Proteg@o contra troca de pélos

max.. 30 V DC

Protec@o contra sobretensdo méx.. 30 V DC permanente, sem onda harménica
Nivel de légica low 0a5VDC npn = ativo

Corrente de entrada low max.. 3 mA

Nivel de légica high 15028V DC pnp = ativo

Corrente de entrada high max.. 4,5 mA

Tempo de reacdo para repetida min. 20 ms

mudanca de sinal

Saidas ZONE_STATUS, ERROR, RD_EXT_ON

Caracteristicas

ndo é resistente a curto-circuito

Corrente de saida 50 a 100 mA com tensdo operacional de 30V,
max. 500 ms

Nivel de légica low 0a55VDC open collector, @ 50 mA, Referéncia
GND

Nivel de légica high 12,5a30VDC open collector, @ 50 mA, Referéncia
GND
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Alimentagédo de tensdo (pinos 1, 3)

Anexo

Valor nominal 24V CC

Faixa de tensdo 18a 26V CC

Ondulagéo residual max. 600 mV,,

Corrente nominal 0a23A

Corrente de arranque max. 5 A max. 250 ms > 2,3 A,
variagdo triangular da corrente,
dependendo do tempo, ciclo de
trabalho < 19%

Resisténcia & tensdo de max. 35V CC sem ondas harménicas

realimentacdo

Saida do sentido de rotagéo

Caracteristicas

max. 500 ms; apés 500 ms, a
tensdo de reserva deve ser < 30V,

max. ciclo de trabalho de 27%

ndo eletricamente isolado, resistente a curto-circuito, ndio é admissivel a

alimentagdo duma tensdo externa

Protecdo contra sobretensdes

méx. 30 V CC

Rotacdo no sentido contrario ao dos  maéx. 4 V 0 légico

ponteiros do relégio

Corrente de saida low méx. 1 mA Resisténcia de carga = 57 kQ
Rotacdo no sentido dos ponteiros min. 7 V 1 légico

do relégio

Corrente de saida high max. 0,2 mA em caso de curto-circuito
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Entrada do erro (pino 4)

Caracteristicas

ndo eletricamente isolado

Protec&o contra troca de polos max. 30 V CC
Tensdo max. 30V CC
Nivel l6gico low méx. 8,5V CC @ 1,5mA
0 légico = L = nenhum erro

Corrente do erro low 1,5 mA

méx. 5 mA
Nivel l6gico high 12a30V CC 1 légico = H = erro
Corrente do erro high méx. 0,01 mA

Saida da velocidade (pino 5)

Caracteristicas

ndo eletricamente isolado

Faixa de ajuste da velocidade, 23al0VCC RollerDrive gira

tensdo de comando do motor

Faixa de paragem 0a2VCC RollerDrive néo gira

Precisdio da tensdo de comandodo 5 % Tensdo de comando do motor entre
motor 23Vel0VCCa2l°C
Ondulagéo da tensdo de comando 250 mV,, 50Q

do motor

Carga méx., corrente de comando 0,16 a 2 mA Resisténcia de entrada do

do motor RollerDrive: 66 kQ

Velocidade da variagéo 4,5 a5 V/ms 0 a 100 % da tensdo de comando

do motor
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Anexo

Tradu¢dio da declaragéo de conformidade original

Declaracgéio UE de conformidade
Diretiva CEM 2014/30/UE
Diretiva RoHS 2011/65/UE

Com a presente, o fabricante

Interroll Engineering GmbH
Haferhof 16

D-42929 Wermelskirchen
Alemanha

do
¢ Interroll ZoneControl

declara a sua conformidade com as disposi¢ées pertinentes e a marcacéo CE associada,
de acordo com as diretivas acima mencionadas.

Lista das normas harmonizadas aplicadas:
EN 60947-5-3:1999/A1:2005

EN 61000-6-2:2005/AC:2005

EN 61000-6-3:2007/A1:2011/AC:2012
EN 60204-1:2006/AC:2010

Representante autorizado para a elaboragdo da documentagéo técnica:
Interroll Engineering GmbH, Héferhof 16, D-42929 Wermelskirchen

L

Jérg Schiffler //
Product Compliancg¢ Officer, Interroll Engineering GmbH
Wermelskirchen 01.02.2019
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