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Bilginin dogrulugu, zamaninda ve eksiksiz olmasi icin gayret gdsteriyoruz ve bu belgedeki icerikleri dikkatlice
hazirladik. Bundan bagimsiz olarak, hatalar ve degisiklikler acikga saklidir.

Telif Haklan / Fikri Milkiyet Haklan

Metinler, resimler, grafikler ve benzerlerinin yani sira diizenlemeleri, telif hakki ve diger koruyucu yasalarin
korunmasina tabidir. Bu belgenin iceriginin bir kisminin veya tamaminin ¢ogaltilmasi, degistirilmesi, iletilmesi veya
yayinlanmasi herhangi bir sekilde yasaktr.

Bu belge bilgi amagl olup yalnizca kullanim amaci icindir ve séz konusu trinleri cogaltma hakkini vermez.

Bu belgede yer alan tim markalar (logolar ve isletme adlar gibi korunan markalar) Interroll AG, CH veya tiginci
sahislara aittir ve énceden yazili izin alinmadan kullanilamaz, kopyalanamaz veya dagitilamaz.

Online versiyon - sadece renkli baski igin uygundur!
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Bu dokiimana iligkin

1 Bu dokiimana iligkin
1.1 Bu kullanim kilavuzuna yénelik bilgiler

Kullanim talimatlart Interroll MultiControl'dn asagidaki versiyonlarini agiklamaktadir:
* Analog arabirimli Interroll MultiControl Al

» CANopen veri yolu arabirimli Interroll MultiControl B

llerleyen siirecte alternatif olarak "Kumanda sistemi" tanimlamasi kullanilmigtr.

Bu kullanim kilavuzu, iriinin bir parcasidir ve MultiControl'tn farkli isletim evrelerine y&nelik 8nemli uyarilari ve
bilgileri icerir. Interroll tarafindan teslim edilen MultiControl's tanimlar.

Bu kullanim kilavuzunun giincel versiyonunu internette, su adres altinda bulabilirsiniz: www.interroll.com/support/

Bu kullanim kilavuzundaki tim bilgiler ve talimatlar, gegerli normlar ve yénetmelikler ile teknik standartlar dikkate
alinarak derlenmistir.

> Sorunsuz ve givenli calisma ile garanti taleplerinin yerine getirilmesi icin éncelikle kullanma kilavuzunu okuyun
ve talimatlari izleyin.

> Bu kullanim kilavuzunu MultiControl'on yakininda muhafaza edin.

> Kullanim kilavuzunu, ilgili cihazin sonraki sahibine veya kullanicisina birlikte teslim edin.

Bu kullanim kilavuzuna dikkat edilmemesinden kaynaklanan hasarlar ve isletim arizalari igin tretici
tarafindan hicbir sorumluluk kabul edilmez.

@ Kullanim kilavuzunu okuduktan sonra hala sorulariniz varsa, Interroll Misteri Hizmetleri'ne bagvurun. Size

yakin ilgili kisileri www.interroll.com/contact/ internet adresinde bulabilirsiniz

Kullanim kilavuzlarnmizla ilgili géris ve énerilerinizi manuals@interroll.com adresine iletebilirsiniz

Versiyon 1.6 (12/2019) Online
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Bu dokimana iligkin

1.2 Bu dokiimandaki uyan notlan
Uyari notlari, ilgili uyari notlarina iliskin bir tehlikenin ortaya cikabilecegi bir kapsamda agiklanmighr. Bunlar, asagidaki
3rnek yapi temelinde belirtilmistir:
IKAZ SO6ZCUGU
Tehlikenin tiri ve kaynagi

Dikkate alinmamasi durumunda olasi sonug(lar)

> Tehlikenin dnlenmesine y&nelik dnlem(ler)

ikaz sézcikleri, tehlikenin nlenmesine ysnelik &nlemlerin dikkate alinmamasi durumunda, ortaya cikacak sonuglarin
torini ve ciddiyetini belirtir.

A B

Anlik bir tehlike durumunu belirtir!
Tehlikenin 6nlenmesine yonelik 6nlemler dikkate alinmazsa, 6lim veya agir yaralanmalar s6z konusudur.

> Tehlikenin 6nlenmesine yonelik énlemler

N .

Olasi bir tehlikeli durumu tanimlar!

Tehlikenin 6nlenmesine yénelik énlemler dikkate alinmazsa, 6lim veya agir yaralanmalar sz konusu olabilir.

> Tehlikenin dnlenmesine y&nelik dnlemler

A DIKKAT

Mimkin olan bir tehlikeli durumu tanimlar!

Tehlikenin dnlenmesine yonelik énlemler dikkate alinmazsa, hafif veya orta dereceli yaralanmalar séz konusu
olabilir.

> Tehlikenin 6nlenmesine yénelik énlemler

Versiyon 1.6 (12/2019) Online
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Bu dokiimana iligkin

Maddi hasara neden olabilecek bir durumu tanimlar.

> Tehlikenin dnlenmesine yénelik dnlemler

1.3 Semboller

@ Bu isaret, faydali ve dnemli bilgilere isaret eder.

v/ Buisaret, montaj ve bakim calismalari 8ncesinde yerine getiriimesi gereken bir kosulu belirtir.
A Bu isaret, genel guvenlik iliskili bilgileri belirtir.

>  Buisaret, gerceklestirilecek bir islemi belirtir.

e Buisaret, sayimlari ifade eder.

Versiyon 1.6 (12/2019) Online
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Givenlik iliskili bilgiler

2 Givenlik iliskili bilgiler
2.1 Teknik standartlar

Interroll MultiControl, gegerli normlara ve teknik standartlara uygun olarak tretilmistir ve givenli bir sekilde teslim
edilir. Yine de, kullanim sirasinda bazi tehlikeler ortaya cikabilir.

Bu kullanim kilavuzundaki uyarilara dikkat edilmemesi durumunda, 6limciil yaralanmalar s6z konusu
/ t \ olabilir!

Bu nedenle, ilgili kullanim yerinde gecerli olan bélgesel kaza &nleme talimatlarina ve genel givenlik talimatlarina
uyulmalidr.
2.2 Usuliine uygun kullanim

MultiControl sadece endustriyel ortamlarda ilgili endistriyel amaglar igin ve Teknik Bilgiler'de belirtilen giig sinirlari

dahilinde kullaniimalidir.

Azami dért Interroll RollerDrive'yi veya VDC motorlar kumanda etmektedir ve isletime alma ncesinde bir besleme
Unitesine veya konveydr sistemine entegre edilmelidir.

Bir VDC motor baglanirken uygun bir adaptér kullaniimalidir.

MultiControl Al, 24 V DC, Interroll PalletControl'yi kumanda etmek icin de kullanilabilir.

Kullanim alan

Asagidaki uygulama alanlart mémkindir:

PLC kullanimi PLC fonksiyonu MultiControl fonksiyonu
Hayir Hicbiri
Evet * ZPA manhg@ini etkilemek PLC bilgilerinin dénistirilmesi

¢ Tasinan mallarin takibi

* Hata tanilama

Evet * PLC programi bagh tém Ag karti olarak fonksiyon

S
RollerDrive'leri kumanda eder Tom sensdrlerin durumunu, RollerDrive

¢ Tasinan mallarin takibi bilgilerini ve olasi hata bilgilerini PLC'ye

¢ Hata tanlama gdnderir

Versiyon 1.6 (12/2019) Online
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Givenlik iligkili bilgiler

23 Usuliine uygun olmayan kullanim
Usultne uygun kullanim haricindeki her tisrde kullanim, usuliine uygun olmayan kullanim olarak kabul edilir veya
Interroll Engineering GmbH tarafindan onaylanmalidir.

Maddelerin patlayici atmosferler / toz atmosferleri olusturabilecegi alanlara kurulmasi ve tibbi ilag sektérinde
kullanilmasi yasaktir.

Korumasiz, hava kosullarina maruz kalan odalarda veya teknolojinin hakim olan iklim kosullarindan etkilendigi ve
arizalanabilecegi yerlerde yapilan kurulum, "usuline uygun olmayan kullanim" olarak degerlendirilir.

MultiControl kullanimi, &zel son kullanicilar icin 8ngérilmemistir! Bir konut ortaminda kullanilmasi, ayrintili test
yapilmadan ve uyarlanmis EMV koruyucu nlemleri alinmadan yasaktir!

Givenlikle ilgili bir bilesen olarak veya givenlikle ilgili fonksiyonlarin kabul icin kullanilmasi yasaktr.

24 Personel niteligi

Nitelikli olmayan personel, olasi risk durumlarini fark edemez ve bu nedenle yiksek tehlikelere maruz kalabilir.
> Sadece bu kullanim kilavuzunda belirtilen vasiflara sahip, nitelikli personel gérevlendirilmelidir.

> isletmeci, givenli ve tehlike bilincinde ¢alismaya yénelik yerel olarak gegerli talimatlarin ve kurallarin ilgili

personel tarafindan bilinmesini saglamakla yokomlidor.
Bu kullanim kilavuzunda asagidaki hedef gruplar ele alinmaktadir:
Kullania
Kullanicilar, Interroll MultiControl kullanimi ve temizligi ile ilgili bilgilendirilir ve ilgili givenlik talimatlarini takip eder.
Servis personeli

Servis personelinin teknik uzmanlik egitimi vardir veya ireticinin egitimini tamamlamis olup, bakim ve onarim
calismalarini yGritor.

Elektrik uzmam

Nitelikli bir elektrik uzmani, teknik uzmanlik egitimine sahiptir ve ayni zamanda ilgili tehizat hakkindaki bilgisine ve
tecribesine dayanarak, elekrik ekipmant ile ilgili galismalar usuliine uygun bir sekilde yapabilir. Olasi tehlikeleri kendi
kendine fark edebilir ve elektrik geriliminden kaynaklanan yaralanmalara ve maddi hasarlara karsi nlem alabilir.

Elektrik donanimindaki tim ¢alismalar prensip olarak sadece bir elekirik uzmani tarafindan yoritilmelidir.

Versiyon 1.6 (12/2019) Online
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Givenlik iliskili bilgiler

2.5 Tehlikeler

Burada, MultiControl'in calismasiyla baglantil olarak ortaya cikabilecek cesitli tehlikeler veya hasarlar
hakkinda bilgileri bulabilirsiniz.

Personel yaralanmalan
»  Cihazdaki bakim, montaj ve onarim calismalari sadece yetkili uzman personel tarafindan, ilgili direktiflere
uyularak gerceklestirilmelidir.

»  MultiControl agilmadan énce, konveydriin / konveydr sisteminin yakininda yetkisiz hi¢ kimsenin bulunmadigindan
emin olunmalidir.

Elekirik sistemi

»  Kurulum ve bakim ¢alismalari sadece akimsiz durumda yiritilmelidir. MultiControl gerilimsiz duruma getirilmeli
ve istem disi aglmaya karsi emniyete alinmalidir.

Calisma ortami

»  Gerekli olmayan malzemeler ve yabanci cisimler calisma alanindan uzaklastirimalidir.

Isletim sirasindaki anzalar

»  MultiControl diizenli olarak gérinir hasar bakimindan kontrol edilmelidir.

»  Duman olusumunda MultiControl derhal gerilimsiz duruma getirilmeli ve istem digi agilmaya karsi emniyete
alinmalidir.

»  Aniza nedeninin belirlenmesi icin derhal uzman personel ile iletisime gecilmelidir.

Bakim

»  Burada bakim gerektirmeyen bir Griin s6z konusu oldugundan, ilgili MultiControl'n diizenli olarak gérinir hasar
bakimindan kontrol edilmesi yeterlidir.

»  MultiControl asla aglmamalidir!

istem disi harekete gegme

»  Baglanan RollerDrive / motorlarin istem digi calismayacagindan, ézellikle montaj, bakim ¢alismalari ve bir hata
durumu sirasinda emin olunmalidir.

Versiyon 1.6 (12/2019) Online
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Givenlik iligkili bilgiler

2.6 Diger cihazlara yénelik arabirim

MultiControl'Gn bir konveyér sistemine baglanmasi durumunda, tehlike sahalari ortaya ¢ikabilir. Bu tehlike sahalari,
bu kullanim kilavuzunun parcasi degildir ve iriin gelistirme, kurulum ve konveydr sisteminin isletime alinmasi sirasinda
analiz edilmelidir.

> ilgili MultiControl'on bir konveydr sistemine baglanmasindan sonra, komple tesis, besleyici agilmadan énce olasi
yeni tehlike sahalari bakimindan kontrol edilmelidir.

2.7 isletim tirleri / igletim evreleri

Normal igletim

Komple tesisteki besleyicide bir bilesen olarak, monte edilmis durumda son kullanici tarafindan yapilan isletimdir.
Ozel igletim

Ozel isletim, giivenli normal isletimi saglamak ve strdirmek igin gerekli olan tim isletim tirleri / isletim evreleridir.

Ozel isletim tiri Not

Nakliye/Depolama -

Montaj/isletime alma Akimsiz durumda
Temizlik Akimsiz durumda
Bakim/Onarim Akimsiz durumda

Ariza arama -

Ariza giderme Akimsiz durumda
isletim disi birakma Akimsiz durumda
imha etme -

Versiyon 1.6 (12/2019) Online
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Givenlik iliskili bilgiler

2.8 Ek dokimantasyon

MultiControl Al / Bl, asagidakilerden olusan Interroll DC Platformunun bir pargasidir:

¢ Interroll High Performance sebeke nitesi HP5424 veya HP 5448 (24 V DC / 48 V DC)
* Interroll MultiControl Al / Bl

* RollerDrive EC5000 Al / Bl (24 V DC / 48 V DC)

* Interroll DriveControl 20 / 54 / 2048

Bagh cihazin kullanim kilavuzlarindaki uyarilara dikkat edin.

"MultiControl / RollerDrive - Start-up and Programming" ek belgesi, MultiControl'in ¢alismasi ve programlanmasi
hakkinda daha fazla bilgi icerir.

Bu ek belgenin giincel versiyonunu internette, su adres altinda bulabilirsiniz: www.interroll.com/support/

Versiyon 1.6 (12/2019) Online
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Urin bilgileri

3 Urin bilgileri

3.1 Uriin agiklamas:

MultiControl, azami dért Interroll RollerDrive'yi kontrol edebilen bir konveydr sistemi kumandasidir. Ayni zamanda
PROFINET, EtherNet/IP ve EtherCAT icin sertifikali bir I/O cihazidir ve b&ylece diger MultiControl'lere ve bir PLC ile
aga baglanabilir.

Sensérler ve RollerDrive, MultiControl araciigiyla dogrudan alan veri yolu dijzeyine entegre edilebilir. Ek bir sensér/
aktiatér diizeyi tamamen ortadan kaldirilabilir.

Ozel sevk mantigina sahip uygulamalar icin, MultiControl'de zaten birkac uygulama énceden programlanmistir. Bu
nedenle bireysel bir kumanda olarak kullanilabilir - bagh bir PLC ile veya olmadan.

MultiControl, Interroll Automation GmbH sirketinin 24V/48V konveydr modilleriyle uyumludur. Sevk moddllerinin sifir
basing birikimiyle ¢alismasi igin ZPA programlari (Zero Pressure Accumulation) kullanilir.

MultiControl Bl, bagl RollerDrive EC5000 Bl ile CANopen protokoli Gzerinden iletisim kurar.

@ Entegre programlar ve fonksiyonlar hakkinda daha fazla bilgi " MultiControl/RollerDrive — Start-up and
Programming" adli birlikte gecerli belgelerde bulunabilir.

Eneriji geri kazanimi / Asin gerilim korumasi

RollerDrive durduruldugunda veya hiz aniden disirildiginde, RollerDrive'deki besleme Griniinin hareket eneriisi
jeneratdr tarafindan elekirik enerjisine dénistirilir. Bu eneriji; baska RollerDrive tarafindan kullanilabilecegi sisteme
geri beslenir.

Kullanilabilecek miktardan daha fazla enerii geri beslenirse, artan eneriji bir MultiControl'daki frenleme kesici
Uzerinden 1stya dénistirilor. Gerilim 28 V/56 V Uzerine ¢ikhiginda frenleyici Chopper devreye girer. Bdylece sistemde
ortaya cikacak agiri gerilimler &nlenir.

Kullanilan sebeke Gnitelerinin geri besleme mukavemetine dikkat edin.

<35V / 260V geri besleme mukavemetine sahip Interroll High Perfomance sebeke tniteleri HP5424 /
HP5448 kullanmanizi éneririz.

Asin yik korumasi

Frenleyici Chopper iki saniyeden daha uzun bir siire acik kalmaya devam ederse, bu durumda sebeke nitesinin yanlis
voltaj verdigi varsayildigi icin tekrar kapahlacaktir. Aktif asiri yik korumasi, LED ekran tzerinden gésterilir. Asirt yik
korumasi aktif oldugu sirrece, motorlar ¢alistirilamaz.

MultiControl, bagli RollerDrive'nin asiri isinmasina karsi herhangi bir koruma mekanizmasi saglamaz.

Versiyon 1.6 (12/2019) Online
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Urin bilgileri

3.2 Montaj
MultiControl Al ve BI
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1 Manyetik sensér

2 Sol baglantilar icin LED

3 Kumanda LED durumu

4 Sag baglantlar icin LED

5 Tanim efiketi

6 Sensér 3 /1/0O 3 baglantisi
7 Motor RD 3 baglantisi

8 Veri yolu baglantisi

@

®

9 Motor RD 4 baglantisi

10 Sensér 4 / /O 4 baglantisi
11 Sabitleme vidasi

12 Tip etiketi

13 Sensér 2 / /O 2 baglantisi
14 Motor RD 2 baglantisi

15 Motor RD 1 baglantsi

16 Sensér 1/ 1/0 1 baglantisi

17 Fonksiyonel topraklama baglantisi
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Urin bilgileri

Taban plakasi

? ?

I I | | ]| I I I

PowerF lolardrve, {Bmm]  _
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@_
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® ® @

1 Mantik ve sensérler icin gerilim beslemesi kablo kilavuzu (L1)
2 RollerDrive gerilim beslemesi icin kablo kilavuzu (L2)

3 MultiControl sabitleme

4 Taban plakasini sabitlemek icin delikler / uzun delik

3.3 Teslimat kapsami

MultiControl'Gn teslimat kapsami asagidaki parcalari icerir:
* MultiControl

* Taban plakasi

* MultiControl'i taban plakasina sabitlemek igin iki vida

Versiyon 1.6 (12/2019) Online
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Urin bilgileri

34 Tip etiketi

Tip etiketindeki bilgiler, MultiControl'Gn tanimlanmasini saglar. Bu durum, MultiControl'in usuline uygun bir sekilde
kullanilmasi igin gereklidir.

| (IACATRIARTRARINN | s,
L 00:02:A2:27:0D:C9 ,;@us_ (6)
/ 08 /2017 e a
@_ Tnd. Cont. Eq.
Interroll Engineering GmbH
@__42929 Wermelskirchen - Germany
www.interroll.com

L1: 24V=, 1.6A Digital I/0: 24V===, max 0.8A total
4A  Sensor Supply: 24V ===, max 0.6A total

®

L2:48V==,7A 10340876xx )
1 Uréin numarasi 5 Seri numarasi
2 MAC adresi 6 UL isaretleri
3 Uretim haftast / yil 7 CE isareti
4 Uretici 8 Baglant verileri

Versiyon 1.6 (12/2019) Online
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3.5 Teknik bilgiler

Nominal gerilim mantik ve sensérler (L1)

Urin bilgileri

24V DC, givenli dissik gerilim
PELV

Gerilim araligi L1

22 ile 28 V DC arasi

Nominal gerilim RollerDrive (L2)

24V DC, givenli dusik gerilim | 48 V DC, givenli dissik gerilim
PELV PELV

Gerilim aral@i L2

22 ile 28 V DC arasi 44 ile 56 V DC arasi

Akim tiketimi

Mantik besleme gerilimi L1:

MultiControl: maks. 0,2 A + bagl sensérler / akttatérler = maks.

1,6 A

RollerDive besleme gerilimi L2:

RollerDrive nominal akim: RollerDrive nominal akim:
maks. 4 x 3,5 A =14,0A maks. 4x 1,75A=70A
RollerDrive baslatma akimi: RollerDrive baslatma akimi:
maks. 4 x 7,5 A =30,0 A maks. 4 x 3,8 A=152A
Koruma tiiri IP54 (UL kontrolli degil)
Kirlilik derecesi 2

Agirhk

500 g (zemin plakasi dahil)

isletim sirasindaki ortam sicakhg

-30 °C ile +40 °C arasinda

Nakliye ve depolamada ortam sicakligi

-40 °Cile +80 °C arasinda

Maksimum sicaklik degisimi

1 K/dak, 3 saat, 2 déngi

Maksimum bagil nem

+40°C'de %93, 14 giin, yogusmasiz

Deniz seviyesinden kurulum yiksekligi

Maks. 1000 m

1000 m'den yiksek sistemlere montaj prensip olarak miimkindir.
Yine de gii¢ degerlerinde bir azalma ortaya cikabilir.
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MultiControl'én manyetik senséri calishrmak icin komsu parcalara olan mesafesi en az 10 mm olmalidir.
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4 Nakliye ve depolama
4.1 Nakliye

A DiKKAT

Usuliine uygun olmayan nakliye nedeniyle yaralanma tehlikesi!

> Nakliye ¢alismalari sadece yetkili uzman personel tarafindan yiritilmelidir.

Asagidaki uyarilara dikkat edilmelidir:

> Paletler Ust Uste istiflenmemelidir.

> Nakliye 8ncesinde MultiControl'in dogru sekilde sabitlendiginden emin olunmalidir.

> Nakliye sirasinda kuvvetli darbelerden kaginilmalidir.

> Nakliye sonrasinda her bir MultiControl gérinir hasar bakimindan kontrol edilmelidir.

> Hasar tespit edilirse, hasarli parcalar fotograflanmalidir.

> Nakliye hasarlari durumunda, hasar karsilama hakkini kaybetmemek icin derhal nakliyeci veya Interroll
bilgilendirilmelidir.

> MultiControl yogun sicaklik dalgalanmalarina maruz birakimamalidir, aksi takdirde yogusma suyu olusumu séz

konusudur.

4.2 Depolama

A DiKKAT

Usuliine uygun olmayan depolama nedeniyle yaralanma tehlikesi!

> MultiControl'vn giivenli sekilde depolanmasina dikkat edilmelidir.

Asagidaki uyarilara dikkat edilmelidir:
> Paletler ust Uste istiflenmemelidir.

> Depolama sonrasinda her bir MultiControl gérinir hasar bakimindan kontrol edilmelidir.
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5 Montaj ve Kurulum
5.1 Montaj uyanlan

MultiControl montaijinin usuline uygun yapilmamasi, maddi hasarlara veya MultiControl kullanim émriniin
kisalmasina neden olabilir.

> MultiControl'tn i¢ kismindaki olasi hasarlarin engellenmesi icin MultiControl yere distrilmemeli veya usuline
uygun olmayan sekilde kullanilmamalidir.

> Montaj 8ncesinde her bir MultiControl gérinir hasar bakimindan kontrol edilmelidir.

> MultiControl'Gn montaj sirasinda gerilmemesine dikkat edilmelidir (egilme veya bikilme yuki olmamalidir).

> Gévde veya taban plakasina ek montaj delikleri agmayin ve mevcut delikleri boyitmeyin.

5.2 MultiControl montaj
ilk montaj

MultiControl's konveydr cercevesine takmak igin, nce ekteki taban plakasini konveyér cercevesine takin.
MultiControl's sabitlemek icin taban plakasinda iki delik vardir. llk montqj igin, sol delikler kullanilmalidir.

Elekirik tesisatini basitlestirmek igin, tom MultiControl mimkinse konveydriin sadece bir tarafina monte
edilmelidir. Kavisli yollarda MultiControl, RollerDrive'nin baglantisi bu tarafa yerlestirildigi igin, mimkin
oldugunca kavisin dig yaricapina monte edilmelidir.

> Tastyici gercevede MultiControl'Gn Uzerine sabitlenebilecegi diz bir yiizey arayin. Gerekirse MultiControl's
daha sonra hareket ettirmek icin istenen konumun sol tarafinda yaklasik 25 mm bosluk oldugundan emin olun
(bkz. ,Yeniden montaj” sayfada 24).

> Taban plakasi sablon olarak kullanilmali ve her iki montaj deliginin ortasi isaretlenmelidir. Bu sirada taban
plakasinin dogru yénlendirilmesine dikkat edin (kablo kilavuzundaki yazilar okunakli olmalidir).
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Tastyia ercevedeki isaretlere iki adet @ 6,5 mm delik agin.
Taban plakasini Mé vidalarla tasiyici cerceveye sabitleyin.
Taban plakasinda katlanma olusmadigindan emin olunmalidir.

Gerilim beslemelerini serit kablolara yerlestirin (bkz. ,Gerilim beslemesinin baglanmasi” sayfada 26).

YV V V V V

MultiControl's soldaki delige yerlestirin ve kilitlenene kadar bastirin.

> MultiControl's taban plakasina sikica vidalayin (skma torku: maks. 2,5 - 2,75 Nm). Bdylece Piercing kontaklari
serit kablolar boyunca gecirilecek ve giic kaynaklariyla temas halinde olacaktr.

MultiControl'd taban plakasina sabitlemek icin verilen vidalari kullanin.
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Yeniden montaj

Onceden baglanmis bir MultiControl'én taban plakasindan ayrilmasi gerekiyorsa, serit kablolar ayni noktada tekrar
temas edilmemelidir, aksi takdirde uygun kontak saglanamaz. Serit kablolarin ttm MultiControl'lerde gevsetilmesi ve
hareket ettirilmesi gerekmemesi icin, MultiControl bu durumda ilgili sa§ montaj deliginden tutturulabilir.
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Montaj ve Kurulum

Elektrik montajina yénelik uyarlar

DiKKAT

Elektrik donanimindaki ¢alismalar sirasinda yaralanma tehlikesi!

>
>

Elektrik kurulum calismalari sadece bir elektrik uzmani tarafindan yapilmalidir.

MultiControl'on kurulumundan, sékilmesinden veya baglanmasindan énce ilgili konveyér sistemi gerilimsiz
duruma getirilmeli ve istem disi acilmaya karsi emniyete alinmalidir.

MultiControl veya veri yolu hath Gzerinden esitleme akimlarini 8nlemek iin, kullanilan tim gerilim beslemeleri
ortak bir toprak potansiyeline yerlestirilmelidir.

Tom bilesenlerin dogru sekilde topraklandigindan emin olunmalidir. Uygun olmayan bir topraklama; bir
arizayla veya MultiControl'in zamanindan énce devre disi kalmasiyla sonuclanabilecek statik yik olusmasina
neden olur.

Tehlikesiz bir isletim saglayan, uygun agma kapama ve koruma tertibatlari &ngérilmelidir.

isletim gerilimleri ancak tim kablolar baglandiginda calistiriimalidir.

Uygun olmayan bir elektrik kurulumu MultiControl'in hasarlanmasina neden olabilir.

>

YV V V V

YV V V V

Elektrik kurulumuna yénelik ulusal yénetmelikler dikkate alinmalidir.
MultiControl sadece 24 V veya 48 V givenli dissik gerilimle (PELV) isletilmelidir.
MultiControl asla alternatif gerilimle isletiimemelidir.

Gerilim beslemelerine yénelik dogru polarizasyona dikkat edilmelidir.

Mevcut elekirik kurulumunun MultiControl'e yénelik arizaya neden olabilecek bir etkisi olmadigindan emin
olunmalidir.

Sadece sabit kullanim kosullari icin yeterli boyutlara sahip kablolar kullaniimalidir.
Kablolardaki gerilim diststne ydnelik hesaplamalara dikkate alinmalidir.
Kablolari déseme ydntemine yénelik yonetmeliklere dikkat edilmelidir.

Soket, asir yiksek cekme veya bastirma yiiklerine maruz biraklmamalidir. Soketteki kablo bukilirken
kablonun yalitimi hasar gérebilir ve MultiControl ¢alismay durdurabilir.
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5.4

Elektrik kurulumu

Gerilim beslemesinin baglanmasi

Gerilim beslemeleri icin 2 x 2,5 mm? tel kesitine sahip, 3G3G-FL tipinde iki serit kablo kullanir.

iki serit kablo kullanilarak, RollerDrive ve sensérlerin / mantigin ayri olarak giicle beslenmesi saglanir. Bu, veri yolu
iletisimini kaybetmeden RollerDrive'nin giivenli bir sekilde kapatilmasini saglar.

i

MultiControl'G mevcut sistemlerde yedek parca olarak kullanmak icin serit kablo dagiticisi kullanilabilir (bkz.
JAksesuar” sayfada 66).

Gerilim beslemelerinin iki sase potansiyeli (L-) MultiControl'de birbirine baglidir.

> Serit kablolar, mekanik gerilme veya burulma olmadan, taban plakasinin kablo kilavuzlarinda dogru yénde
yerlestirilmelidir. Kablo kilavuzlari bicime uygun olarak tasarlanmistir (cizime bakin). Béylece serit kablolar
yalnizca bir yénde yerlestirilebilir ve kablolar yanlis kutuplara baglanamaz.
> Gerekirse, gerilmeyi azaltma veya titresim azaltma icin énlemler alin.
1 Mantik ve sensérler icin gerilim beslemesi 2 RollerDrive gerilim beslemesi icin kablo kilavuzu (L2)
kablo kilavuzu (L1)
Ust pim: L +, hattin kahverengi teli Ust pim: L +, hattin kahverengi teli
Alt pim: L-, hattin mavi teli Alt pim: L-, hattin mavi teli
> IP54 korumasi saglamak igin serit kablolarin uclarini ug kapaklarla kapatin.
> Temas elde etmek icin MultiControl's ana cerceveye monte edin (bkz. ,ilk montaj” sayfada 22).
> Hatlar gerilim kaynagina baglayin. Bu sirada kahverengi teli L+'ya ve mavi teli L' ye baglayin.
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RollerDrive baglanmasi

RollerDrive Al

(&)
W&

1 +24V / 48V 4 Hata girisi

Dénis yoni cikisi 5 Hiz cikisi

2
3 Sase

> IP54 koruma tirini saglamak icin kullanilmayan RollerDrive baglantilarini M8 k&r kapakla kapatin.

RollerDrive Bl

1 +24V/ 48V 4 CAN-Bus Signal CAN Low

2 CAN-Bus Signal CAN High 5
3 Sase
>

Servis Ureticisi

IP54 koruma tirini saglamak icin kullanilmayan RollerDrive baglantilarini M8 k&r kapakla kapatin.

RollerDrive'nin yanhs baglanh degerleri durumunda zarar gérmesi.

> RollerDrive EC5000 24 V DC'yi 48 V DC ile calistirmayr denemeyin. Bu, motor elektroniginin tahrip olmasina
yol agar.

Gerilim altinda takma / ¢ikarma sirasinda RollerDrive EC5000'in veri yolu arabiriminin zarar gérmesi

> RollerDrive EC5000 BI, alisirken takmaya/¢ikarmaya uygun degildir. RollerDrive EC5000 Bl'ye soketi

takmak / ¢ikarmak icin gic kaynagini kapatin.
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Veri yolunun baglanmasi

"Baglanti A" ve "Baglanti B" olmak tzere iki baglanti, IEC 61076-2-101'e gére M12 soket, 4 kutup, D kodlu kontak
atamas icin uygundur.

1 Transmission Data TD+ 3 Transmission Data TD-

2 Receive Data RD+ 4 Receive Data RD-

MultiControl entegre 2 portlu bir anahtarla donatilmishr. B&ylece MultiControl érnegin veri yolu kablolarinin hat
yapilarina entegre edilebilir.

> ilgili veri yolu sistemlerinin montaj kurallarina uyun:

* PROFINET: PROFIBUS & PROFINET International (Pl), www.profibus.com

¢ EtherCAT: EtherCAT Technology Group, www.ethercat.org

* EtherNET/IP: ODVA, www.odva.org

> Bir baglant kullanilmadan kalirsa, IP54 koruma tirini saglamak icin bunu M12 kér baslik ile kapatin.

@ MultiControl'Gn her iki tarafinda da veri yolu hatlarinin izolasyonlarini baglamak mimkindir. Bu EMV
sorunlarini en aza indirir.
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Sensérlerin baglanmasi

"Sensér 1,1/0 1" ile "Sensér 4, I/O 4" arasindaki baglantilara dért sensér ve dért ek giris veya cikis (AUX 1/O)
baglanabilir. PNP veya NPN sensérlerinin yani sira agma veya kapatma kontagi olan sensérler de kullanilabilir. Sensér
tipi ve ek I/O fonksiyonu parametrelendirilebilir (bkz. ,Digital 1/O - Settings” sayfada 42). Bir Y hatt kullanarak, ayni
anda bir baglantiya bir sensér ve bir giris/cikis baglanabilir (bkz. ,Aksesuar” sayfada 66).

O—F oo —0
O—to o)} —@
1 +24 'V 3 Sase
2 AUX I/O 4 Sensdr girisi

Baglantlar kisa devre korumali degildir

Kisa devre olmasi durumunda, ézellikle pim 1 ile pim 3 arasinda, MultiControl'deki dahili sigorta (PTC) devreye girer.
Dahili sigortayi soguttuktan sonra tekrar normal isletim mmkindur.

> Polaritenin dogru oldugundan emin olun.

Girigler ve cikislar galvanik olarak ayrilmamigtir.

Girisler icin karakteristik degerler

Giris gerilimi 0 Vile 24 V DC arasi
Girig direnci > 15kQ
Anahtarlama esikleri > 15V High”

<5V Llow"
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Cikislar icin karakteristik degerler

Cikis voltaiji 24V DC
Maksimum cikis akimi < 200 mA
PNP'de cikis voltaji "1" > 15V @200 mA
NPN'de cikis voltaji "1" <5V@200mA
> Bir sensér baglantisi kullanlmadan kalirsa, IP54 koruma tirini saglamak icin bunu M8 kér baslik ile kapatin.

Baglantilara genel bakisg

1 Alan senséri 3 AUX 1/O
2 Baslatma senséri 4 Y hatti
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6 isletime alma ve Isletim
6.1 isletime alma

ilk calishrma &ncesi kontrol

> MultiControl taban plakasinin profile dogru sekilde sabitlendiginden, MultiControl'in taban plakasina dogru
sekilde sabitlendiginden ve tim vidalarin uygun sekilde sikildigindan emin olunmalidir.

> Diger bilesenlere yénelik arabirimler nedeniyle hicbir ilave tehlike alaninin olusmadigindan emin olunmalidir.
> Kablo baglantilarinin ilgili talimatlara ve yasal yénetmeliklere uygun oldugundan emin olunmalidir.

> Tom koruma tertibatlari kontrol edilmelidir.

> Konvey®r sisteminin tehlike sahasinda hic kimsenin bulunmadigindan emin olunmalidir.

6.2 Konfigirasyon secenekleri

MultiControl'in isletime alinabilmesi igin &nce yapilandirlmasi gerekir. Bu farkli sekillerde yapilabilir:
 Tum ayarlar, MultiControl'e bagl bir bilgisayardaki web tabanl bir kullanici arayiizi zerinden yapilandirilabilir.

* Dahili manyetik sensér Gzerinden dogrudan MultiControl iizerinde (bkz. "MultiControl / RollerDrive - Start-up and
Programming" ek belgesine bakin).

* Veri yolu tiri disindaki ttm ayarlar, daha Ust seviye bir kumanda sistemi tarafindan yazilabilen Servis Veri Nesneleri
(Service Data Obijects - SDO) ile yapilandirilabilir ("MultiControl / RollerDrive - Start-up and Programming" ek
dokimanina bakin).

+ Istasyon ad, IP yapilandirmasi ve baglanti ayarlari bir PLC gelistirme ortamiyla degistirilebilir.

* MultiControl's degistirirken Tak ve Calistir (Plug&Play) fonksiyonu sayesinde veriler otomatik olarak aktarilir.

Baslatma islemi sirasinda olasi veri kaybi
Besleme gerilimi baslatma islemi sirasinda kesilirse, veri kaybi olusabilir.

> Baslatma islemi sirasinda (yaklasik 10 saniye) gerilim beslemesini kapatmayin!
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6.3 MultiControl kullanici arayiizi

MultiControl, MultiControl's yapilandirmak icin bir kullanici arayiizi Greten entegre bir web sunucusuna sahiptir.
Kullanicr arayiizine MultiControl'e bagl bir bilgisayar Gzerinden erisilebilir.

Bir web tarayiaisi disinda, bilgisayarda ek bir yazilm gerekmez.

On kosullar

Web tabanli kullanici arayizini baslatmak icin asagidaki én kosullarin yerine getirilmesi gerekir:

* MultiControl bilinen bir IP adresine sahiptir (fabrika ayari: IP adresi 192.168.0.1, alt ag maskesi 255.255.255.0).
* Bagh bilgisayar ayni IP araliginda olmalidir (gerekirse PC'nin sistem aciklamasina/ag ayarlarina bakin).

* MultiControl ve bilgisayar arasinda bir Ethernet baglantisi olmalidir.

* 80 numarali porta erisim mimkin olmalidir (kullanici arayizt HTTP tabanlidir).

* EtherCAT HTTP haberlesmesine izin vermediginden, MultiControl EtherCAT'de yapilandirimamstir. Veri yolu tipi
manyetik sensér kullanilarak okunabilir ("MultiControl / RollerDrive - Start-up and Programming" ek belgesine

bakin).

Kullanmiar arayiziinin baslahlmasi

> MultiControl'e bagl bilgisayarda web tarayicisini baglatin.
> MultiControl'Gn IP adresini adres cubuguna girin (fabrika ayari: http://192.168.0.1/).

> Oturum a¢ma sayfasina oturum acma bilgilerini girin (fabrika ayari: Kullanici adi "Interroll”, sifre "Interroll").

Aksi belirtilmedikce, agiklanan resimler MultiControl Al ve MultiControl Bl icin gecerlidir.
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MultiControl Al

MultiControl Overview
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Ek bilgi ve ayarlarda gezinmek icin sol taraftaki mentys kullanin.
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MultiControl Overview

MultiControl Overview

Bus Info
Bus Protocol : EtherNet/IP.
HostName  : multicontrol
1P Address : 192.168.0.1
State Disconnected

Error info

State Operational
Active Ertor ; BusComFail (21)
Last Error 00:01:00.000 94 BrakeResistor

Control Program info)
Program ID : /O Device
Version  :2017-12-12-11

Find Device

Baslangi¢ sayfasinda asagidaki bilgiler gérintilenir:

* Ayarlanan veri yolu sistemi hakkinda bilgi
* Son ortaya ¢ikan hata hakkinda bilgi
* Ayarlanan uygulama programi hakkinda bilgi

"Start Identify" digmesi

Konveydrdeki MultiControl's tanimlamak icin tim LED'lerde bir "calisma isigi" baglatir.

@ ilgili yazilm stromine uygun EDS dosyasi MultiControl'de saklanir ve baslangig sayfasinin altindaki

baglantidan indirilebilir.

> Kullanici arayiizinden ¢ikmak icin "Log Out" iizerine tiklayin (MultiControl yeniden baslatildiginda gerekli

degildir).
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Network Settings

Network Settings

Bus protocel
O EthercAT 1P address upstream (1821600 16
O EtherCAT/CAN IP address downstream : 192.168.0 17
O EtherNetiP

Addressen

Options

IPaddress ~ : (192.168.0.1 [ Big Endian Format
Network mask: 255262550 | Process Image In/Out: Universal Ful / Universal Full
Gateway ooo ]

Hostname  : multcontrol

Domain name

DN server 1 :[0000 —

DNS server 2 :[00.00

[Configuration mods]

© static
© 110 Controller

[“submit ) Reset |

MultiControl'Gn bir otomasyon sistemine entegre edilmesi icin veri yolu parametrelerinin degistirilmesi gerekebilir.
Bunlar, kullanilan veri yolu tipinin ayarini ve bir adreslemeyi icerir.

MultiControl asagidaki veri yolu tirlerini destekler:
* PROFINET I/O Device - Conformance Class B, Netload Class 1
* EtherNet/IP Slave
* EtherCAT Slave
MultiControl' adreslemek icin asagidaki parametreler degistirilebilir:
* P adresi ve alt ag maskesi
* Ag gegidi
* Host adi: PROFINET ile MultiControl kullanirken, MultiControl'in benzersiz PROFINET ismi buraya girilmelidir
* Domain-Name ve DNS sunucusu 1 ve 2
* Adresin yapilandirma modu:
Statik: IP adresi kullanici tarafindan atanir

I/O Controller: IP adresi PLC tarafindan atanir (giris alani gri renklidir)

Veri yolu sistemindeki iletisim problemlerini dnlemek icin, varsayilan IP adresi 192.168.0.1'i degistirmenizi

oneririz.

Sistem konfigrasyonuna bagh olarak, PROFINET projelerinde MultiControl giincelleme siresini (otomatik 2
ms) manuel olarak CPU déngi siresinin yarisina veya en az 8 ms'ye yikseltmenizi &neririz.
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* Komsu MultiControl'lerin IP adresleri (ZPA ve ZPA+ programlari icin)
IP adress upstream: Uriin, hazne, taginan mallar, Grinler,... MultiControl adresleri devralinabilir
IP adress downstream: Uriin, hazne, tasinan mallar, Gronler, ... MultiControl adresleri verilebilir

* PLC verilerinin Big-Endian-Format'inda olup olmadigini belirleyin (High- / Low-Byte degisikligi)
@ Degistirilen parametreleri MultiControl'e devralmak icin "Submit" digmesine basin.

Besleme geriliminin erken kapanmasi nedeniyle MultiControl'in zarar gérmesi

> Yeniden baslatma tamamlanincaya kadar veri yolu tirinin degistirilmesi sirasinda gerilim beslemesinin
kesintisiz olarak sunulacagindan emin olun. Islemin siresi yaklasik iki dakikadr.
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Motor Settings
‘ Motor Settings
[ oters [ wewrz [ wews | Wotora

Motor Type [Ecs000 Pl < [Disabiod < [Disablod v

Roller diameter [mm] 50, 500 500

Gearing ratio 491 v 491 /| [none ne v

Direction: ®CWOCCW ®@Ccwoccw @cwocew ®Ccwoccw

Nomal Speed s 10 i i i

Attt Spood st 050 o o 5

Acceleration [mis:  [0.00 000 000 oo

Decceleration [m/s?:  [0.00 [0.00 l0.00 0.00

7 Apply Motor 1 Settings to all
Submt ] [esst

> Hata mesaijlarini 8nlemek icin kullanilmayan motorlari devre disi birakin.

> Bagl motoru secin - EC5000 / EC310

Bir motor aktifse ancak bagh degilse, LED RD1 - RD4 yanip séner.

> Kullanilan RollerDrive'ye gére "Roller diameter", "Gearing ratio" ve "Normal speed" verilerini girin.

Konik makaralarda (kavisli alanlar) icin, ¢ap olarak ortalama makara ¢apini girin.

"l/O Device" kontrol programindaki % cinsinden hiz, burada "Normal speed" altinda ayarlanmis olan degeri ifade
eder.

"Direction" parametresiyle, RollerDrive dénme ydni montaj konumuna gére ayarlanir (RollerDrive'nin kablo ucundan
gorilen ddnme y&ni).

"Acceleration" ve "Deceleration" RollerDrive'nin baslatma/durdurma davranisini degistirir. "Alternate speed”
parametresinin su anda bir fonksiyonu yoktur.

RollerDrive EC5000 Bl ivmelenme degerleri

EC5000 BI'nin optimum ivmelenme rampasi, asagidaki ivmelenme degerlerini girerek elde edilir.

Disli 9:1 13:1 18:1 21:1 30:1  42:1  49:1 78:1  108:1
ivmelenme degeri m/s2 9,9* 9,2 6,6 57 4,0 2,8 24 1,5 1,1
(131)

* Maksimum giris siniri

Degistirilen parametreleri MultiControl'e devralmak icin "Submit" digmesine basin.
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Motor Information - sadece MultiControl Bl

‘ Motor Information

Software Vers.  0.11.07 0.11.07
Product Code

Wotor 1 wotorz || wowors || mewra |
Gear Ratio 49:1 49:1 - -—

Max. Speed (ms) 0.37 037 -

Status Stop Stop NC.

MotorName ~ EC5000 EC5000 -

Hardware Vers.  1.0000 1.0000 -

Serial Number 381

Motor verilerinin g&sterimi:

Disli orani
Maksimum hiz
Nominal gii¢
Durum

Motor adi
Hardware Version
Software Version
Uriin kodu

Seri numarasi
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Motor Monitor - sadece MultiControl Bl

‘ Motor Monitor

e G O G SR
e —— p——
Up Time (hh:mm:ss) 288:45:16 8984:58:28 —
Actual Torque (mNm) 0 0 —
Power/Time (Wh) 0 0 —

Optik gostergeler
Kullanim &mri lambasi
Saglamlik lambalar::

* Sicaklik

* Gug

* Hata siklign

izleme verileri

Baslatma/durdurmalar - dakika basina baslatma/durdurma sayisi
Run Time (s)

Up Time (s)

Temp. Max (°C) - Motor elektroniginin maksimum sicakhigi

Temp. Min (°C) - Motor elektroniginin minimum sicakligi

Current Temp. (°C) - Motor elektroniginin giincel sicakligi

Num. Quick Stops - Hizli durdurma sayisi

Actual Torque (mNm) - Akim tork

Power/Time (Wh) - Ortalama mekanik giic gikisi

Num. Rotations - Motor devri sayisi
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Motor Test for EC5000
’ Motor Test for EC5000
[ smpetest | [Setect aftected Motors [Wotor Commands]
Startall | + [Motor 1 Velocity Mode:
Strt all motors n pasiive directior + [IMotor 2 [cow ] [stop | [[ow |
[ Stopan | « [Motor 3
+ [IMotor 4
> istediginiz motoru segin

> Testi segin:
* Simple Test - Tum bagh motorlar pozitif dénis ydniinde baslatir

* Velocity Mode - Secili motorlari saat yéniinde veya saat ydniinin tersinde baslatir ve durdurur
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Digital 1/0 States

\ Digital I/O States
Sensort | [ semsors |
State : Off Throughput: 0 Parts/Hour State : Off Throughput: 0 Parts/Hour
Sensorz | [ sensora |
State : Off ‘Throughput: 0 Parts/Hour State : Off Throughput: 0 Parts/Hour
State : Off State : Off

Bagh sensérlerin ve 1/O’nun anahtarlama durumu géstergeleri.

Throughput

Sensér sinyallerine dayanarak, tek tek bélgelerin verimi belirlenir.

Bunun icin, son bes dakikadaki sinyaller bir saate tahmin edilir.

Bu, sistemin en az bes dakikadir ¢alisiyor olmasi gerektigi anlamina gelir.

Sayaglar tim calisma modlarinda etkindir.

Gercek zamanl durum degildir! Durum degisiklikleri sadece web tarayicisini giincelledikten sonra gérilebilir
("F5" tusu).
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Digital 1/0 Settings

Digital 1/0 Settings

Sensort
Type ©PNP ONPN
Polarity @ positive ) negative

ON Delay [ms] :[0

OFF Delay [ms] : 0

wi ]
Type @PNP ONPN
Polarity : ® positive O negative

Function : [FLC input R
Sensor2

Type ©PNP ONPN
Polarity [ positive Onegative
ON Delay [ms] :[0

OFF Delay [ms] : 0

w2

Type  : @PNP ONPN
Polarity : @posiive  Onegative
Function : [PLC input v

10 State LEDs enabled
[ Shutdown Aux Output

Type : OPNP NPN
Polarity @ positive Onegative

ON Delay [ms] :[0

OFF Delay [ms]:[0

[ wes |
Type ®©PNP ONPN
Polarity : ® positive Onegative

Function : [PLC Input ——
Sensor 4.

Type @PNP ONPN
Polarity @ positive Onegative
ON Delay [ms] :[0

OFF Delay [ms]:[0

Type 1 ©PNP ONPN
Polarity : @posiive  Onegative
Function : [PLG Input i

1-4 sensérleri temel olarak alan sensérlerine atanmigtir.

istege bagl olarak temin edilen bir Y kablosu kullanarak, ek I/O baglanabilir.

I/0 1 ila I/O 4, asagidaki fonksiyonlarla giris veya ¢ikis olarak yapilandirilabilir:

Fonksiyon Tanim

None -

PLC Input PLC'den gelen giris sinyali

PLC Output PLC icin cikis sinyali

Sensor 5 Alan 1 baslatma senséri (polarite negatif olmalidir)
Sensor 6 Rezerve

Sensor 7 Rezerve

Sensor 8 Rezerve

Control Input 1

Alan 1 durdurma

Control Input 2

Alan 2 durdurma

Control Input 3

Alan 3 durdurma

Control Input 4

Alan 4 durdurma

Control Input 5-8 Fonksiyon yok
Control Output 1 Alan 1 dolu
Control Output 2 Alan 2 dolu
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Fonksiyon Tanim

Control Output 3 Alan 3 dolu

Control Output 4 Alan 4 dolu

Control Output 5- 8 Fonksiyon yok

Handshake In Up Komsu ZPA modbilleri icin Handshake sinyalleri

Handshake In Down
Handshake In Left
Handshake In Right
Handshake Out Up
Handshake Out Down
Handshake Out Left
Handshake Ovut Right

VDC Motor #1 Error In Hata girisi VDC motoru
VDC Motor #2 Error In

VDC Motor #1 Direction Out Dénme yénu VDC motoru
VDC Motor #2 Direction Out

VDC Motor #1 Step Pulse Out Pals cikisi VDC motoru

VDC Motor #2 Step Pulse Out
Fonksiyonlarin "I/O Device" kontrol programi iizerinde etkisi yoktur.

@ Secilen kontrol programina bagli olarak, fonksiyonlar degiskendir ("MultiControl / RollerDrive - Start-up and
Programming" ek belgesindeki kontrol programlarinin agiklamasina bakin).

Degistirilen parametreleri MultiControl'e devralmak igin "Submit" dijgmesine basin.
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Control Program Settings

Control Program Settings

Version

Timer 1 [ms]: 0
Timer 2 [ms] : 0
Timer 3 [ms] : 0
Timerdmsj:o |

Submit || Reset

Kontrol programlarinin segimi

ZPA tek yer cekme programi ZPA blok ¢cekme programi ZPA modiil programi ZPA modiil programi

ID ID ID ID yok
Single Release 1 Zone Train Release 1 Zone ZPA Transfer In 1/O Device
Single Release 2 Zone Train Release 2 Zone ZPA Transfer Out

Single Release 3 Zone Train Release 3 Zone ZPA Merge

Single Release 4 Zone Train Release 4 Zone ZPA HPD

HPD Semi Automatic

Transfer
Semi Automatic

Control Timer
Timer 1:  Tek yer cekme: Aktarim iletisim zamani
Blok ¢ekme: RollerDrive'nin zaman gecikmeli baslangici
Timer 2:  Dahili besleme malzemesi izleme
Timer 3:  RollerDrive ardil calismasi

Timer 4:  Hata sifirlama

Secilen kontrol programina bagli olarak, zamanlayicinin fabrika ayarlari ve fonksiyonlari degiskendir
("MultiControl / RollerDrive - Start-up and Programming" ek belgesindeki kontrol programlarinin
agiklamasina bakin).

Degistirilen parametreleri MultiControl'e devralmak igin "Submit" digmesine basin.
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Error States

Error State

Eror Info
State Operational
Active Error : BusComFail (21)
Last Error  : 00:02:20.756 51 DriveError #2

* MultiControl'tn giincel durum géstergesi
* Gincel hata géstergesi

* Son ortaya c¢ikan hata géstergesi

Error Handling Settings

Error Handling Settings

[ systemErmors | [ control Emors |
Network Efror < Conrol Error 1 :[fgmors v
Over Valtage Error S Conrol Error 2: [fanore <
Under Voltage Error : [Wamne v Control Error 3: [fgners 5
Motor Error Waming V| Conrol Error 4: [ fanore v
General Control Eror : nore S Control Error 5:[fgnere V]
Sensor Error fanore 5 Conrol Error 6 [fanore <
Control Error 7:[ignore v
Control Error 8  [ignore v

st ][ et ]

Network Error

MultiControl ve PLC arasindaki iletigimi izlemek:

Ignore: Hata gérintilenmez.

Warning: Hata, iki kez yanip sénen Fault LED ile gésterilir.
Aktarim prosesi kesintiye ugramaz.

Immediate Stop: Hata, iki kez yanip sénen Fault LED ile gésterilir.

Aktarim prosesi kesintiye ugrar.

@ MultiControl PLC olmadan ¢alishriliyorsa, "Ignore" ayarini éneririz.

MultiControl PLC ile calistiriliyorsa, "Immediate Stop" ayarini éneririz.

Over Voltage Error

Cok yiksek besleme gerilimi:

Ignore: Hata gérintilenmez.

Warning: Hata, alh kez yanip sénen Fault LED ile gésterilir.
Aktarim prosesi kesintiye ugramaz.

Immediate Stop: Hata, alt kez yanip sénen Fault LED ile gésterilir.

Aktarim prosesi kesintiye ugrar.
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Under Voltage Error

Cok dissitk besleme gerilimi:

Ignore: Hata gérintilenmez.

Warning: Hata, bes kez yanip sénen Fault LED ile g&sterilir.
Aktarim prosesi kesintiye ugramaz.

Immediate Stop: Hata, bes kez yanip sénen Fault LED ile gésterilir.

Aktarim prosesi kesintiye ugrar.

Motor Error
Motorlarin izlenmesi:
Ignore: Hata gérintilenmez.
Warning: Hata, U kez yanip sénen Fault LED ile gésterilir.
Hata artik meveut degilse, LED séner. MultiControl'e bagli diger motorlari evirin.
Immediate Stop: Hata, i¢ kez yanip sénen Fault LED ile gésterilir.

MultiControl'e baglh diger motorlari durdurun.

General Control Error
Kumanda cihazinin izlenmesi:

Ignore:  Hata gérintilenmez.

"Immediate Stop" ve "Normal Stop" ayni davranisa sahiptir.
Control Error 1 - 8'in ayarlari herhangi bir fonksiyona sahip degildir.
Degistirilen parametreleri MultiControl'e devralmak igin "Submit" digmesine basin.

Degisiklikler sadece kumanda cihazi kapatilip acildiktan sonra etkili olur.
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Error Info 1|

00:00:06.823 70
00:00:06.460 70
00:00:06.459 70
00:00:06.790 70
00:00:06.799 70
00:00:07.823 22
00:00:11.131 102
00:00:11.153 102
00:00:11.154 50
00:00:11.154 51
00:00:11.154 52
00:00:11.154 53
00:00:11.161 50
00:00:11.161 51

Time  Error Description

SystemRestart
SystemRestart
SystemRestart
SystemRestart
SystemRestart
BusStartUp
NewStateTable
NewStateTable
DriveError #1
DriveError #2
DriveError #3
DriveError #4
DriveError #1
DriveError #2

MultiControl Error Log

Olusan son hatalarin / mesajlarin zaman damgal hata gonligo.
Hata kodlarini agiklamak igin bakiniz ,Hata kodlari” sayfada 62.
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Teach-In

Teach-in

Teach-in Feature
Please read the manual before trigger any of the options below!

Plug&Play

\ Plug&Play

[Plug and Play Feature
Enabled ¥ Submit

@ "Teach-in" ve "Plug&Play" fonksiyonlari "MultiControl / RollerDrive - Start-up and Programming” ek

belgesinde aciklanmistir.

CAN Gateway

‘ CAN Gateway

Mode NodelD  SDOIdx  Subldx  Length  Data

O Read

O e [Becnum]  [exnum]  [rexnum]  [docmum]  [rextytes o OFFoi0
Send

Nods 05> Response: Unim

Sadece servis amaglidir.
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Service Change Password

Service Change Password

Change password
Enter old password

Enter new password

Repeat new password :

[CSubmit 7] ["Reset ]

> Sifreyi degistirmek icin bir kez eski sifreyi ve iki kez yeni sifreyi girin ve "Submit" digmesini tiklayarak

MultiControl'e aktarin.

@ Kullanicr adi degistirilemez.

Fabrika ayarlarinin yiklenmesi, degistirilen sifreyi varsayilana sifirlar.

Service Restore Factory Settings

Service Restore Factory Settings

Reset all settings to factory default values?

OvYes
@No

Fabrika ayarlarinin yiklenmesi:
> "Yes"i segin
> "Submit" digmesi

Besleme geriliminin erken kapanmasi nedeniyle MultiControl'in zarar gérmesi

> Yeniden baslatma tamamlanana kadar gerilim beslemesinin kesintisiz olarak sunulacagindan emin olun.

islemin siresi yaklagik iki dakikadir.
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Service MultiControl Restart

\ Service MultiControl Restart

MultiControl Restart
CAUTION: A restart of MultiControl will stop the control process and interrupt the the network connection.
Do you want to restart MultiControl now?

OYes
®No

[submit || Resst |

MultiControl'G Yeniden Baslatma:
> "Yes"i segin
> "Submit" digmesi

MultiControl'iin yeniden baslatimasi sirasinda, bir bilgisayara veya PLC'ye mevcut bir veri yolu baglantsi
kesilir ve ardindan yeniden kurulmalari gerekir.

Service Version Information

Service Version Information

Version Info
Hardware Version V.o

Hardware Variant Bus

Application Software Version : V.2.3.6.

System Software Version  :V.3.0.28.K
Network Software Version :V.3.2.0.V

Serial Number 00000093

MAC Address 24:00:01:20:01:70

MultiControl'Gn versiyon, seri numarasi ve yaziim versiyonu gdstergesi.
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Service - Up-/Download

‘ Up- Download

Download

For download under a different name, please use "Right Click --> Save To make seftings effective, please restart module afterwards!
on Bus Config u
Bus Config download Application Config : upload

Application Config : download

MultiControl ayarlari kullanici arayiizi izerinden indirilebilir ve bir bilgisayara kaydedilebilir. MultiControl'G
degistirirken, ayarlar veri yedekleme ile geri yiiklenebilir.

> Bagl PC'de istediginiz dosyayi sag tiklayarak ve "Farkl kaydet" secenegini kullanarak kaydedin.

Yikleme sirasinda dogru siralamaya dikkat edin!
* Bus Config
* Application Config

Besleme geriliminin erken kapanmasi nedeniyle MultiControl'in zarar gérmesi

> Yeniden baslatma tamamlanincaya kadar veri yolu tirtnin degistirilmesi sirasinda gerilim beslemesinin
kesintisiz olarak sunulacagindan emin olun. Islemin siiresi yaklasik iki dakikadir.

Versiyon 1.6 (12/2019) Online
Orijinal kullanim kilavuzunun cevirisi 51/ 68



isletime alma ve isletim

6.4 Manyetik sensér

Manyetik sensér agagidaki fonksiyonlari yerine getirmek igin kullanilabilir:
* Sensérlerin ayarlanmasi

 Veri yolu tipinin ayarlanmasi

+ Ogretme yénteminin gerceklestirilmesi

 Sensorlerin / 1/O'nun LED géstergelerinin agilmasi veya kapahlmasi

* Tak&Calistir'in devre disi birakilmasi

* MultiControl'tn fabrika ayarlarina sifirlanmasi

Manyetik senséri calistirmak icin, bir miknatis gereklidir (bkz. ,Aksesuar” sayfada 66). Manyetik sensér MultiControl'on
Ust kisminda, "INTERROLL" kelimesinin iki "R" si arasinda taban plakasindan hemen éniinde bulunur (bkz. ,Montaqj"
sayfada 16).

Daha fazla bilgi "MultiControl / RollerDrive - Start-up and Programming" ek belgesinde bulunabilir.

6.5 Servis Veri Nesneleri (SDO)

MultiControl'Gn hemen hemen tim ayarlari (veri yolu tipine kadar) asenkron iletisim yoluyla degistirilebilir. Bu iletisim,
CANopen protokoliiniin Servis Veri Nesnelerine (SDO) karsilik gelir. [EC 61131-3 uyarinca RDREC ve WRREC
fonksiyonlari izerinden erisim mimkindir.

Daha fazla bilgi "MultiControl / RollerDrive - Start-up and Programming" ek belgesinde bulunabilir.

Ethernet/I, Object Class Adapter = 0x64, Get Attribute Single, Set Attribute Single
Profinet, HW Identification acyclic access point, RDREC, WRREC
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6.6 isletim

A DiKKAT

RollerDrive'nin istemeden baslatilmasi nedeniyle ezilme tehlikesi!

> Gerilim beslemesini agmadan énce, konveyér sisteminin tehlikeli alanlarinda hig kimsenin bulunmadigindan
emin olun.
> ZPA modunda, bagli olan tim RollerDrives, besleme gerilimini aghktan sonra maksimum dért saniye boyunca

bir baslatma calishrmasi gergeklestirir!

@ MultiControl bir /O cihazi olarak ¢alisirsa, motorlari otomatik olarak ¢alistiramaz veya durduramaz veya
baska islemler gerceklestiremez. Ornegin, daha Ust seviye bir kumanda cihazindan komutlar gerektirir,
drnegin bir PLC.

Her ¢alishrma ncesi kontrol

> Tom MultiControl'ler gériinir hasarlar bakimindan kontrol edilmelidir.

> Tom koruma tertibatlart kontrol edilmelidir.

> MultiControl'e bagl hicbir RollerDrive'nin bloke olmadigindan emin olunmalidir.
>

Besleme Uriiniin yerlestirme sireci iyi sekilde planlanmali ve takip edilmelidir.

isletim sirasindaki ortam kosullarina dikkat edilmelidir (bkz. ,Teknik bilgiler” sayfada 19).

Baslatma

> Calisma sirasinda cevresel kosullarin gézlendiginden emin olun (bkz. ,Teknik bilgiler” sayfada 19).

> Gerilim beslemesini agin.
> ilgili sinyali MultiControl'e génderin.
Durdurma

Tasima isletimi asagidaki durumlarda durur:
* Gerilim beslemesi kapatildiginda
* Baslatma sinyali yoksa

+ lgili bir hata sinfindan bir hata varsa (bkz. ,Error Handling Settings” sayfada 45)
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6.7 Kaza veya ariza prosedirii

Konveyér sistemi derhal durdurulmali, gerilimsiz duruma getirilmeli ve istem disi aglmaya karsi emniyete
alinmalidir.

Bir kaza durumunda: lk yardim uygulanmali ve acil cagri yapilmalidir.

Sorumlu kisi bilgilendirilmelidir.

Ariza ilgili uzman personel tarafindan giderilmelidir.

Y V V V

Konveyér sistemi sadece uzman personel onayindan sonra yeniden isletime alinmalidir.
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7 Bakim ve Temizlik

A DiKKAT

Usuliine uygun olmayan islemler nedeniyle yaralanma tehlikesi!

> Bakim ve temizlik calismalari sadece yetkili ve deneyimli (uzman) personel tarafindan yapilmalidir.
> Bakim ve temizlik ¢alismalari sadece akimsiz durumda yapilmalidir. MultiControl gerilimsiz duruma getirilmeli
ve istem digi acilmaya karsi emniyete alinmalidir.
> Bakim veya temizlik calismalarinin yapildigini gésteren uyari levhalari yerlestirilmelidir.
7.1 Bakim

MultiControl'in kontrolii

MultiControl'n kendisi bakim gerektirmez. Yine de arizalarin &nlenmesi icin baglantilar ve sabitlemeler dizenli olarak
kontrol edilmelidir.

> Besleyicide yiritilen dizenli kontrol ve bakim ¢alismalari sirasinda DriveControl'e yénelik vidalarin diizgin
sikildigindan, kablolarin diizgiin désendiginden ve uygun kablolara baglandigindan emin olunmalidir.

MultiControl'in degistirilmesi

Hasarli veya zarar gérmis bir MultiControl degistirilmelidir.

MultiControl's agmaya ¢alismayin!

> Yeni MultiControl monte edilmelidir (bkz. ,isletim disi birakma” sayfada 65 ve ,MultiControl montai”
sayfada 22).

> Yeni MultiControl's yapilandirin (bkz. ,isletime alma ve lsletim” sayfada 31).
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7.2 Temizlik

Toz ve kirin nem ile bir araya gelmesi kisa devreye neden olabilir. Bu yiizden kirli ortamlarda diizenli olarak temizleme
ile MultiControl'on hasarlanmasina neden olabilecek kisa devrelere karsi tedbir alinabilir.

MultiControl'in uygun olmayan temizleme nedeniyle hasarlanmasi

> MultiControl sivilara daldirimamalidir.
> Gerekirse toz ve kir elektrikli sipirgeyle temizlenmelidir.
> Daha ayrintili bir temizlik icin MultiControl'in gerilim beslemesiyle baglantisi kesilmeli, MultiControl sékilmeli ve

nemli bir bezle temizlenmelidir.
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8
8.1

LED'in anlami

Anza durumunda yardim

Anza durumunda yardim

MultiControl izerindeki LED'ler konvey&rin ¢alisma durumu hakkinda bilgi saglar.

LED'in durum agiklamasi:

* Kapali: LED kalici olarak kapali
ACIK: LED kalici olarak agik

1 Hz ile yanip séner: LED 1 Hz frekansta yanip séner; Gérev déngisi 1:1

2 Hz ile yanip séner: LED 2 Hz frekansta yanip séner; Gérev déngisi 1:1

- : LED durumu degisken

Genel LED
Power Ready NetRun  Fault Anlam Oncelik
Acik Acik Acik Kapali isletime hazir, hata yok
- Acik Yanip Kapali Bus-Start-up-Mode: Basladiktan sonra, PLC
séniyor tarafindan baglantinin kurulmasi icin 30
1 Hz saniye bekler.
- - - 1 kez yanip Uygulama programinda hata, érnegin 1
sdner Timeout
- - - 2 kez yanip iletisim arizas:: Baglatma sirasinda 30 3
séner saniye boyunca baglanti kurulmadi veya
PLC baglantisi kayboldu. Hata otomatik
olarak onaylanir.
- - - 3 kez yanip RollerDrive hatasi: Hatali RollerDrive 2
sdner karsilik gelen "RD" LED'inin yanip
sénmesiyle gdsterilir
Kapali Ack - 4 kez yanip Motorlar icin gerilim beslemesi eksik. 5
soner
- - - 5 kez yanip Gerilim hatasi dustk gerilim 4
soner
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Anza durumunda yardim

Power Ready Net Run  Fault Anlam Oncelik
= - - 6 kez yanip Gerilim hatasi asir gerilim 4
soner
- - - 7 kez yanip MultiControl'deki sicaklik cok yiksek. [¢)
soner
- - - 8 kez yanip Aktif fren direnci asin yik korumasi aktif. 7
soner
- - - 9 kez yanip Handshake iletisimi bozuldu. ZPA ve ZPA+
sdner uygulamalari icin talimatlara bakn.

- - - 10 kez yanip Komsuyla baglanti yok. ZPA ve ZPA+
sdner uygulamalari icin talimatlara bakin

- - - 11 kez yanip Yapilandirimis bir komsuda bir
séner hatasi var (hata ginliginde ZPA+,
"RemoteEmergency" konusuna bakin)

Ayni anda birden fazla hata olusursa, yalnizca en yiksek éncelikli hata gérintilenir.

> Hatayr gidermek icin bkz. ,Hata arama” sayfada 59.
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Anza durumunda yardim

Baglanhlarin LED'i

LED Durum Anlam

Sensor 1 Ack Gérintilenen sensdrin mantiksal anahtarlama durumu: Pozitif mantik

Sensor 2 yapilandirildi ve giriste mantiksal "1" (PNP 24V, NPN 0V) - veya - olumsuz

Sensor 3 mantik yapilandirildi ve giriste mantiksal "0"

Sensor 4

/O 11/02 Acik Gérintilenen girig/cikisin mantiksal anahtarlama durumu: Pozitif mantik

/0 31/0 4 yapilandirildi ve giriste mantiksal "1" (PNP 24V, NPN 0V) - veya - olumsuz
mantik yapilandirildi ve giriste mantiksal "0"

RD 1 RD 2 Acik Gérintilenen RollerDrive hedef degeri alir

RD 3 RD 4

Link/Act A Acik veya Gérintilenen ag baglantisi tamam

Link/Act B yanip séniyor

(veri yolu tipi

EtherCAT ile)

8.2 Hata arama

MultiControl karmagik bir sistemdir. Sistemin tom katiimeilari arasinda bircok korelasyon vardir. Bdyle bir sistemde,
elbette, tasima islemlerinden veya ayri bilesenlerin etkilesiminden kaynaklanabilecek hatalar da ortaya cikabilir. Tom
hatalar ayrintili olarak gésterilemez ve konum ile gésterge yeri arasinda bir iliski her zaman mmkin olmaz. PLC ile
daha iyi bir hata tanlama momkindir.

Sorun arama ve giderme basarili olmazsa, Interroll Support ile iletisim kurun ve asagidaki bilgileri hazirlayin:
* Etkilenen MultiControl'in seri numarasi

* Yapilandirma hakkinda bilgi

* LED géstergeler hakkinda bilgi

* Hata kodlari hakkinda bilgi
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Anza durumunda yardim

Anza Olasi neden Giderilmesi

iletisim arizasi PLC'yle baglanh bozuldu > Veri yolu kablolamasini
kontrol edin

> Veri yolu tipini kontrol edin
> Ag adresini ve veri yolu adini
kontrol edin

RollerDrive hatasi Aktif motor cikistyla baglantisi kesilmis > Motor yapilandirmasini

RollerDrive veya RollerDrive'den gelen kontrol edin
hata sinyali > Tom RollerDrive'lerin dogru
baglandigindan emin olun
> RollerDrive kullanim
talimatlarina gére hatalari
kontrol edin

Motorlar icin gerilim beslemesi > Gerilim beslemesini kontrol

eksik edin (acil durdurma?)

Dusik gerilim Gerilim beslemesi 19 V'un altinda > Gerilim beslemesinin 22,8
volt izerinde oldugundan
emin olun

Asiri gerilim Gerilim beslemesi 30 V'un Uzerinde > Gerilim beslemesinin 30
Voltun altinda oldugundan
emin olun

MultiControl galismiyor veya Gerilim beslemesi yok veya yetersiz > Gerilim beslemesinin

diizgin ¢alismiyor dngérilen gerilim araliginda
oldugundan emin olunmalidir

> Baglantilar kontrol edilmeli ve
gerekirse dizeltilmelidir

MultiControl arizali veya hasar Dahili sigorta tetiklenmis veya arizali > MultiControl's degistirin

gormus
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Anza durumunda yardim

Ariza Olasi neden Giderilmesi
RollerDrive dénmiyor RollerDrive takili degil veya dogru > Gerilim beslemesinin
takilmamis veya RollerDrive arizali dngbérilen gerilim araliginda

oldugundan emin olunmalidir

> Baglantilar kontrol edilmeli ve
gerekirse duzeltilmelidir

> RollerDrive gerekirse
degistirilmelidir

Fren direnci asiri isindi: Uygulama ¢ok > Sogumaya birakin
fazla enerii geri besliyor veya gerilim >

! Gerekirse ortam sicakligini
beslemesi cok yilksek

dusiron

> Gerilim beslemesinin
dngérilen gerilim araliginda
oldugundan emin olunmalidir
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Anza durumunda yardim

Hata kodlar:

No.  Kisa metin Aciklama

0 ApplErrorNone Uygulama programinda hata yok

1 ApplErrUnk Uygulama programinda bilinmeyen hata

2 ApplErrSystemSevere Agrr sistem hatasi

8 ApplErrSystemMinor Kisck sistem hatasi

4 ApplErrSystemWarning Uyari

5 PllErrltemNotFound Aranan nesne bulunamadi

6 ApplErrRange Say, gecerli deger araliginin disinda

10 ApplErrNoTerminlinput Terminalin giris verisi yok

11 ApplErrStopByOperator Terminal oturumu iptal edildi

12 ApplErrParamilll Gecgersiz parametre veya giris degeri

13 ApplErrModulelnit Modiilin baslatma hatasi

14 ApplErrBufferOverflow Bellek tasmasi

20 ApplErrinvalidBusConf Gecgersiz ag veya veri yolu yapilandirmasi

21 ApplErrBusCom Ag iletigimi hatas

22 ApplErrBusStartUp Sistem (yeniden) baslatildiktan sonra agr yeniden baslat

23 ApplErrNbrMsgRegister Komsulardan mesaj alindi

24 ApplErrNbrMsgReceive Komsu ile iletisimde hata: Alim arizasi

25 ApplErrNbrMsgTransmit Komsu ile iletisimde hata: Génderme arizasi

26 ApplErrNbrMsglnvalid Komsu ile iletisimde hata: Gegersiz mesaj alindi

27 ApplErrNbrHandShake Komsu ile iletisimde hata: Handshake mesajina yanit gelmedi

28 ApplErrNbrLifeCheck Komsu ile iletisimde hata: Komsulardan yasam sinyali alinmad:

29 ApplErrNbrEmergency Komsu ile iletisimde hata: Acil durdurma mesajina cevap yok

30 ApplErrErrorDataUpdate Hata verilerine erisim hatasi

Versiyon 1.6 (12/2019) Online

62/ 68 Orijinal kullanim kilavuzunun cevirisi



Anza durumunda yardim

No.  Kisa metin Aciklama

31 ApplErrErrorlogUpdate Hata ginligu dosyasina erisim hatasi

40 ApplErrPanelllMode Mod degisikligine izin verilmiyor

41 ApplErrPanelLedBlocked LED kumandasina erisim izni verilmiyor

42 ApplErrinvalidApplConf Uygulama programinin gegersiz yapilandirmasi

50 ApplErrDriveError1 RollerDrive 1 hatasi

51 ApplErrDriveError2 RollerDrive 2 hatasi

52 ApplErrDriveError3 RollerDrive 3 hatasi

53 ApplErrDriveError4 RollerDrive 4 hatasi

60 ApplErrStateTable Uygulama programinda hata

61 ApplErrCtrlError1 Uygulama programinin ézel hatalari. ZPA / ZPA+ programlarinin hatalari
DA . T .

62 ApplErCtriError2 GI;/}[:IZS;:H:I / RollerDrive - Start-up and Programming" ek belgesinde

63 ApplErrCtrlError3

64 ApplErrCtrlError4

65 ApplErrCirlError5

66 ApplErrCirlErroré

67 ApplErrCirlError7

68 ApplErrCtrlError8

69 ApplErrStartProgram Uygulama programinin baslatimasi mimkin degil

70 ApplErrSysRestart Uygulama programinin / sisteminin (yeniden) baslamasi

71 ApplErrPowerFail Gerilim hatasi: Besleme geriliminde kesilme

90 ApplErrTemperature Sicaklik hatasi: Fren direnci sicaklik ¢ok yuksek

91 ApplErrLowVoltage Gerilim hatasi: Besleme gerilimi (L1 veya L2) cok dustk

92 ApplErrHighVoltage Gerilim hatasi: Besleme gerilimi (L1 veya L2) cok yiksek
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Anza durumunda yardim

No.  Kisa metin Aciklama

93 ApplErrMotorVoltage Gerilim hatasi: Motor gerilimi eksik
94 ApplErrOvcOverloaded Fren direnci agiri yiklenmesi

95 ApplErrRemoteEmergency Aktarim komsusundan acil durdurma

101 ApplErrinvalidStateTblConf ~ Uygulama programi yiklenirken hata olustu

102 ApplErrNewStateTable Yeni uygulama programi yisklendi

103 ApplErrinvalidErrConf Secilen uygulama programi icin gecersiz yapilandirma

104  ApplErrinvalidTeachParams ~ Ogretme prosedirii icin gecersiz parametreler

105  ApplErrPapSaveConfig Komsu iletisiminin baglanti ayarlarinin kaydedilmesi mimkin degil
106  ApplErrPapReadConfig Komsu iletisiminin baglanti ayarlarinin okunmasi mimkiin degil
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isletim disi birakma ve imha etme

9 isletim disi birakma ve imha etme

A DiKKAT

Usuliine uygun olmayan islemler nedeniyle yaralanma tehlikesi!
> isletim digt birakma sadece yetkili uzman personel tarafindan yapilmalidir.
> MultiControl sadece akimsiz durumdayken isletim disi birakilmalidir.

> MultiControl gerilimsiz duruma getirilmeli ve istem digi agilmaya karsi emniyete alinmalidir.

9.1 isletim digi birakma

> Tom kablolar MultiControl'den sékilmelidir.

> MultiControl'tn taban plakasina baglandigi vidalar gevsetin ve MultiControl's ¢ikarin.

> MultiControl tamamen s&kilecekse, taban plakasini tasiyici cerceveye sabitleyen vidalari da gevsetin ve taban
plakasini tasiyici cerceveden cikarin.

9.2 Imha etme

@ MultiControl'in usuline uygun sekilde imha edilmesinden isletmeci sorumludur. Bu sirada, MultiControl
imhasina ve paketlemesine yénelik sektére 6zgi ve yerel talimatlara dikkat edilmelidir.
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Ek

10 Ek
10.1 Aksesuar

Urin Urin numarasi
Serit kablo dagicilar S-1115717
Gerilim beslemesi icin serit kablo (25 m) S-1004030
High Performance sebeke unitesi HP 5424 S-1113899
High Performance sebeke nitesi HP 5448 S-1113900
Manyetik anahtar S$-64100210
MultiControl Y hatti S-1104460
MultiControl iletisim hatti (3 m) S-1104438
MultiControl kér tapalari S-1104466
Paket:

3 x RollerDrive M8 takilabilir

3 x sensdr M8 vidalanabilir

1 x iletisim M12 vidalanabilir

RollerDrive EC310 uzatma kablosu (2 m) S-1004033
RollerDrive EC5000 uzatma kablosu (2 m) S-1113897
Serit kablo icin kablo képrist S-1004028
izolasyon icin kablo képrisi S-1113876
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10.2  Orijinal uygunluk beyaninin tercimesi

EU Uygunluk beyam
EMYV direktifi 2014/30/EU
RoHS direktifi 2011/65/EU

Burada

Interroll Engineering GmbH
Haferhof 16

D-42929 Wermelskirchen
Almanya

¢ Interroll MultiControl Al - model numaras: 1103563
¢ Interroll MultiControl Bl - model numaras: 1103564

ilgili makinenin yukarida belirtilenlere uygun olarak ilgili yénetmeliklere ve ilgili CE
isaretine uygun oldugunu beyan eder.

Uygulanan uyumlu hale getirilmis standartlar listesi:
EN 61326-1:2013

EN 61000-3-2:2014

EN 61000-3-3:2013

EN 50581:2012

Teknik belgeleri derlemek igin yetkili:
Interroll Engineering GmbH, Héferhof 16, D-42929 Wermelskirchen

/4

Jorg Schiffle:j/ / /
Uriin Uygunluk Gérevlisi

Interroll Engineekiig GmbH
Wermelskirchen 08.01.2019
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