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K tomuto dokumentu

1 K tomuto dokumentu

1.1 Informace k tomuto ndvodu k obsluze

Tento ndvod popisuje nésleduijici verze fizeni Interroll MultiControl:

¢ Interroll MultiControl Al s analogovym rozhranim

* Interroll MultiControl Bl s rozhranim pro sbérnici CANopen

V dal3ich éastech tohoto dokumentu je z&asti pouZivano pouze oznaéeni ,fizeni".

Navod k obsluze je souédsti produktu a obsahuje dilezité pokyny a informace k roznym provoznim fézim Fizeni
MultiControl. Popisuje fizeni MultiControl v okamziku expedice z firmy Interroll.

Aktudlni verzi tohoto navodu k obsluze naleznete na internetu: www.interroll.com/support/.

Veskeré 0daje a pokyny uvedené v tomto ndvodu k obsluze byly pfipraveny s ohledem na platné normy a piedpisy
i na aktudlni stav techniky.

> Pro bezporuchovy a bezpeény provoz a pro dosazeni pfipadného zdruéniho plnéni si nejprve preététe navod
k obsluze a respektujte pokyny.

> Navod k obsluze uchovéaveite v blizkosti fizeni MultiControl.

> Navod k obsluze predeijte kazdému dalsimu maijiteli nebo uzivateli.

Za 3kody a poruchy provozu, které vyplyvaji z nerespektovéni tohoto névodu k obsluze, nepfebira vyrobce
Z&dnou zaruku.

@ Pokud mate po precteni ndvodu k obsluze dal3i dotazy, obrafte se na zékaznicky servis Interroll. Kontaktni
osoby ve vasi blizkosti naleznete na www.interroll.com/contact/.

Pozndmky a pfipominky k naim ndvoddm k obsluze posilejte na adresu manuals@interroll.com.
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K tomuto dokumentu

1.2 Varovdni v tomto dokumentu

Varovani jsou uvadéna v té souvislosti, ve které mohou vzniknout rizika, na néz varovéni upozorhuije. Jsou sestavena
podle nasledujictho vzoru:

Druh a zdroj nebezpeti
Dusledky v pfipadé nerespektovani

> Opatteni pro eliminaci nebezpeti

Vystrazné hesla oznaéuji druh a zavaznost nasledkd, pokud nejsou respektovana opatreni pro eliminaci nebezpedi.

A ez T

Oznaduje bezprostiedné hrozici nebezpegil
Pokud nejsou uplatnéna opatteni pro eliminaci nebezpeéi, dochazi k tézkym poranénim nebo k usmrceni osob.

> Opatteni pro eliminaci

N .

Oznaéuje moznou nebezpeénou situacil

Pokud nejsou uplatnéna opatieni pro eliminaci nebezpeéi, mize dojit k tézkym poranénim nebo k usmrceni osob.

»> Opatieni pro eliminaci

A POZOR

Oznaduje potencidlng nebezpeénou situacil

Pokud nejsou uplatnéna opatteni pro eliminaci nebezpeéi, mize dojit k lehkym nebo stredné t&ézkym poranénim.

> Opatteni pro eliminaci

Verze 1.6 (12/2019) Online
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K tomuto dokumentu

Oznaduje situaci, kterd mize vést ke vzniku hmotnych skod.

> Opatteni pro eliminaci

1.3 Symboly

@ Tato znacka upozorfiuje na uziteéné a dilezité informace.

v’ Tato znatka oznaduje predpoklad, ktery musi byt splnén pred zahdjenim montaze nebo Gdrzby.
A Tato znacka oznaduje vieobecné bezpe&nostni informace.

»  Tato znacka oznaduje &innost, kterou je tieba provést.

e Tato zna¢ka oznaduje polozky v seznamu.
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Bezpeénostni informace

2 Bezpeénostni informace
2.1 Stav techniky

Rizeni Interroll MultiControl je zkonstruovéno s ohledem na platné normy a na souéasny stav techniky a je dodavéno
v provoznébezpeéném stavu. Pfesto mohou pfi jeho pouzivani vzniknout nebezpeiné situace.

ﬁ V pfipadé nerespektovani pokyni v tomto névodu k obsluze mize doijit k Zivot ohrozujicim poranénim!

Kromé toho je treba dodrzet predpisy pro prevenci Grazl platné v mist& pouziti stejné jako vieobecnd bezpe&nostni
pravidla.
2.2 PouZiti v souladu s danym Géelem

Rizeni MultiControl smi byt pouzivéno vyhradné v promyslovém prostiedi pro promyslové GZely v ramci meznich
vykonovych parametrd uvedenych v technickych ddaijich.

Slouzi k ovlédani az &y¥ pohond Interroll RollerDrive nebo motorl VDC a pred uvedenim do provozu musi byt
integrovéno do pFepravni jednotky nebo dopravniku.

PFi spusténi motoru VDC je tfeba pouzit pfislusny adaptér.

Rizeni MultiControl Al, 24 V DC je navic mozné poutit k fizeni pohonu Interroll PalletControl.

Oblast pouziti

Jsou mozné nésleduijici oblasti pouziti:

Pouziti PLC Funkce PLC Funkce fizeni MultiControl
Ne Z&dna
Ano * Ovlivnéni logiky ZPA Pouziti pokyn0 zadanych z PLC

¢ Sledovéni prepravovaného
materidlu

* Diagnostika chyb

Ano * Program z PLC fidi viechny Funkce jako sifova karta
pfipojené pohony RollerDrive Odesilé stav viech senzord, pohonu
¢ Sledovéni pfepravovaného RollerDrive a pfipadné informaci
materidlu o chybach na fizeni PLC

* Diagnostika chyb

Verze 1.6 (12/2019) Online
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Bezpeénostni informace

23 Pouiiti v rozporu s danym 0Oéelem
Kazdé pouziti presahuijici oblast popsaného Géelu je povazovéno za pouziti v rozporu s danym Géelem, pfipadné je
tieba pro takové pouziti ziskat souhlas spoleénosti Interroll Engineering GmbH.

Pouziti v prostoréch, kde mohou rizné latky tvofit vybusnou atmosféru, resp. prasnou atmosféru, je zakdzéno. Stejné
tak je zakézéno pouziti v medicinském a farmaceutickém sektoru.

Instalace v nechranénych prostorach ovlivnénych povétrnostnimi podminkami nebo v prostordach, kde vlivem
klimatickych podminek dochézi k degradaci technickych zafizeni a hrozi jejich selhani, je povazovana za pouziti

v rozporu s danym Géelem.

Pouziti fizeni MultiControl neni uréeno pro soukromé koncové spotrebitele! PouZiti v bytovych prostorach je bez
dodateénych zkousek a bez aplikace pFislusnych opatteni pro zajisténi elekiromagnetické kompatibility zakézano!

Pouziti pohonu jako bezpeénostniho dilu nebo realizace bezpeénostnich funkci timto pohonem neni pripustna.

24 Kvalifikace personélu

Nekvalifikovany persondl neni schopen rozpoznat rizika, a je proto vystaven zvysenému nebezpeéi.

> Cinnostmi popsanymi v tomto ndvodu k obsluze proto povéiujte pouze kvalifikovany persondl.

> Provozovatel odpovidd za to, ze persondl bude dodrzovat mistné platné piedpisy a pravidla pro bezpeénou

prdci a preventivni opatrnost.
Tento ndvod oslovuje ndsledujici cilové skupiny:
Obsluha
Pracovnici obsluhy jsou zaskoleni pro obsluhu a &isténi fizeni Interroll MultiControl a respektuii pfislusné bezpe&nostni
piedpisy.
Servisni personal

Servisni persondl mé odborné technické vzdélani nebo absolvoval skoleni provadéné vyrobcem a provédi préce na
Gdrzbé a opravach.

Elektrotechnici

Elektrotechnici maji odborné technické vzdéléani a kromé toho jsou schopni na zékladé svych znalosti, zkusenosti
a pfisluinych pokyn0 Fadné provadét préce na elekirickych zafizenich. Jsou schopni samostatné rozpoznat mozné
nebezpedi a predeijit $koddm na zdravi osob i hmotnym skoddm zpUsobenym elektrickym napétim.

Veskeré prace na elekirickém vybaveni smi provadét pouze elekirotechnici.

Verze 1.6 (12/2019) Online
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Bezpeénostni informace

2.5 Nebezpedi

Zde najdete informace o riznych druzich nebezpeci a o skoddach, které mohou vzniknout v souvislosti
s provozem Fizeni MultiControl.

Poskozeni zdravi osob
»  Prdce na 0drzbg, instalace a opravéch zafizeni smi provédét pouze autorizovany odborny persondl pfi dodrzeni
platnych predpisd.

»  Pred zapnutim Fizeni MultiControl zaijistéte, aby se v blizkosti dopravniku / dopravniho systému nezdrzoval
nepovolany persondl.

Elekifina

»  Préce na instalaci a Gdrzbé provédéjte pouze v bezproudém stavu. Odpoite Fizeni MultiControl od napéti
a zajistéte je proti neimyslnému opé&tovnému zapnuti.

Pracovni prostfedi

»  Z oblasti, kde pracujete, odstraite nepotfebny material a predméty.

Poruchy pfi provozu

»  Pravideln& kontrolujte, zda nejsou na Fizeni MultiControl viditelnd Zadné poskozeni.

»  Pokud se objevi kouf, odpojte Fizeni MultiControl ihned od napéti a zaijistéte je proti nedmyslnému opé&tovnému
zapnuti.

»  Neprodlené kontaktujte odborny persondl, aby zjistil pFi¢inu poruchy.

Udriba

»  Jelikoz se jednd o bezudrzbovy produkt, postaguje pravidelné kontrolovat, zda nejsou na Fizeni MultiControl
viditelné zadné poskozeni.

»  Rizeni MultiControl nikdy neotevirejte!

Nedmyslny rozbéh

»  Zaijistéte, aby se pFipojené pohony RollerDrive nemohly neéekané rozb&hnout, zejména pFi montézi, ddrzbé
nebo v pfipadé poruchy.

Verze 1.6 (12/2019) Online
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Bezpeénostni informace

2.6 Rozhrani pro jind zafizeni

PFi integraci Fizeni MultiControl do dopravniku mohou vzniknout zdroje nebezpeéi. Tyto zdroje nebezpeéi nejsou
souéésti tohoto ndvodu k obsluze a musi byt analyzovény zvl&st pi vyvoii, instalaci a uvedeni dopravniku do provozu.

> Po integraci fizeni MultiControl do dopravniku pFekontrolujte pred spusténim celé zafFizeni, zda se na ném
nevyskytly nové zdroje nebezpeéi.

2.7 Provozni rezimy / provozni faze

Normadlni provoz

Provoz v sestaveném stavu u zékaznika, kde je pohon souéésti dopravniku v rémci komplexniho zafizeni.
Zvléastni provoz

Zvlastni provoz jsou viechny provozni rezimy / provozni féze, které jsou zapotiebi pro zajisténi a udrzeni bezpeéného
normdlniho provozu.

Zvl&stni provozni rezim Pozndmka

Preprava/skladovéni -

Montéz / uvedeni do provozu V bezproudém stavu
Cisteni V bezproudém stavu
Udrzba/opravy V bezproudém stavu

Vyhledavéni poruch -

Odstranovani poruch V bezproudém stavu
Vyiazeni z provozu V bezproudém stavu
Likvidace -

Verze 1.6 (12/2019) Online
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Bezpeénostni informace

2.8 Souéasné platné dokumenty

Rizeni MultiControl Al/BI je sougasti platformy Interroll DC, kterd se sklada ze:

* sifového zdroje Interroll High Performance HP 5424 nebo HP 5448 (24 V DC / 48 V DC)
* fizeni Interroll MultiControl Al/BI

* pohonu RollerDrive EC5000 Al/BI (24 V DC / 48 V DQ)

* fizeni Interroll DriveControl 20 / 54 / 2048

Respektujte pokyny uvedené v ndvodech k obsluze pfipojenych zafizeni.

Dopliikovy dokument ,MultiControl / RollerDrive - Start-up and Programming” obschuje dalii pokyny pro obsluhu
a programovani fizeni MultiControl.

Aktudlni verzi doplitkového dokumentu naleznete na internetové adrese: www.interroll.com/support/.

Verze 1.6 (12/2019) Online
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Informace o produktu

3 Informace o produkiu
3.1 Popis produktu

MultiControl je fizeni uréené pro prepravni systémy, které mize Fidit az &yfi pohony Interroll RollerDrive. Sou¢asné
predstavuje certifikované vstupni a vystupni rozhrani pro systémy PROFINET, EtherNet/IP a EtherCAT, a Ize je proto
propoijit s jinymi fizenimi MultiControl a PLC.

Senzory a pohon RollerDrive je mozné pres fizeni MultiControl integrovat pfimo do Grovn& primyslové sbérnice. Tim
zcela odpadé nutnost vytvéreni specidlni Grovné pro senzory a aktory.

Pro aplikace z oblasti specidlni pfepravni logiky jsou jiz v Fizeni MultiControl pfedprogramovany nékteré postupy.
Rizeni je mozné pouzit jako individudlni Fidici jednotku — s pfipojenym Fizenim PLC nebo bez néj.

Rizeni MultiControl je kompatibilni se véemi pFepravnimi moduly 24 V / 48 V spole&nosti Interroll Automation GmbH.
Pro beztlakovy provoz prepravnich moduld se pouzivaii tzv. programy ZPA (Zero Pressure Accumulation).

Rizeni MultiControl Bl komunikuie s pfipojenymi pohony RollerDrive EC5000 Bl prostfednictvim protokolu CANopen.

@ Dalsi informace ohledné& integrovanych programi a funkci naleznete v souéasné platnych dokumentech
Jnterroll MultiControl — logika ZPA” a ,Interroll MultiControl Al/BI — sbé&rnice CAN, rozhrani a signdly”.

Rekuperace energie / ochrana proti prepéti

Pokud se pohon RollerDrive zastavi nebo se prudce snizi jeho rychlost, pfeméni se pohybové energie piepravovaného
materidlu v generatorovém rezimu pohonu RollerDrive na elekirickou energii. Tato energie se vrati do systému, kde ji
mohou vyuzit jiné pohony RollerDrive.

Pokud je rekuperovéno v&tii mnozstvi energie, nez je mozné vyuzit, pfeméni se prebyteénd energie v Fizeni
MultiControl pomoci brzdového ménie na teplo. Brzdovy prerusovaé se aktivuje, pokud napéti stoupne nad 28 V /
56 V. Tim se eliminuji pfilis vysokd napéti v rémci systému.

@ U poutzitych sitovych zdrojd dbejte na odolnost proti zp&tnému toku proudu.

Doporuéujeme pouzivat sitové Interroll High Perfomance HP5424/HP5448 s odolnosti proti zp&tnému toku
proudu £ 35V / < 60V.

Ochrana proti pretizeni

Pokud brzdovy prerusova zistane sepnuty déle nez dvé sekundy, opét se vypne, nebot se v takovém pripadé
piedpokladé, ze sifovy zdroj dodavé nesprévné napéti. Aktivovand ochrana proti pretizeni je indikovana
prostiednictvim kontrolky LED. Pokud je ochrana proti pretizeni aktivovana, neni mozné motory zapnout.

Rizeni MultiControl neposkytuje #adnou ochranu proti nadmérné teploté pfipojeného pohonu RollerDrive.
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3.2 Konstrukce
MultiControl Al a Bl
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1 Magneticky senzor

2 Kontrolky pro pfipojky vlevo
3 Kontrolka, stav fizeni

4 Kontrolky pro pFipojky vpravo
5 Stitek s oznagenim

6 Piipojeni senzoru 3 / 1/0 3

7 Pfipojeni motoru RD 3

8 Pfipojeni sbérnice

9 Pfipojeni motoru RD 4

10 PFipojeni senzoru 4 / I/O 4
11 Upevhovaci sroub

12 Typovy stitek

13 Pfipojeni senzoru 2 / 1/0 2
14 Pfipojeni motoru RD 2

15 Pfipojeni motoru RD 1

16 Pfipojeni senzoru 1/ 1/0O 1

17 Pripojeni funkéntho uzemnéni

16 2 68
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Zékladni deska
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1 Kabelové vedeni pro elektrické napéjent logickych obvodd a senzord (L1)
2 Kabelové vedeni pro elekirické napdjeni pohonu RollerDrive (L2)

3 Upevnéni fizeni MultiControl

4 Otvory / podélny otvor pro pfipevnéni zakladni desky

3.3 Rozsah dodavky

Rozsah dodavky Fizeni MultiControl zahrnuje nésleduijici dily:
* MultiControl

* Zd&kladni deska

* Dva 3rouby pro pfipevnéni fizeni MultiControl k zékladni desce
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Informace o produktu

34 Typovy stitek

Udaije na typovém titku umozfiuji identifikaci fizeni MultiControl. Ta je zapotFebi, aby bylo mozné Fizeni MultiControl

pouzivat v souladu s danym Geelem.

PLEY

s N\

000

[ 1103563 0523 —
—00:02:A2:27:0D:C9  ¢(uL)ys —
/ 08 /2017 LISTED

Ind. Cont. Eq.

Interroll Engineering GmbH
42929 Wermelskirchen - Germany
www.interroll.com

L1: 24V=, 1.6A Digital I/0: 24V===, max 0.8A total
L2: 24V==, 14A  Sensor Supply: 24V ===, max 0.6A total

Q@

1 Cislo polozky

L2: 48V===,7A 10340876xx

5 Sériové &islo

&

2 MAC adresa 6 Oznageni UL
3 Tyden a rok vyroby 7 Oznaéeni CE
4 Vyrobce 8 Pripojovaci Gdaje
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3.5 Technické Gdaje

Jmenovité napéti pro logické obvody
a senzory (L1)

24 V DC, ochranné nizké
napéti PELV

Informace o produktu

Rozsah napéti L1

22 0z 28 VDC

Jmenovité napéti pohonu RollerDrive (L2)

24 V DC, ochranné nizké
napéti PELV

48 V DC, ochranné nizké
napéti PELV

Rozsah napéti L2

22 07228 VDC

44 a7 56 V DC

Prikon

Napdieci napéti pro logické obvody L1:

MultiControl: max. 0,2 A + pfipojené senzory/aktory = max.

1,6 A

Napdjeci napéti RollerDrive L2:

Jmenovity proud pohonu
RollerDrive:
max. 4 x 3,5A=140A

Rozbé&hovy proud pohonu
RollerDrive:
max. 4 x 7,5A = 30,0 A

Jmenovity proud pohonu
RollerDrive:
max. 4 x 1,75A=7,0A

Rozbé&hovy proud pohonu
RollerDrive:
max. 4 x 3,8 A=152A

Stupen elektrického kryti

IP 54 (bez zkousky UL)

Stupen znecisténi

2

Hmotnost

500 g (véetné zdkladni desky)

Teplota okoli pfi provozu

—30°C az +40 °C

Teplota okoli pFi prepravé a skladovéni

—40 °C oz +80 °C

Max. zména teploty

1 K/min, 3 h, 2 cykly

Max. relativni vihkost vzduchu

93 % pfi teploté +40 °C, 14 dn0, bez kondenzace

Nadmofiskd vyska instalace

Max. 1000 m

Montéz v nadmotskych vyskach nad 1000 m je v zdsadé moznd.
Moize viak dojit ke snizeni vykonovych parametrd.
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3.6 Rozméry
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@ Vzdélenost mezi fizenim MultiControl a sousednimi dily musi byt nejméné& 10 mm, aby bylo mozné ovladat
magneticky senzor.
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Preprava a skladovéani

4 Preprava a skladovéani
4.1 Pfeprava

A POZOR

Nebezpeéi poranéni pfi nespravné prepravé!

> Prace na prepravé nechte provadét pouze autorizovanym odbornym persondlem.

Je tieba respektovat nasledujici pokyny:

> Palety neskladejte na sebe.

Pred piepravou zkontrolujte, zda jsou Fizeni MultiControl spravné upevnénd.

P¥i prepravé se vyhnéte silnym nérazim.

Po prepravé zkontrolujte kazdé fizeni MultiControl, zda na ném nejsou viditelnd poskozeni.

V piipadé zjisténych poskozeni vyfotografujte poskozené dily.

YV V V VYV V

V pfipadé poskozeni pFi prepravé ihned informujte prepravce nebo spoleénost Interroll, abyste nepfisli
o pfipadny ndrok na ndhradu skody.

\4

Rizeni MultiControl nevystavuite silnému kolisani teploty, nebof to moze vést ke kondenzaci vody.

4.2 Skladovani

A POZOR

Nebezpeéi poranéni kvili nespravnému skladovanil

> Dbejte na spravné uskladnéni jednotek MultiControl.

Je tieba respektovat ndasledujici pokyny:
> Palety neskladejte na sebe.

> Po skladovéni zkontrolujte kazdé fizeni MultiControl, zda na ném nejsou viditelna poskozeni.

Verze 1.6 (12/2019) Online
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5
5.1

Montaz a instalace

Varovéni pro montéaz

Nespravnd manipulace pfi montdzi fizeni MultiControl moze vést ke vzniku hmotnych $kod nebo ke zkréceni
Zivotnosti Fizeni.

>

>
>
>

5.2

Rizeni MultiControl nesmi spadnout a nesmi byt nespravné pouzivéno, aby nedoslo ke vzniku skod uvnit?
fizeni.

Pred montézi zkontrolujte kazdé Fizeni MultiControl, zda na ném nejsou viditelnd poskozeni.

Zaijistéte, aby Fizeni MultiControl nebyla pfi montézi predepnuté (bez ohybového a torzniho zatizeni).

Do krytu a do zékladni desky nevrtejte zadné upeviiovaci otvory a stévajici otvory nezvétiujte.

Montaz Fizeni MultiControl

Prvni montéz

Aby bylo mozné Fizeni MultiControl upevnit na ram dopravniky, je tfeba nejprve na rdm upevnit piilozenou zékladni
desku. V zdkladni desce jsou dvé dvojice otvord pro pfipevnéni fizeni MultiControl. PFi prvni montazi by se mély pouzit
levé otvory.

Kvdli ziednoduseni elektrické instalace by se méla viechna Fizeni MultiControl podle moznosti montovat
pouze na jednu stranu dopravniku. V ohybech trati by Fizeni MultiControl méla byt pokud mozno na vn&jsim
obvodu zataeky, nebot se na této strané nachdzi pripojka pohonu RollerDrive.

Vyhledejte rovnou plochu na rdmu dopravniku, na kterou je mozné fizeni MultiControl upevnit. Zaijistéte, aby
vlevo od predpoklddaného umisténi bylo k dispozici cca 25 mm mista, aby bylo mozné Fizeni MultiControl

v pfipadé potteby pozdéji posunout (viz ,Opétovnd montdz” na strance 24).

Pouzijte zakladni desku jako $ablonu a oznatte stredy montéznich otvord. Pritom dbeijte na spravnou orientaci
zdkladni desky (popis vedeni kabeld musi byt citelny).

Verze 1.6 (12/2019) Online
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Montaz a instalace

> V oznaéenych mistech na rému dopravniku vyvrtejte dva otvory & 6,5 mm.

> Pripevnéte zakladni desku pomoci sroubd Mé k dopravniku.

> Zaijistéte, aby nedoslo k z&ddné deformaci zakladni desky.

> PFipojte plochd vedeni elektrického napdieni (viz ,Pripojeni napdjeciho napéti na strénce 26).

> Rizeni MultiControl nasadte na levy otvor a pitlagte je tak, aby doslo k zaklapnuti.

> PFisroubujte fizeni MultiControl k zakladni desce (utahovaci moment: max. 2,5 - 2,75 Nm). Tim se perforaéni

kontakty protla&i plochym vedenim a vytvofi se elekiricky kontakt pro napdieni.

Pro pfipevnéni fizeni MultiControl k zakladni desce pouzijte pfilozené Srouby.

Verze 1.6 (12/2019) Online
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Opétovnd montdaz

Pokud musi byt jiz pFipojené Fizeni MultiControl demontovéno ze zdkladni desky, nesmi se plocha vedeni pfipojovat
znovu v tom samém misté, jinak nelze zaruéit vytvoreni Fadného kontaktu. Aby nebylo nutné uvoliovat a posouvat
plochd vedeni na viech Fizenich MultiControl, je mozné v takovém pfipadé Fizeni upevnit pies pravy montézni otvor.

Verze 1.6 (12/2019) Online
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53 Varovani pro elektrickou montéz

A POZOR

Nebezpedi Grazu pfi préci na elektrickych zafizenich!

> Prace na elektrické instalaci nechte provadét pouze odbornym elektrotechnickym persondlem.

> PFed instalaci, odstran&nim nebo pfipojenim Fizeni MultiControl odpojte dopravnik od napéti a zaijistéte jej
proti nedmyslnému opé&tovnému zapnuti.

> Vsechna pouzitd napdjeci napéti pfipojte na spolenou kostru, aby nemohlo dochazet k vyrovnani proudu
pres fizeni MultiControl nebo pres vedeni sbérnice.

> Zaijistéte spravné uzemnéni viech soucdstek. Kvili nespravnému uzemnéni moze vzniknout staticky néboj,
ktery mize vést k poruse nebo predéasnému vypadku fizeni MultiControl.

> Pouzijte vhodné spinaci a ochranné zafizeni, kterd umozni bezpeény provoz.

> Provozni napéti zapnéte teprve tehdy, kdyz jsou pFipojena viechna vedeni.

Nespravné provedend elektrickd instalace moze vést k poskozeni fizeni MultiControl.

Respektujte narodni predpisy pro elektrickou instalaci.

Rizeni MultiControl provozujte pouze s malym ochrannym napétim (PELV) 24 V, resp. 48 V.

Nikdy neprovozujte fizeni MultiControl se stfidavym napétim.

Dbeite na spravnou polaritu napdjeciho napéti.

Zaijistéte, aby provedend elektroinstalace neméla zadny rusivy viv na fizeni MultiControl.

Pouzivejte pouze elekiricka vedeni, kterd jsou dostateéné dimenzovéna pro konkrétni podminky pouziti.
Respektujte vypocty Ubytkd napéti ve vedenich.

Respektujte predpisy po instalaci elektrickych vedenti.

V VYV VY V V V VY V

Konektory nevystavujte vysokému tahovému nebo tlakovému naméhani. V piipadé ohnuti vedeni
u konektoru se mize poskodit izolace a Fizeni MultiControl mize prestat fungovat.
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5.4 Elektroinstalace
Pfipojeni napdjeciho napéti
Pro elekirické napdijeni se pouzivaiji dvé ploché vedeni typu 3G3G-FL s prifezem zily 2 x 2,5 mm?2

Diky pouziti dvou plochych vedeni jsou pohony RollerDrive a senzory/logika napdjeny napétim oddélené. Je tak
mozné bezpeiné odpojeni pohond RollerDrive, aniz by doslo ke ziraté komunikace na sbérnici.

@ Pro ueely pouziti Fizeni MultiControl jako nahradniho dilu ve stévajicich zaFizenich je mozné vyuzit rozvadée
s plochymi kabely (viz ,Pfislusenstvi’ na strénce 66).

Obé ukostFeni (L—) napdjeciho napéti jsou v Fizeni MultiControl vzéjemné spojena.

> Ploch& vedeni vlozte se spravnou orientaci bez mechanického predepnuti a bez nakrouceni do kabelovych
prichodd zékladni desky. Kabelové prichody jsou tvarové prizpdsobené (viz obrézek). Diky tomu je mozné
ploché vedeni vlozit pouze se sprévnou orientaci a nelze je prepélovat.

> V pfipadé potfeby provedte pFisluiné opatFeni pro zamezeni tahu, resp. eliminaci vibraci.

®_

1 Kabelové vedeni pro elektrické napdgijeni 2 Kabelové vedeni pro elekirické napdijeni pohonu

logickych obvodd a senzor? (L1) RollerDrive (L2)
Pin nahote: L+, hnéda Zila vedeni Pin nahote: L+, hnédd zila vedeni
Pin dole: L—, modré zila vedeni Pin dole: L—, modré Zila vedeni

> Konce plochych vedeni uzavFete koncovkami, aby byl dosazen stupen elekirického kryti IP 54.

> Namontujte fizeni MultiControl na zékladni rém, aby byl vytvoren kontakt (viz ,Prvni montéz” na

strance 22).
> PFipojte vedeni ke zdroji napéti. PFitom pfipojte hnédou Zilu k vodiéi L+ a modrou Zilu k vodiéi L—.

Pfipojeni pohonu RollerDrive

RollerDrive Al
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e
X0
N
1 +24V / 48V 4 Vstup X chyba
2 Vystup K smér otdéeni 5 Vystup K rychlost
3 Masse
> Nepouzivané privody pohonu RollerDrive uzaviete zéslepkami M8, aby byl dosazen stupen elektrického kryti
IP 54.

RollerDrive Bl

1 +24V/ 48V 4 Signal sbé&rnice CAN Low
2 Signal sbé&rnice CAN High 5 Servis — vyrobce
3 Masse
> Nepouzivané pfivody pohonu RollerDrive uzaviete zaslepkami M8, aby byl dosazen stupen elektrického kryti
IP 54.

Zniéeni pohonu RollerDrive v pfipadé chybnych pfipojovacich hodnot.

> Nepokousejte se pohon RollerDrive EC5000 24 V DC provozovat s napétim 48 V DC. Vede to ke zni¢eni
elektroniky motoru.

Zniéeni pohonu RollerDrive EC5000 s rozhranim pro sbérnici v pfipadé zasouvéni/odpojovani konektor pod
napétim

> Pohon RollerDrive EC5000 BI neni mozné pFipojovat pod napétim (hot-plug). P¥i pfipojovéni/odpojovani
pohonu RollerDrive EC5000 Bl vypnéte napdjeci napéti.

Verze 1.6 (12/2019) Online
Preklad origindlniho navodu k obsluze 27 z 68



Montaz a instalace

P¥ipojeni sbérnice

Oba piivody ,Link A” a ,Link B” jsou kompatibilni s konektorem M12, 4pélovym, kédovéni D, zapojeni kontaktd IEC
61076-2-101.

1 Transmission Data TD+ 3 Transmission Data TD—

2 Receive Data RD+ 4 Receive Data RD—

Rizeni MultiControl je vybaveno integrovanym dvojportovym piepinaem. Diky tomu mize byt fizeni MultiControl
napfiklad integrovéno do liniovych struktur zapojeni sbérnice.

> Respektujte smérnice pro instalaci pfisluinych systém0 sbérnice:

* PROFINET: PROFIBUS & PROFINET International (Pl), www.profibus.com

¢ EtherCAT: EtherCAT Technology Group, www.ethercat.org

* EtherNET/IP: ODVA, www.odva.org

> Pokud né&ktery pivod zUstane nepouzity, uzavrete jej zdslepkou M12, aby byl dosazen stupen elekirického kryti

IP 54.

@ Na obou stranéch fizeni MultiControl je mozné pfipojit stinéni kabeld sbérnice. Tim se minimalizuji problémy
s elektromagnetickym rusenim.
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Pfipojeni senzord

Na pFivodech ,senzor 1, 1/0O 1" az ,senzor 4, /0 4" je mozné pfipojit &tyFi senzory a étyfi doplikové vstupy nebo

vystupy (AUX 1/Q). Je mozné pouzit senzory PNP nebo NPN i senzory s oteviracimi nebo uzaviracimi kontakty. Typ
senzoru a funkce doplitkovych vstupG/vystupd je mozné nastavit pomoci parametrd (viz ,Digital I/O - Settings” na

strance 42). Pomoci vedeni Y je mozné k jednomu pFivodu pFipojit sou¢asné jeden senzor a jeden vstup/vystup (viz
Prislusenstvi’ na strance 66).

©6
se \ 50

@ @
® @

1 +24V
2 AUX I/0O

Masse

Vstup senzoru

Privody jsou odolné viéi zkratu

V pfipadé zkratu, zejména mezi piny 1 a 3, se aktivuje interni ochrana (PTC) fizeni MultiControl. Po ochlazeni interni
ochrany je opé&t mozny normdlni provoz.

> Zaijistéte spravnou polaritu.

Vstupy a vystupy nejsou galvanicky oddélené.

Charakteristické parametry vstup

Vstupni napéti 0az24VDC

Vstupni odpor > 15kQ

Prahové hodnoty spinéni > 15V High”
<5V Llow"

Verze 1.6 (12/2019) Online
Preklad origindlniho navodu k obsluze 29z 68



Montaz a instalace

Charakteristické parametry vystup

Vystupni napéti 24V DC
Maximalni vystupni proud < 200 mA
Vystupni proud ,1” pro PNP > 15V pfi 200 mA
Vystupni proud ,1” pro NPN < 5V pti 200 mA
> Pokud pfivod nékterého senzoru zstane nepouzity, uzaviete jej zaslepkou M8, aby byl dosazen stupefi

elektrického kryti IP 54.

Pfehled pfivodd

1 Zbénovy senzor 3 AUX 11O

2 Senzor pro spusténi 4 Vedeni Y
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6 Uvedeni do provozu a provoz
6.1 Uvedeni do provozu

Kontrola pFed prvnim uvedenim do provozu

> Zaijistéte, aby zakladni deska fizeni MultiControl byla spravné pfipevnéna na profilu, aby fizeni MultiControl
bylo Fadné upevnéné na zékladni desce a aby viechny $rouby byly Fadné dotazené.

> Zaijistéte, aby na rozhranich k dalsim sou¢astkém nevznikala zadné dalsi nebezpedi.
> Zaijistéte, aby zapojeni odpovidalo specifikaci a zakonnym normém.

> Prekontrolujte viechna ochrannd zafizeni.

> Zaijistéte, aby se v nebezpeéné oblasti dopravniku nezdrzovaly zadné osoby.

6.2 Moznosti konfigurace

Aby bylo mozné fizeni MultiControl uvést do provozy, je tfeba je nejprve nakonfigurovat. To je mozné provést

nésledujicimi zpUsoby:

* Prostfednictvim webového uZivatelského rozhrani je mozné na poéitadi spojeném s Fizenim MultiControl provést
konfiguraci viech nastaveni.

* Pfimo na Fizeni MultiControl pies vestavény magneticky senzor (viz doplikovy dokument ,MultiControl / RollerDrive
- Start-up and Programming’).

* Prostfednictvim objektd Service Data Obijects (SDO), které jsou zapisovény nadifazenym fizenim, je mozné
nakonfigurovat viechna nastaveni, kromé typu sbérnice (viz doplitkovy dokument ,MultiControl / RollerDrive -
Start-up and Programming”).

* Prostfednictvim vyvojového prostiedi PLC je mozné zménit ndzev stanice, konfiguraci IP a nastaveni spojeni.

* Pomoci funkce Plug&Play — pfi vyméné Fizeni MultiControl dojde automaticky k pFevzeti dat.

Mozné ztrdta dat b&hem procesu spousténi
Pokud b&hem spousténi dojde k vypadku napdijeciho napéti, mize doijit ke ztraté dat.

> B&hem procesu spousténi (cca 10 sekund) nevypineijte napdijeci napétil
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6.3 Uzivatelské rozhrani MultiControl

Rizeni MultiControl je vybaveno integrovanym webovym serverem, ktery generuje uzivatelské rozhrani pro konfiguraci
fizeni. Pomoci pocitace pripojeného k fizeni MultiControl je mozné uzivatelské rozhrani vyvolat.

Kromé webového prohlize¢e nemusi byt na poéitaéi nainstalovany zédny dalii software.

Pfedpoklady

Aby bylo mozné spustit webové uzivatelské rozhrani, musi byt splnény nasledujici predpoklady:

« Rizeni MultiControl musi mit platnou IP adresu, kterd je znéma (vyrobni nastaveni: IP adresa 192.168.0.1, maska
podsité 255.255.255.0).

* Pfipojeny pocita¢ se musi nachdzet ve stejném segmentu IP (pFipadné viz Systém / sifové nastaveni na PC).
* Mezi fizenim MultiControl a poéitaéem musi existovat ethernetové spojeni.
* Musi byt umoznén pfistup na port 80 (uzivatelské rozhrani je zalozeno na protokolu HTTP).

« Rizeni MultiControl nesmi byt nastavené na EtherCAT, nebot EtherCAT nepFipousti komunikaci pies HTTP Typ
sbérnice je mozné vyéist pomoci magnetického senzoru (viz doplitkovy dokument ,MultiControl / RollerDrive - Start-
up and Programming”).

Spusténi uzivatelského rozhrani
> Na poéitaci, ktery je spojen s fizenim MultiControl, spustte webovy prohlizeé.

> Do adresntho Fadku napiste IP adresu Fizeni MultiControl (vyrobni nastaveni: http://192.168.0.1/).

> Na pfihlasovaci strénce zadeijte pFisluiné piihlasovaci Gdaje (vyrobni nastaveni: User Name ,Interroll”,
Password ,Interroll”).

Pokud neni uvedeno jinak, plati popsané obrazky pro MultiControl Al a MultiControl Bl.
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MultiControl Al

P MultiControl Overview
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Pomoci menu v levé &asti stranky mizete prochézet dalsi informace a nastaveni.
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Uvodni stranka ,MultiControl Overview”

MultiControl Overview

Bus Info
Bus Protocol : EtherNet/IP.
HostName  : multicontrol
1P Address : 192.168.0.1
State Disconnected

Eror info
State Operational

Active Ertor ; BusComFail (21)

Last Error 00:01:00.000 94 BrakeResistor

Control Program info)

Program ID : /O Device
Version  :2017-12-12-11

Na Gvodni strance se zobrazuji nasleduijici informace:

¢ Informace ohledn& nastaveného typu sbérnice

¢ Informace ohledné& poslednich hlasenych chyb

¢ Informace ohledné& nastaveného aplikaéniho programu

Tlaéitko ,Start Identify”

Zapne ,provozni signdl” viech kontrolek LED, aby bylo mozné fizeni MultiControl na dopravniku identifikovat.

i

Soubor EDS ndle:

k pfislusné verzi softwaru je ulozeny v Fizeni MultiControl a je mozné jej stdhnout
prostiednictvim odkazu na dolnim okraji Gvodni stranky.

> Pro opusténi uzivatelského rozhrani kliknéte na ,Log Out” (neni zapottebi, pokud se fizeni MultiControl

restartuje).

34268
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Network Settings

Network Settings

Bus protocol
O EthercAT 1P address upstream (1821600 16
O EerCATICAN 1P address downstream : 192.166.0.17
O EtherNetlP

Addrosses
1P addross 19276601 3 Big Endian Fomat

Network mask: 2552552550 Process Image In/Out: Universal Ful / Universal Full
Gateway 0000

Hostname  : multcontrol

Domain name
DN server 1 :[0000 —
DNS server 2 :[00.00

[Configuration mode|
© static
© 110 Controller

[“submit ) Reset |

Aby bylo mozné Fizeni MultiControl propoijit s automatizaénim systémem, je tfeba v pfipadé potfeby zménit
parametry sbérnice. K fomu pat¥i nastaveni pouzitého typu sbérnice a konfigurace adresy.

Rizeni MultiControl podporuje nésleduiici typy sbérnic:

* PROFINET I/O Device — Conformance Class B, Netload Class 1

* EtherNet/IP Slave

* EtherCAT Slave

PFi nastaveni adresy Fizeni MultiControl je mozné upravit nésledujici parametry:
* IP adresa a maska podsité

* Bréna

* Nazev zafizeni: Pfi pouziti fizeni MultiControl se systémem PROFINET je zde zapottebi zadat jednoznaéné oznageni
fizeni MultiControl v systému PROFINET

* Nézev domény a DNS server 1 a 2
* Rezim nastaveni adresy:
Static: IP adresu zadavé vzivatel

I/O Controller: IP adresu zaddva fizeni PLC (zaddvaci policko je sedé)

@ Aby nedochézelo k problémim s komunikaci v rémci systému sbérnice, zméfite standardni IP adresu

192.168.0.1.

V zavislosti na konfiguraci systému doporuéujeme v projektech PROFINET ruéné prodlouzit Eas aktualizace
MultiControl (automaticky 2 ms) na polovinu doby cyklu CPU nebo alespon 8 ms.
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Uvedeni do provozu a provoz

* IP adresy sousednich fizeni MultiControl (u program0 ZPA a ZPA+)

IP adress upstream: Adresu zboZi, produktd, nddob, prepravovaného materidlu. .. pFevezme Fizeni
MultiControl

IP adress downstream: Rizeni MultiControl pfedd adresu na zbo#i, produkty, nadoby, prepravovany materidl ...

* Stanoveni, zda jsou data z PLC ve formétu Big-Endian (zéména baijtd High a Low)

@ Pro pFevzeti upravenych parametrd Fizenim MultiControl stisknéte tla&itko ,Submit”.

Zniéeni fizeni MultiControl v pfipadé predéasného vypnuti napdjeciho napéti
> Zaijistéte, aby b&hem zmény typu sbérnice az do ukonéeni restartu bylo nepfetrzité k dispozici napdjeci
napéti. Cely proces trvé priblizné dvé minuty.

Verze 1.6 (12/2019) Online
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Motor Settings
‘ Motor Settings
[ oters [ wewrz [ wews | Wotora

Motor Type [Ecs000 Pl < [Disabiod < [Disablod v

Roller diameter [mm] 50, 500 500 500

Gearing ratio 491 v 491 /| [none ~ none v

Direction: ®CWOCCW ®@Ccwoccw ®©CwW O CCw ®Ccwoccw

Normel Spd i (10 i It i

Atemato Spd i oo o= o o

Acceleration [mis:  [0.00 000 000 oo

Decceleration [m/s7]: [0.00 [0.00 0.00 0.00

7 Apply Motor 1 Settings to all
Submt ] [esst

> Nepouzité motory deaktivujte, aby nedochdzelo k chybovym hlésenim.

> Zvolte pfipojeny motor — EC5000/EC310

Pokud je motor aktivovan, ale neni pfipojen, blikaiji kontrolky LED RD1-RD4.

> Zadeijte hodnoty ,Roller diameter”, ,Gearing ratio” a ,Normal speed” podle pouzitého pohonu RollerDrive.

U konickych véleckd (kiivek) zadeijte jako promér stfedni promér valecku.

V kontrolnim programu ,I/O Device” se hodnota rychlosti v % vztahuje k hodnot& nastavené v polozce ,Normal
speed”.

Pomoci parametru ,Direction” se upravuje smér otdéeni pohonu RollerDrive v souladu s montézni polohou (smér
otééeni z pohledu od konce kabelu pohonu RollerDrive).

JAcceleration” a ,Deceleration” méni chovéni pohonu RollerDrive pfi spusténi/zastaveni. Parametr ,Alternate speed”
v sou¢asné dob& nemé& zadnou funkci.

Hodnoty zrychleni pohonu RollerDrive EC5000 Bl

Optimélni zrychlovaci rampy pohonu EC5000 BI je mozné doséhnout zadénim nésleduiicich hodnot zrychleni.

Pfevod 9:1 13:17 18:1 21:1 30:1 42:1 49:1 78:1 108:1
Hodnota zrychleni m/s? 9,9* 9,2 6,6 5,7 4,0 2,8 2,4 1,5 1,1
(13,1

*maximdlni mezni zadand hodnota

Pro pFevzeti upravenych parametrd fizenim MultiControl stisknéte tlagitko ,Submit”.
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Motor Information — pouze MultiControl Bl

Gear Ratio

Status

Motor Name
Hardware Vers.
Software Vers.
Product Code
Serial Number

Wotor 1

|7 ez

Motor Information

Wotor 3

Motor 4

49:1

Max. Speed (ms) 0.37

0.11.07

381

49:1
037
Stop
EC5000
1.0000
0.11.07

Pz
3

Zobrazeni dat motoru:
* Prevodovy pomér

¢ Maximélni rychlost
¢ Jmenovity vykon

e Stav

¢ Nazev motoru

* Verze hardwaru

* Verze softwaru

* Kéd produktu

* Sériové ¢islo
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Monitor motoru — pouze MultiControl Bl

Uvedeni do provozu a provoz

Motor Monitor

Lifetime

Power
Enmor

StartStops. 177
Run Time (hhimm:ss) 0:19:43
Up Time (hhimm:ss) 288:45:16

Temp. Max (*) 46
Temp. Min (*} 16
Gurtent Temp. () 21

Num. Quick Stops 0
Actual Torque (mNm) 0
Power/Time (Wh) 0
Num.Rotations 2174,

31536085
3140:26:15
8984:58:28
%

6

20

0

0

0
172011880

Optické indikéatory

Ukazatel Zivotnosti

Ukazatele technického stavu pro:
* teplotu

e vykon

* Zetnost chyb

Monitorovaci ddaje

Start/Stop — poéet spusténi/zastaveni za minutu

Run Time (s)
Up Time (s)

Temp. Max (°C) — maximélni teplota elektroniky motoru
Temp. Min (°C) = minimdlni teplota elektroniky motoru

Current Temp. (°C) — aktudlni teplota elektroniky motoru

Num. Quick Stops — poéet zastaveni Quick Stop

Actual Torque (mNm) - aktudlni to&ivy moment

Power/Time (Wh) — promé&rny mechanicky vykon

Num. Rotations — pocet otdéek motoru
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Motor Test for EC5000

|

[empieest |

Startall |
St

Motor Test for EC5000

[Gow oo ]

[Sopat |

Wotor Commands
[ I

Velocity Mode:

> Zvolte pozadovany motor

> Zvolte test:

* Simple Test — spusti viechny pFipojené motory s kladnym smérem oté&&eni

* Velocity Mode — spusténi a zastaveni zvolenych motor ve sméru hodinovych rugi¢ek nebo proti sméru hodinovych

rucicek
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Digital 1/0 States

\ Digital I/O States

Sensort Sensors
I [ !

State : Off Throughput: 0 PartsiHour State : Off Throughput: 0 Parts/Hour
w1
State : Off State : Off
semsorz | [ samore ]
State : Off ‘Throughput: 0 PartsiHour State : Off Throughput: 0 PartsiHour
w2
State : Off State : Off

Zobrazeni stavu sepnuti pFipojenych senzord a vstupd/vystup0.

Throughput

Na zékladé signélu snimage je stanovena propustnost jednotlivych zén.

Za timto G&elem jsou signdly z poslednich péti minut extrapolovany na jednu hodinu.
To znameng, ze systém musi bézet po dobu nejméné péti minut.

Citaée jsou aktivni ve viech provoznich rezimech.

@ Nejednd se o zobrazeni v redlném &ase! Zmény stavu jsou viditelné teprve po aktualizaci webového
prohlizee (tlagitko ,F5").

Verze 1.6 (12/2019) Online

Preklad origindlniho navodu k obsluze 41z 68



Uvedeni do provozu a provoz

Digital 1/0 Settings

Digital 1/0 Settings

Sensor 1
Type ©PNP
Polarity @ positive
ON Delay [ms] :0

OFF Delay [ms] : 0

wi ]
Type @PNP ONPN
Polarity : ® positive O negative

Function : [FLC input R
Sensor2

Type ©PNP
Polarity [ positive
ON Delay [ms] :[0

OFF Delay [ms] : 0

w2

ONPN
Jnegative

ONPN
Onegative

Type  : @PNP ONPN
Polarity : @posiive  Onegative
Function : [PLC input v

10 State LEDs enabled
[ Shutdown Aux Output

Type : @PNP
Polarity @ positive
ON Delay [ms] :[0

OFF Delay [ms]:[0

[ wes |
Type ®©PNP
Polarity : ® positive o

ONPN

negative

NPN
Onegative

Function : [PLC Input ——

Sensora
Type @PNP
Polarity @ positive
ON Delay [ms] :[0

OFF Delay [ms]:[0

Type ©PNP
Polarity : @ positive

ONPN
Onegative

ONPN
negative

Function : [PLC input v

Senzory 1-4 jsou vzdy pfifazeny zénovym senzordm.

PFi pouziti kabelu Y, ktery je k dispozici jako doplitkové pFislusenstvi, je mozné pfipoijit dalsi vstupy/vystupy.

Vstup/vystup 1 az vstup/vystup 4 je mozné nastavit jako vstupy nebo vystupy s nésledujicimi funkcemi:

Funkce Popis

None -

PLC Input Vstupni signdl z PLC

PLC Output Vystupni signdl smérem k PLC

Sensor 5 Spoustéci senzor zény 1 (polarita musi byt zépornd)
Sensor 6 Rezerva

Sensor 7 Rezerva

Sensor 8 Rezerva

Control Input 1

Zastavuje zénu 1

Control Input 2

Zastavuje zénu 2

Control Input 3

Zastavuje zénu 3

Control Input 4

Zastavuje zénu 4

Control Input 5- 8

Bez funkce

Control Output 1

Zéna 1 obsazena

Control Output 2

Zéna 2 obsazena
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Funkce

Uvedeni do provozu a provoz

Popis

Control Output 3

Zéna 3 obsazena

Control Output 4

Zéna 4 obsazena

Control Output 5-8

Bez funkce

Handshake In Up

Handshake In Down

Handshake In Left

Handshake In Right

Handshake Out Up

Handshake Out Down

Handshake Out Left

Handshake Ovut Right

Signaly handshake k sousednim modulim ZPA

VDC Motor #1 Error In

VDC Motor #2 Error In

Chybovy vstup motoru YDC

VDC Motor #1 Direction Out

VDC Motor #2 Direction Out

Smér otdéeni motoru VDC

VDC Motor #1 Step Pulse Out

VDC Motor #2 Step Pulse Out

Pulzni vystup motoru VDC

Funkce nemaiji z&dny vliv na Fidici program ,I/O Device".

@ V zévislosti na zvoleném fidicim programu se funkce méni (viz popis Fidicho programu v doplikovém
dokumentu ,MultiControl / RollerDrive - Start-up and Programming”).

Pro prevzeti upravenych parametrd fizenim MultiControl stisknéte tla&itko ,Submit”.
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Control Program Settings

Control Program Settings

Version

Timer 1 [ms]: 0
Timer 2 [ms] : 0
Timer 3 [ms] : 0
Timer 4 [ms]: 0

Submit

Reset

Volba Fidicich programd

Volba jednotlivého mista ZPA, Volba bloku ZPA, ID Modul ZPA, ID Chybi ID programu
ID programu programu programu ZPA

Single Release 1 Zone Train Release 1 Zone ZPA Transfer In 1/O Device

Single Release 2 Zone Train Release 2 Zone ZPA Transfer Out

Single Release 3 Zone Train Release 3 Zone ZPA Merge

Single Release 4 Zone Train Release 4 Zone ZPA HPD

HPD Semi Automatic

Transfer
Semi Automatic

Control Timer

Timer 1:  Volba jednotlivého mista: Sada pro komunikaci pfi transferu
Blok: Casové posunuté spuiténi pohonu RollerDrive

Timer 2:  Interni sledovani pfepravovaného materiélu

Timer 3:  Dobéh pohonu RollerDrive

Timer 4:  Reset chyb

i

programu v doplikovém dokumentu ,MultiControl / RollerDrive - Start-up and Programming”)

V zévislosti na zvoleném fidicim programu se méni funkce a vyrobni nastaveni éasovaéd (viz popis Fidiciho

"

Pro pievzeti upravenych parametri fizenim MultiControl stisknéte tlagitko ,Submit”.
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Error State

Error State

Eror Info
State Operational
Active Error : BusComFail (21)
Last Error  : 00:02:20.756 51 DriveError #2

» Zobrazeni aktudlniho stavu fizeni MultiControl
» Zobrazeni aktudlni chyby

» Zobrazeni posledni hlasené chyby

Error Handling Settings

\ Error Handling Settings

[ systemErmors | [ control Emors |
Network Efror < Conrol Error 1 :[fgmors v
Over Valtage Error S Conrol Error 2: [fanore <
Under Voltage Error : [Wamne v Control Error 3: [fgners 5
Motor Error Waming V| Conrol Error 4: [ fanore v
General Control Eror : nore S Control Error 5:[fgnere V]
Sensor Error fanore 5 Conrol Error 6 [fanore <
Control Error 7:[ignore v
Control Error 8  [ignore v

st ][ et ]

Network Error

Sledovani komunikace mezi Fizenim MultiControl a PLC:

Ignore: Chyba se nezobrazi.

Warning: Chyba se nahlési dvojitym zablikanim kontrolky Fault.
Proces pFepravy se nepferusi.

Immediate Stop: Chyba se nahlési dvojitym zablikanim kontrolky Fault.

Proces pfepravy se prerusi.

@ Pokud je Fizeni MultiControl provozovéno bez PLC, doporuéujeme nastaveni ,Ignore”.

Pokud je Fizeni MultiControl provozovdno se systémem PLC, doporuéujeme nastaveni ,Immediate Stop”.

Over Voltage Error

PFilis vysoké napdjeci napéti:

Ignore: Chyba se nezobrazi.

Warning: Chyba se nahlési sestindsobnym zablikanim kontrolky Fault.
Proces pfepravy se nepferusi.

Immediate Stop: Chyba se nahlési 3estinasobnym zablikénim kontrolky Fault.

Proces prepravy se prerusi.

Verze 1.6 (12/2019) Online
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Under Voltage Error

P¥ili§ nizké napéijeci napéti:

Ignore: Chyba se nezobrazi.

Warning: Chyba se nahlasi pétindsobnym zablikanim kontrolky Fault.
Proces pfepravy se nepferusi.

Immediate Stop: Chyba se nahlasi pétinasobnym zablikanim kontrolky Fault.

Proces pfepravy se prerusi.

Motor Error

Sledovéni motor(:

Ignore: Chyba se nezobrazi.
Warning: Chyba se nahlési trojnasobnym zablikénim kontrolky Fault.
Pokud chyba zmizi, kontrolka zhasne. Dalsi motory pfipojené k fizeni MultiControl
se otdleji.
Immediate Stop: Chyba se nahlési trojndsobnym zablikanim kontrolky Fault.

Dal3i motory pfipojené k fizeni MultiControl se zastavi.

General Control Error
Sledovani fizeni:

Ignore:  Chyba se nezobrazi.

JImmediate Stop” a ,Normal Stop” maji stejny Gé&inek.
Nastaveni parametrd Control Error 1-8 nemé z&dnou funkci.
Pro pievzeti upravenych parametr( fizenim MultiControl stisknéte tlagitko ,Submit”.

Zmény jsou G&inné teprve po vypnuti a opétovném zapnuti fizeni.

Verze 1.6 (12/2019) Online
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Uvedeni do provozu a provoz

Error Info 1|

00:00:06.823 70
00:00:06.460 70
00:00:06.459 70
00:00:06.790 70
00:00:06.799 70
00:00:07.823 22
00:00:11.131 102
00:00:11.153 102
00:00:11.154 50
00:00:11.154 51
00:00:11.154 52
00:00:11.154 53
00:00:11.161 50
00:00:11.161 51

Time  Error Description

SystemRestart
SystemRestart
SystemRestart
SystemRestart
SystemRestart
BusStartUp
NewStateTable
NewStateTable
DriveError #1
DriveError #2
DriveError #3
DriveError #4
DriveError #1
DriveError #2

MultiControl Error Log

Chybovy protokol poslednich chyb / chybovych hlé3eni s éasovym Gdajem.

Vysvétleni chybovych kédo viz ,Kédy chyb” na strance 62.
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Teach-in

Teach-in

Teach-in Feature
Please read the manual before trigger any of the options below!

Plug&Play

\ Plug&Play

[Plug and Play Feature
Enabled ¥ Submit

@ Funkce ,Teach-in” a ,Plug&Play” jsou popsény v doplitkovém dokumentu ,MultiControl / RollerDrive - Start-
up and Programming”.

CAN Gateway

‘ CAN Gateway

Mode Node ID SDO ldx Sub ldx Length Data
O Read
ORead  ficmm] o] [orwm]  [enm] [y og oFFeio

=

Pouze pro servisni G&ely.

Verze 1.6 (12/2019) Online
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Service Change Password

Service Change Password

Chang
Enter old password
Enter new password

Repeat new password

[CSubmit 7] ["Reset ]

> Pro zménu hesla zadejte staré heslo a poté dvakrat nové heslo a kliknutim na tlagitko ,Submit” preneste zménu

do fizeni MultiControl.

@ Uzivatelské jméno neni mozné ménit.

Prechodem na vyrobni nastaveni se upravené heslo vréti zpét na standardni heslo.

Service Restore Factory Settings

Service Restore Factory Settings

Reset all settings to factory default values?

OvYes
@No

Névrat na vyrobni nastaveni:
> Volba ,Yes”
> Tlagitko ,Submit”

Zniéeni fizeni MultiControl v pfipadé predéasného vypnuti napéjeciho napéti
> Zaijistéte, aby az do ukonéeni restartu bylo nepretrzité k dispozici napdjeci napéti. Cely proces trva priblizné
dvé minuty.
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Service MultiControl Restart

\ Service MultiControl Restart

MultiControl Restart
CAUTION: A restart of MultiControl will stop the control process and interrupt the the network connection.
Do you want to restart MultiControl now?

OYes
®No

[submit || Resst |

Restart fizeni MultiControl:
> Volba ,Yes"
> Tlagitko ,Submit”

je znovu navdzat.

Service Version Information

B&hem restartu Fizeni MultiControl se prerusi stavaijici spojeni pres sbérnici s po&itaéem nebo PLC a je tieba

Service Version Information

Version Info
Hardware Version V.o

Hardware Variant Bus

Application Software Version : V.2.3.6.

System Software Version  :V.3.0.28.K
Network Software Version :V.3.2.0.V

Serial Number 00000093

MAC Address 24:00:01:20:01:70

Zobrazeni verze, sériového &isla a verze softwaru fizeni MultiControl.
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Service — Up-/Download

‘ Up- Download

Downioad
For download under a different name, please use "Right Click --> Save To make settings effective, please restart module afterwards!
on Bus Config

u
Bus Config download Application Config : upload

Application Config : download

Nastaveni Fizeni MultiControl je mozné stéhnout pres uZivatelské rozhrani a uloZit do poéitaée. Pfi vyméné Fizeni
MultiControl je tak mozné pomoci obnovy dat pfejit na pivodni nastaventi.

> Pozadovany soubor ulozte do pFipojeného potitage kliknutim pravym tlacgitkem a volbou ,UloZit jako”.

Dbejte na sprévné pofadi pfi uploadu!
* Bus Config
* Application Config

Zniéeni Fizeni MultiControl v pfipadé pfedéasného vypnuti napdjeciho napéti

> Zaijistéte, aby b&hem zmény typu sbérnice az do ukonéeni restartu bylo nepfetrzité k dispozici napdjeci
napéti. Cely proces trva priblizné dvé minuty.
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6.4 Magneticky senzor

Pomoci magnetického senzoru je mozné realizovat nésledujici funkce:
* Nastaveni senzord

* Nastaveni typu sbérnice

* Provedeni procesu Teach In

* Zapnuti nebo vypnuti kontrolek senzord vstupG/vystupl

* Deaktivace Plug&Play

* Reset Fizeni MultiControl na tovérni hodnoty

Aby bylo mozné ovlédat magneticky senzor, je zapottebi magnet (viz ,Pislusenstvi’ na strance 66). Magneticky senzor
se nachdzi na horni strané Fizeni MultiControl, mezi obéma ,R” népisu ,INTERROLL", kousek pred zdkladni deskou (viz
Konstrukce” na strance 16).

@ Dalsi informace naleznete v doplitkovém dokumentu ,MultiControl / RollerDrive - Start-up and
Programming”.

6.5 Service Data Objects (SDO)

TéméF viechna nastaveni fizeni MultiControl (kromé typu sbérnice) je mozné ménit pomoci acyklické komunikace. Tato
komunikace odpovidd objektdm Service Data Objects (SDO) protokolu CANopen. PFistup je mozné realizovat pomoci
funkci RDREC a WRREC podle IEC 61131-3.

@ Dalsi informace naleznete v doplitkovém dokumentu ,MultiControl / RollerDrive - Start-up and
Programming”.

Ethernet/I, Object Class Adapter = 0x64, Get Attribute Single, Set Attribute Single
Profinet, HW Identification acyclic access point, RDREC, WRREC
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6.6 Provoz

A POZOR

Nebezpeéi pohmozdéni pfi nedmyslném rozbéhu pohonu RollerDrive!
> PFed pfipojenim napéjeciho napéti zajistéte, aby se v rizikové oblasti dopravniku nezdrzovaly 74dné osoby.

> V rezimu ZPA provedou viechny pfipojené pohony RollerDrive inicializaéni béh po dobu maximalng étyf
sekund po zapnuti napéjeciho napéti!

@ Pokud Fizeni MultiControl funguje jako vstupni/vystupni zafizeni, nemdze samo&inné spoustét nebo
zastavovat motory ani provadét jiné akee. Potfebuje k tomu pokyny z nadfazeného fizeni, napt. PLC.

Kontrola pfed kazdym uvedenim do provozu

> Zkontrolujte viechna Fizeni MultiControl, zda na nich nejsou zadné viditelné skody.

> Prekontrolujte viechna ochrannd zafizeni.

> Zaijistéte, aby zadny pohon RollerDrive pFipojeny k fizeni MultiControl nebyl zablokovany.
>

Presné specifikujte a kontrolujte zpdsob pokladani prepravovaného materidlu.

P¥i provozu respektujte okolni podminky (viz ,Technické Gdaje” na strance 19).

Start

> Zaijistéte, aby pfi provozu byly dodrzeny stanovené okolni podminky (viz ,Technické Gdaje” na strance 19).
> Zapnéte napdjeci napéti.

> Zaslete na fizeni MultiControl pFislusny signdl.

Stop

Provoz dopravniku se zastavi v nésledujicich pFfipadech:
* Pokud dojde k vypnuti napéjeciho napéti
* Pokud neni pFitomen signdl pro spusténi

* Pokud je pfitomna chyba z pfisluiné ttidy chyb (viz ,Error Handling Settings” na strénce 45)
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Uvedeni do provozu a provoz

7 Postup pfi nehodé nebo poruse

Dopravnik ihned zastavte, odpojte jej od napéti a zajistéte proti neGmyslnému opé&tovnému zapnuti.
V pfipadé nehody: Poskytnéte prvni pomoc a aktivujte nouzové voldni.
Informujte pfislusného nadfizeného pracovnika.

Nechte poruchu odstranit odbornym personélem.

YV V.V VYV VYV O

Dopravnik uvedte opét do provozu az po schvéleni odbornym persondlem.
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Udriba a &igténi

7 Udriba a &igténi

A POZOR

Nebezpedi poranéni pfi nesprdvné manipulaci!
> Préce na 0drzbé a isténi nechte provéadét pouze autorizovanym a proskolenym (odbornym) persondlem.

> Prace na 4drzbé a &isténi provadéjte pouze v bezproudém stavu. Odpojte Fizeni MultiControl od napéti
a zajistéte je proti neGmyslnému opé&tovnému zapnuti.

> Instalujte vystrazné titky, které upozorfuiji na probihdiici prace na 4drzbé a &isténi.

7.1 Udriba

Kontrola Fizeni MultiControl

Samotné fizeni MultiControl je bezidrzbové. Aby nedochdzelo k poruchdm, je zapotrebi pravidelné kontrolovat

piipojky a Gchyty.

> V rémci pravidelnych kontrol a 4drzby dopravniku se vzdy ujistéte, Ze jsou Srouby Fizeni MultiControl pevné
dotazené, kabely spravné umisténé a Faddné pripojené k pfislusnym privodim.

Vyména Fizeni MultiControl

Pokud je Fizeni MultiControl poskozené nebo vadné, je tfeba je vyménit.

Nepokouseite se fizeni MultiControl otevfit!

> Nainstalujte nové fizeni MultiControl (viz ,Vyfazeni z provozu” na strance 65 a ,Montéz Fizeni MultiControl” na
strance 22).

> Provedte konfiguraci nového fizeni MultiControl (viz ,Uvedeni do provozu a provoz” na strénce 31).

Verze 1.6 (12/2019) Online
Preklad origindlniho navodu k obsluze 552768



Udrzba a &isténi

7.2 Cisténi
Prach a neéistoty mohou v kombinaci s vlhkosti zpUsobit zkrat v elektrickych obvodech. Ve zneéidténych prostiedich je
proto tieba pravidelnym &isténim zabranit zkratdm, které mohou fizeni MultiControl poskodit.

Pogkozeni Fizeni MultiControl nespravnym ¢isténim

> Neponotujte fizeni MultiControl do kapalin.

> V pfipadé potfeby prach a neistoty odsaite.
> Pokud je zapotiebi dokladngjsi vycisténi, odpoite Fizeni MultiControl od elekirického napdijeni, demontujte je
a vydistéte vlhkym hadfikem.
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8
8.1

Kontrolky na Fizeni MultiControl poskytuji informace o provoznim stavu dopravniku.

Popis stavy kontrolek:

Pomoc pFi poruchéach
Vyznam kontrolek LED

* Nesviti: Kontrolka je neustéle zhasnuta

Sviti: Kontrolka neustéle sviti

Pomoc pii poruchéach

Blik&, 1 Hz: Kontrolka bliké s frekvenci 1 Hz; pomér 1 : 1

Blik&, 2 Hz: Kontrolka bliké s frekvenci 2 Hz; pomér 1 : 1

- : Stav kontrolek je proménny

Vieobecné kontrolky
Power Ready Net Run  Fault Vyznam Priorita
Sviti Sviti Sviti Nesviti Pfipraveno k provozu, zadné chyba
- Sviti Blik& Nesviti ReZim spusténi sbérnice: Po spusténi se
1 Hz &eka 30 s, nez PLC navéze spojent.
- - - Blikne 1x Chyba v aplikaénim programu, napf. 1
timeout
- - - Blikne 2x Porucha komunikace: PFi startu nedoslo 3
bé&hem 30 s k navézani komunikace, nebo
byla ztracena komunikace s PLC. Chyba se
potvrdi automaticky.
- - - Blikne 3x Chyba pohonu RollerDrive: Chybny pohon 2
RollerDrive je indikovén blikanim pfislusné
kontrolky ,RD"
Nesviti Sviti - Blikne 4 x Chybi napdijeci napéti pro motory. 5
- - - Blikne 5x Chyba - podpéti 4
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Pomoc pii poruchéach

Power Ready Net Run  Fault Vyznam Priorita
- - - Blikne 6x Chyba - prepéti 4
- - - Blikne 7 x Teplota fizeni MultiControl je pfilis vysokd. 6
- - - Blikne 8x Ochrana proti pretizeni brzdového 7
prerusovaée je aktivni.
- - - Blikne 9 Porucha komunikace pomoci bitu
handshake. Viz ndvod pro aplikace ZPA
a ZPA+.
- - - Blikne 10x Chybi spojeni se sousednim prvkem. Viz

névod pro aplikace ZPA a ZPA+

- - - Blikne 11x Nakonfigurovany sousedni prvek vykazuje
chybu (viz ZPA+, ,RemoteEmergency”
v souboru log chyby)

Pokud se vyskytne vice chyb najednou, zobrazi se pouze chyba s nejvyssi prioritou.

> Odstranéni chyb viz Vyhledéavéni chyb” na strance 59.

Verze 1.6 (12/2019) Online
58z 68 Preklad origindlniho navodu k obsluze



Kontrolky pfivods

Pomoc pii poruchéach

Kontrolka Stav Vyznam

Sensor 1 Sviti Logicky stav sepnuti zobrazeného senzoru:  Nakonfigurovéana

Sensor 2 kladné logika a logicka ,1” (PNP 24 V, NPN 0 V) na vstupu — nebo —

Sensor 3 nakonfigurovana zaporna logika a logicka ,0” na vstupu

Sensor 4

/10 11/0 2 Sviti Logicky stav sepnuti zobrazeného vstupu/vystupu: Nakonfigurovéna

1/0 3 1/0 4 kladné logika a logicka ,1” (PNP 24 V, NPN 0 V) na vstupu — nebo —
nakonfigurovana zépornd logika a logickd ,0” na vstupu

RD 1 RD 2 Sviti Zobrazeny pohon RollerDrive pfijim& pozadovanou hodnotu

RD 3 RD 4

Link/Act A Sviti nebo blikd  Zobrazené sitové spojeni je OK

Link/Act B (u sbérnice typu

8.2 Vyhledéavani chyb

EtherCAT)

Rizeni MultiControl je komplexni systém. Mezi jednotlivymi prvky systému existuje mnoho korelaci. V takovém systému
mohou pfirozené vznikat také chyby, které mohou vyplyvat z procesu prepravy na dopravniku nebo ze souhry
jednotlivych komponent. Neni mozné detailné zobrazit viechny chyby a nelze vzdy pFifadit k dané indikaci presné
misto chyby. Pfesné&jsi diagnostiku Ize provadét pomoci PLC.

Pokud vyhledani a odstran&ni chyby neni Usp&sné, obratte se na podporu Interroll a pfipravte si nasledujici informace:

» Sériové &islo daného fizeni MultiControl

* Informace o konfiguraci

* Informace o stavech indikovanych kontrolkami

* Informace o chybovych kédech
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Pomoc pii poruchéach

Porucha Mozné pfi¢ina Odstranéni
Porucha komunikace Porucha spojeni s PLC > Zkontrolujte zapojeni
sbérnice

> Zkontrolujte typ sbérnice

> Zkontrolujte sifovou adresu
a nézev sbérnice

Chyba pohonu RollerDrive

Chybovy signdl z pohonu RollerDrive
nebo chybéjici pohon RollerDrive na
aktivovaném vystupu motoru

> Zkontrolujte konfiguraci
motoru

> Zaijistéte spravné pripojeni
viech pohon RollerDrive

> Zkontrolujte chyby podle
néavodu k pohonu RollerDrive

Chybi napdjeci napéti pro > Zkontrolujte elektrické

motory napdijeni (nouzové
zastaveni?)

Podpéti Napdieci napéti je pod hodnotou 19V > Zaijistéte, aby napdjeci napéti
bylo vys3i nez 22,8 V

Prepéti Napdjeci napéti je nad hodnotou 30 V. > Zaijistéte, aby napdjeci napéti

bylo nizsi nez 30 V

Rizeni MultiControl nepracuie,
nebo pracuje nespravné

Chybaéjici nebo nedostate¢né napdijeci
napéti

> Zaijistéte, aby napdjeci napéti
lezelo v zadaném rozmezi

> Zkontrolujte pFivody
a v pfipadé potreby je
opravte

Rizeni MultiControl je vadné
nebo poskozené

Aktivovala se interni ochrana nebo je
tato ochrana vadné

> Vyméte fizeni MultiControl
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Pomoc pii poruchéach

Porucha Mozné pficina Odstranéni
RollerDrive se neot&éi Pohon RollerDrive neni sprévné > Zaijistéte, aby napdjeci napéti
zasunuty, nebo je vadny lezelo v zadaném rozmezi

> Zkontrolujte privody
a v pfipadé potreby je
opravte

> V ptipadé potieby pohon
RollerDrive vyméte

Brzdovy prerusovaé je prehidty: > Nechte brzdovy prerusovaé
Aplikace generuije v rekuperaénim vychladnout
rezimu pfili§ mnoho energie, nebo je > Piipadné snizte teplotu okoli

napdjeci napéti prilis vysoké N .
Pel PP o > Zaijistéte, aby napdjeci napéti
lezelo v zadaném rozmezi
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Pomoc pii poruchéach

Kédy chyb

C. Zkratka KomentéF

0 ApplErrorNone Zadna chyba v aplikaénim programu

1 ApplErrUnk Neznémé chyba v aplika&nim programu

2 ApplErrSystemSevere Zavazna systémova chyba

3 ApplErrSystemMinor Drobné systémové chyba

4 ApplErrSystemWarning Varovani

5 PllErrltemNotFound Hledany objekt nebyl nalezen

6 ApplErrRange Cislo mimo platny rozsah hodnot

10 ApplErrNoTerminlinput Termindl neméd 7adné vstupni data

11 ApplErrStopByOperator Termindlova relace ukonéena

12 ApplErrParamilll Neplatny parametr nebo vstupni hodnota

13 ApplErrModulelnit Chyba inicializace modulu

14 ApplErrBufferOverflow Preteceni paméti

20 ApplErrinvalidBusConf Neplatna konfigurace sité nebo sbérnice

21 ApplErrBusCom Chyba komunikace v siti

22 ApplErrBusStartUp Restart sité po restartu systému

23 ApplErrNbrMsgRegister Pfijata zpréva od sousedniho prvku

24 ApplErrNbrMsgReceive Chyba pFi komunikaci se sousednim prvkem: porucha pfijmu

25 ApplErrNbrMsgTransmit Chyba pfi komunikaci se sousednim prvkem: porucha odeslani

26 ApplErrNbrMsglnvalid Chyba pfi komunikaci se sousednim prvkem: pfijata neplatné zprava

27 ApplErrNbrHandShake Chyba pFi komunikaci se sousednim prvkem: nebyla pfijata odpovéd na
zprévu handshake

28 ApplErrNbrLifeCheck Chyba pfi komunikaci se sousednim prvkem: nebyla pfijata zpréava
o dostupnosti sousedniho prvku

29 ApplErrNbrEmergency Chyba pfi komunikaci se sousednim prvkem: chybi odpovéd na hléseni
o nouzovém zastaveni

30 ApplErrErrorDataUpdate Chyba pfistupu k datdm chyb
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Pomoc pii poruchéach

C. Zkratka KomentéF

31 ApplErrErrorlogUpdate Chyba pfistupu k souboru log chyb

40 ApplErrPanelllMode Zména rezimu neni povolena

41 ApplErrPanelLedBlocked PFistup k fizeni kontrolek neni povolen

42 ApplErrinvalidApplConf Neplatné konfigurace aplikaéniho programu

50 ApplErrDriveError1 Chyba pohonu RollerDrive 1

51 ApplErrDriveError2 Chyba pohonu RollerDrive 2

52 ApplErrDriveError3 Chyba pohonu RollerDrive 3

53 ApplErrDriveError4 Chyba pohonu RollerDrive 4

60 ApplErrStateTable Chyba v aplika&nim programu

61 ApplErrCtrlError1 Specifické chyby aplikaéniho programu. Chyby programd ZPA/ZPA+ jsou
62 ApplErrCtriError2 Zﬁa/;ﬂs;{q:ﬂtﬁ;:lgrﬂfovem dokumentu ,MultiControl / RollerDrive - Start-up
63 ApplErrCtrlError3

64 ApplErrCtrlError4

65 ApplErrCirlError5

66 ApplErrCirlErroré

67 ApplErrCirlError7

68 ApplErrCtrlError8

69 ApplErrStartProgram Spusténi aplikaéniho programu neni mozné

70 ApplErrSysRestart (Re)start aplikagniho programu / systému

71 ApplErrPowerFail Chyba napéti: Selhani napajeciho napéti

90 ApplErrTemperature Chyba teploty: teplota odporu brzdového prerusovaée je pfilis vysokd
91 ApplErrLowVoltage Chyba napéti: napéjeci napéti (L1 nebo L2) je pfili nizké

92 ApplErrHighVoltage Chyba napéti: napdjeci napéti (L1 nebo L2) je pfilis vysoké
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Pomoc pii poruchéach

C. Zkratka KomentéF
93 ApplErrMotorVoltage Chyba napéti: chybi napéti na motoru
94 ApplErrOvcOverloaded Pretizeni pferusovaciho brzdového odporu
95 ApplErrRemoteEmergency Nouzové zastaveni od sousedniho pfedchoziho prvku
101 ApplErrinvalidStateTblConf ~ Chyba pfi nahrévani aplikagniho programu
102 ApplErrNewStateTable Nahrén novy aplikaéni program
103 ApplErrinvalidErrConf Neplatna konfigurace pro zvoleny aplikaéni program
104  ApplErrinvalidTeachParams ~ Neplatné parametry pro proces teach-in
105  ApplErrPapSaveConfig UloZeni nastavenych parametrd spojeni pro komunikaci se sousednimi prvky
neni mozné
106  ApplErrPapReadConfig Cteni nastavenych parametrd spojeni pro komunikaci se sousednimi prvky
neni mozné
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VyFazeni z provozu a likvidace

9 VyFazeni z provozu a likvidace

A POZOR

Nebezpedi poranéni pfi nesprdvné manipulaci!

> Vyiazeni z provozu nechte provadét pouze autorizovanym odbornym persondlem.

> Rizeni MultiControl vyFazujte z provozu pouze v bezproudém stavu.

> Odpoijte fizeni MultiControl od napéti a zajistéte je proti netmyslnému op&tovnému zapnuti.
9.1 Vyftazeni z provozu

> Odstrante viechny kabely z fizeni MultiControl.
> Povolte $rouby, pomoci kterych je fizeni MultiControl upevn&no na zékladni desce a fizeni sejméte.

> Pokud mé byt fizeni MultiControl kompletn& demontovéno, povolte také srouby, pomoci kterych je zakladni
deska pFipevnéna na rému dopravniku a sejméte z dopravniku také zékladni desku.

9.2 Likvidace

@ Provozovatel odpovidé za spravnou likvidaci fizeni MultiControl. Je pfitom tieba respektovat oborové
a mistni pfedpisy pro likvidaci fizeni MultiControl a jeho obalu.
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Priloha

10 Priloha
10.1 Prislusenstvi

Polozka Cislo polozky
Rozvadé&e pro ploché kabely S-1115717
Ploché vedeni napdjeciho napéti (25 m) S-1004030
Sitovy zdroj High Performance HP 5424 S-1113899
Sitovy zdroj High Performance HP 5448 S-1113900
Magneticky kli¢ S-64100210
Vedeni Y pro MultiControl S-1104460
Komunikaéni vedeni MultiControl (3 m) S-1104438
Zéaslepky MultiControl S-1104466
Bali¢ek:

3% pohon RollerDrive M8, zasouvaci

3x senzor M8, Sroubovaci

1x komunikace M12, $roubovaci

Prodluzovaci kabel RollerDrive EC310 (2 m) S-1004033
Prodluzovaci kabel RollerDrive EC5000 (2 m) S-1113897
Kabelovéa propojka pro ploché vedeni $-1004028
Kabelovéa propojka pro stinéni S-1113876
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Pfiloha

10.2  P¥eklad origindlniho prohléseni o shodé

Prohlaseni o shodé
Smérnice o elektromagnetické kompatibilité 2014/30/EU

Smérnice o omezeni pouzivani nebezpeénych latek

2011/65/EU

Timto prohlasuje vyrobce

Interroll Engineering GmbH
Haferhof 16
D-42929 Wermelskirchen

Némecko
* Rizeni Interroll MultiControl Al - &islo modelu 1103563
* Rizeni Interroll MultiControl Bl - &islo modelu 1103564

jejich shodu s prislusnymi predpisy a s pozadavky na oznaéeni CE podle vyse
uvedenych smérnic.

Seznam pouzitych harmonizovanych norem:
EN 61326-1:2013

EN 61000-3-2:2014

EN 61000-3-3:2013

EN 50581:2012

Zmocnénec pro sestavovani technickych podklad:
Interroll Engineering GmbH, Héferhof 16, D-42929 Wermelskirchen

Jorg Schiffler

Product Compliance Officer
Interroll Engineering GmbH
Wermelskirchen 8. 1. 2019
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