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K tomuto dokumentu

1 K tomuto dokumentu

1.1 Informace k tomuto ndvodu k obsluze

Tento ndvod k obsluze predstavuje fizeni Interroll DriveControl

* DriveControl 20

* DriveControl 54

* DriveControl 2048

V dalsich ¢astech tohoto dokumentu je z&asti pouZivano pouze oznaéeni ,fizeni".

Navod k obsluze je sougasti produktu a obsahuje dilezité pokyny a informace k roznym provoznim fézim Fizeni
DriveControl. Popisuje fizeni DriveControl v okamziku expedice z firmy Interroll.

Aktudlni verzi tohoto ndvodu k obsluze naleznete na internetu: www.interroll.com/support/

Veskeré 0daje a pokyny uvedené v tomto ndvodu k obsluze byly pfipraveny s ohledem na platné normy a predpisy
i na aktudlni stav techniky.

> Pro bezporuchovy a bezpeény provoz a pro dosazeni pfipadného zdruéniho plnéni si nejprve preététe navod
k obsluze a respektujte pokyny.

> Ndvod k obsluze uchovaveite v blizkosti Fizeni DriveControl.

> Navod k obsluze predeijte kazdému dalsimu maijiteli nebo uzivateli.

Za 3kody a poruchy provozu, které vyplyvaii z nerespektovéni tohoto névodu k obsluze, neprebird vyrobce
Z&dnou zéruku.

@ Pokud méte po pFeéteni ndvodu k obsluze dalsi dotazy, obratte se na zékaznicky servis Interroll. Kontaktni
osoby ve vasi blizkosti naleznete na www.interroll.com/contact/.

Pozndmky a pfipominky k naim ndvoddm k obsluze posilejte na adresu manuals@interroll.com.
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K tomuto dokumentu

1.2 Varovdni v tomto dokumentu

Varovani jsou uvadéna v té souvislosti, ve které mohou vzniknout rizika, na néz varovéni upozorhuije. Jsou sestavena
podle nasledujictho vzoru:

Druh a zdroj nebezpeti
Dusledky v pfipadé nerespektovani

> Opatteni pro eliminaci nebezpeti

Vystrazné hesla oznaéuji druh a zavaznost nasledkd, pokud nejsou respektovana opatreni pro eliminaci nebezpedi.

A ez T

Oznaduje bezprostiedné hrozici nebezpegil
Pokud nejsou uplatnéna opatteni pro eliminaci nebezpeéi, dochazi k tézkym poranénim nebo k usmrceni osob.

> Opatteni pro eliminaci

N .

Oznaéuje moznou nebezpeénou situacil

Pokud nejsou uplatnéna opatieni pro eliminaci nebezpeéi, mize dojit k tézkym poranénim nebo k usmrceni osob.

»> Opatieni pro eliminaci

A POZOR

Oznaduje potencidlng nebezpeénou situacil

Pokud nejsou uplatnéna opatteni pro eliminaci nebezpeéi, mize dojit k lehkym nebo stredné t&ézkym poranénim.

> Opatteni pro eliminaci

Verze 1.3 (09/2019) Online
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K tomuto dokumentu

Oznaduje situaci, kterd mize vést ke vzniku hmotnych skod.

> Opatteni pro eliminaci

1.3 Symboly

@ Tato znacka upozorfiuje na uziteéné a dilezité informace.

v’ Tato znatka oznaduje predpoklad, ktery musi byt splnén pred zahdjenim montaze nebo Gdrzby.
A Tato znacka oznaduje vieobecné bezpe&nostni informace.

»  Tato znacka oznaduje &innost, kterou je tieba provést.

e Tato zna¢ka oznaduje polozky v seznamu.

Verze 1.3 (09/2019) Online
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Bezpeénostni informace

2 Bezpeénostni informace
2.1 Stav techniky

Rizeni Interroll DriveControl je zkonstruovano s ohledem na platné normy a na sougasny stav techniky a je dodévano
v provozné bezpe&ném stavu. PFesto mohou pfi jeho pouzivani vzniknout nebezpeené situace.

ﬁ V pfipadé nerespektovani pokyni v tomto névodu k obsluze mize doijit k Zivot ohrozujicim poranénim!

Kromé toho je treba dodrzet predpisy pro prevenci Grazl platné v mist& pouziti stejné jako vieobecnd bezpe&nostni
pravidla.

2.2 PouZiti v souladu s danym Géelem
Rizeni DriveControl smi byt pouzivano vyhradné v promyslovém prostredi pro promyslové Géely v ramci meznich
vykonovych parametrd uvedenych v technickych ddaijich.

Slouzi k ovlédani pohond Interroll RollerDrive a pied uvedenim do provozu musi byt integrovéno do prepravni
jednotky nebo dopravniku.

2.3 PouZiti v rozporu s danym Géelem
Kazdé pouziti presahuiici oblast popsaného Géelu je povazovéno za pouziti v rozporu s danym Géelem, pfipadné je
treba pro takové pouziti ziskat souhlas spolegnosti Interroll Engineering GmbH.

Pouziti v prostordch, kde mohou rizné latky tvofit vybusnou atmosféru, resp. prasnou atmosféru, je zakézano. Stejné
tak je zakézéno pouziti v medicinském a farmaceutickém sektoru.

Instalace v nechrénénych prostorach ovlivnénych povétrnostnimi podminkami nebo v prostorach, kde vlivem
klimatickych podminek dochdzi k degradaci technickych zafizeni a hrozi jejich selhani, je povazovana za pouziti

v rozporu s danym G&elem.

Pouziti fizeni DriveControl neni uréeno pro soukromé koncové spotiebitele! Pouziti v bytovych prostorach je bez
dodateénych zkousek a bez aplikace pFislusnych opatteni pro zajisténi elektromagnetické kompatibility zakézano!

Pouziti pohonu jako bezpeénostniho dilu nebo realizace bezpeénostnich funkci timto pohonem neni pfipustna.

Verze 1.3 (09/2019) Online
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Bezpeénostni informace

24 Kvalifikace persondlu

Nekvalifikovany persondl neni schopen rozpoznat rizika, a je proto vystaven zvy$enému nebezpedi.

> Cinnostmi popsanymi v tomto névodu k obsluze proto povétuite pouze kvalifikovany persondl.

> Provozovatel odpovidé za to, ze persondl bude dodrzovat mistné platné predpisy a pravidla pro bezpeénou

prdci a preventivni opatrnost.
Tento navod oslovuje nésleduijici cilové skupiny:

Obsluha

Pracovnici obsluhy jsou zaskoleni pro obsluhu a &iténi Fizeni Interroll DriveControl a respektuji pFisluiné bezpe&nostni
predpisy.

Servisni persondl

Servisni persondl mé odborné technické vzdélani nebo absolvoval skoleni provadéné vyrobcem a provédi préce na
4drzbé a opravach.

Elektrotechnici

Elektrotechnici maji odborné technické vzdélani a kromé toho jsou schopni na zékladé svych znalosti, zkusenosti
a pfislusnych pokyn0 Fadné provadét prace na elekirickych zafizenich. Jsou schopni samostatné rozpoznat mozné
nebezpedi a predeijit $koddm na zdravi osob i hmotnym $kodam zpUsobenym elektrickym napétim.

Veskeré prace na elekirickém vybaveni smi provadét pouze elektrotechnici.

Verze 1.3 (09/2019) Online
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Bezpeénostni informace

2.5 Nebezpedi

Zde najdete informace o riznych druzich nebezpeci a o skoddach, které mohou vzniknout v souvislosti
s provozem pohonu DriveControl.

Poskozeni zdravi osob
»  Prdce na 0drzbg, instalace a opravéch zafizeni smi provédét pouze autorizovany odborny persondl pfi dodrzeni
platnych predpisd.

»  Pfed zapnutim pohonu DriveControl zajistéte, aby se v blizkosti dopravniku / dopravniho systému nezdrzoval
nepovolany persondl.

Elekifina

»  Prdce na instalaci a 0drzbé provédéjte pouze v bezproudém stavu. Odpojte pohon DriveControl od napéti
a zajistéte jej proti netmyslnému opé&tovnému zapnuti.

Pracovni prostfedi

»  Z oblasti, kde pracujete, odstraite nepotfebny material a predméty.

Poruchy pfi provozu

»  Pravideln& kontrolujte, zda jsou na fizeni DriveControl viditelnd poskozeni.

»  Pokud se objevi kouf, odpoijte Fizeni DriveControl ihned od napéti a zdjistéte je proti neGmyslnému opé&tovnému
zapnuti.

»  Neprodlené kontaktujte odborny persondl, aby zjistil pFi¢inu poruchy.

Udriba

»  Jelikoz se jedné o bezudrzbovy produkt, postaguje pravidelné kontrolovat, zda jsou na fizeni DriveControl
viditelné poskozeni.

»  Rizeni DriveControl nikdy neotevirejte!

Nedmyslny rozbéh

»  Zaijistéte, aby se pFipojené pohony RollerDrive nemohly neéekané rozb&hnout, zejména pFi montézi, ddrzbé
nebo v pfipadé poruchy.

Verze 1.3 (09/2019) Online
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2.6 Rozhrani pro jind zafizeni

PFi integraci Fizeni DriveControl do dopravniku mohou vzniknout zdroje nebezpeéi. Tyto zdroje nebezpeci nejsou
souéésti tohoto ndvodu k obsluze a musi byt analyzovény zvl&st pi vyvoii, instalaci a uvedeni dopravniku do provozu.

> Po integraci Fizeni DriveControl do dopravniku prekontrolujte pied spusténim celé zafizeni, zda se na ném
nevyskytly nové zdroje nebezpeéi.

2.7 Provozni rezimy / provozni faze

Normadlni provoz

Provoz v sestaveném stavu u zékaznika, kde je pohon souéésti dopravniku v rémci komplexniho zafizeni.
Zvléastni provoz

Zvlastni provoz jsou viechny provozni rezimy / provozni féze, které jsou zapotiebi pro zajisténi a udrzeni bezpeéného
normdlniho provozu.

Zvl&stni provozni rezim Pozndmka

Preprava/skladovéni -

Montéz / uvedeni do provozu V bezproudém stavu
Cisteni V bezproudém stavu
Udrzba/opravy V bezproudém stavu

Vyhledavéni poruch -

Odstranovani poruch V bezproudém stavu
Vyiazeni z provozu V bezproudém stavu
Likvidace -

Verze 1.3 (09/2019) Online
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Bezpeénostni informace

2.8 Souéasné platné dokumenty

Pro pouziti pohont DriveControl v souladu s danym Géelem je zapottebi dalsi dokumentace / ndvody k obsluze:
 Sitovy zdroj

* RollerDrive

* Popis dopravniku / pfepravni jednotky

Respektujte pokyny uvedené v ndvodech k obsluze pfipojenych zafizeni.

Verze 1.3 (09/2019) Online
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3 Informace o produkiu
3.1 Popis produktu

DriveControl je Fizeni uréené pro prepravni systémy, které ovlada rychlost a smér otééeni pohonu Interroll RollerDrive.

Rizeni Pouzitelné pohony RollerDrive

DriveControl 20 EC 310, EC 5000 Al 24 V DC (20 W a 35 W)

DriveControl 54 EC 310, EC 5000 Al 24 V DC (20 W a 35 W)

DriveControl 2048 EC 5000 Al 24 V DC, EC 5000 Al 48 V DC (20 W, 35 W, 50 W)

Rekuperace energie / ochrana proti prepéti

Pokud se pohon RollerDrive zastavi, nebo pokud se prudce snizi jeho rychlost, preméni se pohybova energie
piepravovaného materidlu v generatorovém rezimu pohonu RollerDrive na elekirickou energii. Tato energie se vrati
do systému, kde ji mohou vyuZit jiné pohony RollerDrive.

Pokud je rekuperovéno vétii mnozstvi energie, nez je mozné vyuzit, pfeméni se prebyteénd energie v Fizeni
DriveControl pomoci brzdového méni¢e na teplo. Brzdovy méni¢ se aktivuje, pokud napéti prekro&i hodnotu 26,5 V
(pohony RollerDrive s napétim 24 V) pipadné 56 V (pohony RollerDrive s napétim 48 V). Tim se eliminuji prilis vysoka
napéti v rémci systému.

Ochrana proti pretizeni

Odpor brzdového ménice je vybaven teplotnim &idlem. Pokud vlivem roznych vlastnosti dané aplikace (napt. vysoké
prepravované hmotnosti nebo vysoké rychlosti prepravy) dojde k pfilis €astému spinani odporu brzdového ménice,
moze se Fizeni DriveControl prehfét (vnitini teplota cca 90 °C) a poté se vypne. Pokud je aktivovéna teplotni ochrang,
ie tento stav indikovan prostiednictvim kontrolek LED a na pohony RollerDrive neni zasiléan z&4dny spoustéci signdl.
Kdyz se fizeni DriveControl ochladi, dojde k automatickému opé&tovnému rozb&hu pohonu RollerDrive, pokud je
piitomen spoustéci signdl.

Ochlazovéni probiha rychleji, pokud je fizeni DriveControl namontovéno na rovné plose, nejlépe kovové.

s vr

Zniéeni fizeni DriveControl vlivem prehfati

> Pokud je aktivovana teplotni ochrana, neprovadéjte reset napéti, nebot se pFi ném resetuji chyby.

Verze 1.3 (09/2019) Online
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Doba blokovéni pro zmény signélu

Nasledujici signdly jsou kvdli zaruéeni funkénosti chranény firmwarem v pfipadé nestabilni a kolisaijici hladiny signdlu.
To znameng, Ze po zméné signélu dojde k zaznamendni dalsi zmény az po 20 ms.

DriveControl 20 / DriveControl 54

* Prepinage DIP SPEED A, SPEED B, SPEED C, SPEED D, DIR, RAMP

* Vstupy Chyba RollerDrive, SPEED A, SPEED B, SPEED C, DIR

DriveControl 2048

* Otoény kédovaci prepinaé SPEED, otoény kédovaci prepinaé RAMP / DIR

* Vstupy Chyba RollerDrive, SPEED A, SPEED B, SPEED C, DIR

3.2 Konstrukce
DriveControl 20 / DriveControl 2048

S
—

o
[ )
CL ®
1 PFipojeni pohonu RollerDrive 5 Stitek s oznacenim
2 Pfipojeni napdjeciho napéti 6 Kryt prepinage DIP / otoéného kédovaciho piepinace

3 Upeviiovaci tfmen s otvorem pro 3roub se zdpustnou 7 Pfipojeni napdjeciho napéti
hlavou

4 LED ¢&ervend a zelend 8 Pripojeni vstupt/vystupd

9 Typovy stitek

Verze 1.3 (09/2019) Online
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DriveControl 54

®
©)

O » - ©
ﬂzm ﬁ;@“ b o
@?

1 Pipojeni pohonu RollerDrive 5 Prichodka pro pFipojeni napdjeciho napéti

2 Upeviovaci otvory 6 Kryt prepinage DIP a pFipojovacich svorek napéjeciho

napéti a vstupG/vystupd*; Typovy stitek
3 LED &ervend a zelend 7 Stitek s oznagenim

4 Prichodky pro pfipojeni vstupd/vystupl

*

Pro detailni popis pFipojek, viz ,Vstupy a vystupy” na strance 27.

3.3 Rozsah dodavky
DriveControl 20 / DriveControl 2048

DriveControl

PFipojovaci konektory napéjeciho napéti (WAGO 724-102/xxx-xxx)
PFipojovaci konektory vstupG/vystupd (WAGO 733-107 /xxx-xxx)
Pomdcka pro pfipojovaci konektory napdijeciho napéti (¢ernd)

Pomicka pro pFipojovaci konektory vstup/vystupl (zlutd)

DriveControl 54

DriveControl
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Informace o produktu

34 Technické Odaje Fizeni DriveControl 20 / DriveControl 54

DriveControl 20 DriveControl 54
Jmenovité napéti 24V DC, ochranné nizké napéti PELV
Napéfovy rozsah 19 az 26 V DC
Pfikon s pohonem RollerDrive: az 5 A

bez pohonu RollerDrive: 0,1 A

Stupen elektrického kryti IP 20 IP54
Chlazeni Konvekce

Hmotnost 500 g (veetn& zakladni desky)

Teplota okoli pfi provozu 0°Caz +40°C -30 °C az +40 °C
Teplota okoli pfi pfepravé a skladovani -40 °C az +85 °C

Relativni vlhkost vzduchu 5 az 95 %, nesmi dojit k roseni ani kondenzaci vlhkosti
Nadmoftskéa vyska instalace Max. 1 000 m

Montéz v nadmofskych vyskach nad 1 000 m je v zdsadé moznd.
Muze viak dojit ke snizeni vykonovych parametrd.

3.5 Technické Gdaje fizeni DriveControl 2048

Jmenovité napéti 24 V DC, ochranné nizké 48 V DC, ochranné nizké

napéti PELV napéti PELV
Napéfovy rozsah 19 0z 26 V DC 38 az 55V DC
Prikon s pohonem RollerDrive: az 8 A

bez pohonu RollerDrive: 0,1 A

Stupen elektrického kryti IP20

Chlazeni Konvekce

Hmotnost 500 g (véetné zdkladni desky)

Teplota okoli pfi provozu 0°Caz +40°C

Teplota okoli pFi prepravé a skladovani -40 °C az +85 °C

Relativni vlhkost vzduchu 5 az 95 %, nesmi dojit k roseni ani kondenzaci vlhkosti
Nadmoftskd vyska instalace Max. 1 000 m

Montéz v nadmofskych vyskach nad 1 000 m je v zdsadé moznd.
Muze viak dojit ke snizeni vykonovych parametrd.
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Informace o produktu

3.6 Pfepinaé DIP / otoény kédovaci prepinaé

Pomoci prepinacd DIP / otoénych kédovacich piepinacd je mozné zvolit rychlost a smér piepravy.

V dodavaném stavu jsou prepinaée DIP DIR a RAMP prepnuté do polohy OFF a piepinage DIP SPEED A, B, C, D do
polohy ON.

Pfepinaé DIP ON OFF

DIR Otaéeni pohonu RollerDrive ve sméru Otaéeni pohonu RollerDrive proti sméru
hodinovych ruci¢ek (pohled ze strany hodinovych rucicek (pohled ze strany
kabelu)* kabelu)*

SPEED A, B, C,D Nastaveni rychlosti ,Pfedvolba rychlosti pomoci piepinaéd DIP pro Fizeni DriveControl 20,

DriveControl 54" na strance 36

RAMP Urychlovaci a zpomalovaci rampa aktivovana

*Smér otééeni se obrdti, pokud je zapojen vstup DIR.

DriveControl 20

nnq%

(L LLL]
1 DIR 4 SPEED C
2 SPEED A 5 SPEED D
3 SPEED B 6 RAMP
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Informace o produktu

DriveControl 54
= ot ||]]
1 DIR 4 SPEED C
2 SPEED A 5 SPEED D
3 SPEED B 6 RAMP
DriveControl 2048
1 otoény kédovaci prepina¢ SPEED 2 otoény kédovaci prepinaé RAMP / DIR
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3.7 Rozméry
DriveControl 20 / DriveControl 2048
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Preprava a skladovéni

4 Pfeprava a skladovani

4.1 Pfeprava

A POZOR

Nebezpeéi poranéni pfi nespravné prepravé!

> Prace na piepravé nechte provadét pouze autorizovanym odbornym persondlem.

Je treba respektovat nésledujici pokyny:

> Palety neskladeijte na sebe.

Pred prepravou zkontrolujte, zda jsou Fizeni DriveControl spravné upevnénd.

PFi pFepravé se vyhnéte silnym nérazdm.

Po piepravé zkontrolujte kazdé fizeni DriveControl, zda na ném nejsou viditelnd poskozenti.

V ptipadé zjisténych poskozeni vyfotografujte poskozené dily.

YV V V VYV V

V pfipadé poskozeni pfi prepravé ihned informujte prepravce nebo spoleénost Interroll, abyste nepfisli
o pfipadny narok na ndhradu skody.

v

Rizeni DriveControl nevystavuite silnému kolisani teploty, nebof to moze vést ke kondenzaci vody.

4.2 Skladovéani

A POZOR

Nebezpeéi poranéni kvili nespravnému skladovani!

> Dbejte na spravné uskladnéni Fizeni DriveControl.

Je tieba respektovat nésledujici pokyny:
> Palety neskladeijte na sebe.

> Po skladovéni zkontrolujte kazdé fizeni DriveControl, zda na ném nejsou viditelnd poskozeni.
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5

5.1

Montaz a instalace

Montdaz a instalace

Varovéni pro montéaz

Nespravna manipulace pfi montazi fizeni DriveControl mize vést ke vzniku hmotnych $kod nebo ke zkréceni
Zivotnosti Fizeni.

>

YV V V V

5.2

\4

Rizeni DriveControl nesmi spadnout a nesmi byt nespravné pouzivéno, aby nedoslo ke vzniku 3kod uvnit?
fizeni.

PFed montézi zkontrolujte kazdé Fizeni DriveControl, zda na ném nejsou viditelna poskozeni.

Zaijistéte, aby Fizeni DriveControl nebyla pii montazi predepnutd (bez ohybového a torzniho zatizeni).
Do krytu nevrtejte zadné upeviovaci otvory a stévajici otvory nezvétiujte.

Zaijistéte, aby nedoslo k piekroéeni pFipustné provozni teploty vlivem vnéjsich zdrojb tepla.

Montéz fizeni DriveControl

Vyhledeijte rovnou plochu, na kterou se mé Fizeni DriveControl namontovat.

Pouzijte fizeni DriveControl jako 3ablonu a oznaéte stfedy obou montéznich otvord. Vzddlenost mezi
montdznimi otvory viz ,Rozméry” na strance 21.

V ozna&enych mistech vyvrtejte dva montézni otvory o @ 5,6 - 6 mm.
Nasroubuite Fizeni DriveControl.

Presvédite se, Ze t&leso Fizeni nebylo predepnuto.
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Montaz a instalace

5.3

A

Varovéni pro elektrickou montdaz

POZOR

Nebezpeéi Grazu pfi préci na elektrickych zaFizenich!

>
>

Prace na elektrické instalaci nechte provadét pouze odbornym elekirotechnickym persondlem.

Pred instalaci, odstran&nim nebo pFipojenim Fizeni DriveControl odpojte pfepravni zafizeni od napéti
a zajistéte je proti nezaddoucimu opé&tovnému zapnuti.

Vsechna pouzitd napdijeci napéti pfipojte na spoleénou kostru, aby nemohlo dochézet k vyrovnani proudd
pres DriveControl.

Zaijistéte spravné uzemnéni viech soucastek. Kvili nespravnému uzemnéni moze vzniknout staticky naboj,
ktery moze vést k poruse nebo predéasnému vypadku fizeni DriveControl.

Pouzijte vhodné spinaci a ochrannd zafizeni, kterd umozni bezpeény provoz.

Provozni napéti zapnéte teprve tehdy, kdyZ jsou pFipojena viechna vedent.

Nespravné provedend elekirickd instalace moze vést k poskozeni fizeni DriveControl.

YV V V VY VYV V V VY

Respektujte narodni predpisy pro elektrickou instalaci.

Rizeni DriveControl provozujte pouze s malym ochrannym napétim (PELV) 24 V resp. 48 V.

Nikdy neprovozuite fizeni DriveControl se stfidavym napétim.

Dbejte na spravnou polaritu napdjeciho napéti.

Zaijistéte, aby provedend elektroinstalace neméla zadny rusivy viv na fizeni DriveControl.

Pouzivejte pouze elekirickd vedeni, kterd jsou dostateéné dimenzovéna pro konkrétni podminky pouZiti.
Respektujte vypocty Ubytk( napéti ve vedenich.

Respektujte predpisy po instalaci elektrickych vedeni.

Konektory nevystavujte vysokému tahovému nebo tlakovému naméhani. V pfipadé ohnuti vedeni
u konektoru se mize poskodit izolace a fizeni DriveControl mize pFestat fungovat.

24z 58
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54 Elektroinstalace
Pfipojeni napajeciho napéti

@ Rizeni DriveControl je vybaveno interni, nevyménitelnou pojistkou, ktera slouzi vyhradné k ochrané zafizeni.
Ochranu napdijecich kabeld musi zaijistit provozovatel.

DriveControl 20 / DriveControl 2048

Potiebnd vedeni:

Pripojeni Prifez vodice

Vstupy/vystupy Flexibilni Zila: 0,08 az 0,5 mm?
Flexibilni Zila s koncovkou: 0,25 az 0,34 mm?
Odizolované délka: 5 az 6 mm

Napdijeci napéti Flexibilni Zila: HO5 (07) V-K 1,5 mm?

Voliteln& s koncovkou zily

Odizolované délka: 6 az 7 mm

> Konce zil pfipravte v souladu s doporuéenimi od vyrobcd kontaktd.

> Vedeni vstupl a vystupl zasuhite do pfipojovaciho konektoru pomoci Zluté pomicky (viz Vstupy a vystupy” na
strance 27).

> Vedeni napdijeciho napéti zasunte do pripojovaciho konektoru pomoci éerné pomicky.

> Zasurite pripojovaci konektor do Fizeni DriveControl.

> V pfipadé potfeby nastavte prepinaée DIP podle pozadavkd (viz ,Moznosti konfigurace” na strénce 35).

> Konektor pohonu RollerDrive zasufite tak, aby u Fizeni DriveControl byl ¢itelny popis ,RD” a aby na konektoru

popis mifil dozady, tj. aby nebyl ¢itelny.
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Montaz a instalace

DriveControl 54
Potiebnd vedeni:
Pfipojeni Prifez vodice
Vstupy/vystupy Flexibilni zila: 0,08 az 0,5 mm?

Flexibilni Zila s koncovkou: 0,25 mm?

Odizolovand délka: 5 az 6 mm

Napdijeci napéti Flexibilni zila: HO5 (07) V-K 1,5 mm?

YV V V V V

v

\4

Volitelné s koncovkou zily

Odizolovand délka: 8 mm

Konce 7il pfipravte v souladu s doporuéenimi od vyrobcd kontaktd.

Povolte oba $rouby Zlutého krytu pFipojovaciho prostoru.

Otevrete kabelové prichodky do pfipojovaciho prostoru podle pouzitych kabeld.
Provlecte kabely

Pripojte kabely vstupG a vystup¥ (viz ,DriveControl 54" na strance 26). Pro tento Géel posunte bilé soupdtko
vpravo (ve sméru kabelovych prichodek), provlecte kabely a poté posuite soupdtko zpét.

PFipojte kabely napéjeciho napéti (viz ,DriveControl 54" na strance 26). Pro tento G¢el zatlacte bilé tlagitko
dold a provlette kabely.

Vytvotte eliminaci tahového pnuti.

V pfipadé potfeby nastavte prepinaée DIP podle pozadavkd (viz ,Predvolba rychlosti pomoci prepinaéd DIP
pro fizeni DriveControl 20, DriveControl 54" na strénce 36).

Uzavrete kryt a dotéhnéte oba Srouby.
Vizudlné zkontrolujte pFipojovaci prostor a presvédéte se, Ze je zajisténo elektrické kryti podle stupné 54.

Konektor pohonu RollerDrive zasurite tak, aby u Fizeni DriveControl byl &itelny popis ,RD” a aby na konektoru
popis mifil dozady, 1. aby nebyl &itelny.

Verze 1.3 (09/2019) Online

26z 58 Preklad origindlniho navodu k obsluze



Montaz a instalace

55 Vstupy a vystupy
DriveControl 20 / DriveControl 2048
Pfipojeni pohonu RollerDrive 8 mm Snap-In, 5pélovy, zapojeni kontaktt podle DIN EN 61076-2

®‘
®
@

1U, 4 Vstup - chyba
2 Vystup - smér otééeni 5 Vystup - rychlost
3 Kostra

DriveControl 2048 - Zniéeni jednotky RollerDrive s nespravnymi hodnotami pfipojeni
> Nepokousejte se pouzivat zafizeni RollerDrive EC 5000 24V DC s napétim 48 V DC. To vede k zni¢eni
elektroniky motoru.
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Montaz a instalace

Pfipojeni napdjeciho napéti

I
il

]
O

2 GND (kostra)

PFipojeni napdijeciho napéti je provedeno dvoiité, aby bylo mozné napéti pFipojit z té strany, kterd je

z pohledu instalace vhodnéjsi. Obé pfipojky jsou uvniti vzajemné spojené. Napdjeni je mozné provést
prostiednictvim jiného Fizeni DriveControl, takto mohou byt spojena maximélné dvé Fizeni DriveControl za

sebou.
DriveControl 2048

DriveControl 20
+24 V nebo +48 V DC

+24 V DC

Uy
Pfipojeni vstupl/vystupd

1 COMMON GND - spole&nd kostra pro signdly 5 SPEED C - vstup pro predvolbu otééek
2 U, - napdjeci napéti pro signal ERROR 6 SPEED B - vstup pro predvolbu otéaéek
7 SPEED A - vstup pro piedvolbu otdéek

3 ERROR - chybovy vystup

4 DIR - smér otaceni

Uy, odpovida typicky napéti +24 V DC.
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DriveControl 54

Pfipojeni pohonu RollerDrive 8 mm Snap-In, 5pélovy, zapojeni kontaktt podle DIN EN 61076-2

1+24VDC 4 Vstup - chyba
2 Vystup - smér otééeni 5 Vystup - rychlost
3 Kostra

Pfipojeni napédjeciho napéti

?jﬁ

|

1 GND (kostra) 3 GND (kostra)
2 +24 V DC 4 +24V DC
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PFipojeni vstupl/vystupo

T T T T T T T M~
@ \ﬁ -
O—I~ .
1
@ v <
e 1T
©— = Im/Quot:
@ e o e
@ o o ™
oo I
e o
— i
1 COMMON GND - spoleénd kostra pro signdly 5 SPEED C - vstup pro piedvolbu otdek
2 24 V EXT - napdjeci napéti pro signal ERROR 6 SPEED B - vstup pro predvolbu otéagek
3 ERROR - chybovy vystup 7 SPEED A - vstup pro predvolbu otaéek
4 DIR - smér oté&eni

@ PFipojka napéjeciho napéti je provedena dvojité. Obé piipojky jsou uvnitf vzajemné spojené. Napdjeni je
mozné provést prostfednictvim jiného Fizeni DriveControl, takto mohou byt spojena maximélné dvé Fizeni
DriveControl za sebou.
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5.6 Schémata zapojeni

Ridici vstupy SPEED A, SPEED B, SPEED C, DIR a vystupni signal ERROR jsou prostrednictvim optickych vazebnich &lend
kompletné galvanicky oddélené od napdjeciho napéti U,.

Ridici vstupy a vystupni signdl jsou napdjené prostrednictvim externiho napéti U_ .. Spoleénd pipojka signalt SPEED
A, SPEED B, SPEED C, DIR a ERROR na kostru je COMMON GND.

EXT*

Zdakladni zapojeni fizeni DriveControl 20, DriveControl 54

+ mox. 10A

OF

— — | — 4 — — — - - - - - -
=
S Bt e il
GND  Us Us GND | |
b
DriveControl ! |
b
|
|
b
SPEED Common | |
A B C DR GND Uext ERROR | |
|
|
|
|
|
.

|
l +
1 Uext / 24 V DC

1 Napdjeci napéti U, = 24 V DC ze sifového zdroje (vedeni 1,5 mm?)

2 Dal3i fizeni DriveControl (vedeni 1,5 mm?)

@ Carkované &ary se pouzivaii pouze tehdy, pokud mezi fidicimi signdly a napdjecim napétim neni zapottebi
74dné galvanické oddéleni.

V takovém pfipadg jsou fidici signdly napdieny z hlavniho napdjeciho napéti U,
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Zdkladni zapojeni fizeni DriveControl 2048

+  max. 10A

OR

GND Us Us GND
DriveControl
SPEED Common
A B C DIR GND Uext ERROR

| l I l ;» ERROR

* Uext / 24V DC

1 Napdijeci napéti U, = 24 V DC / 48 V DC ze sitového zdroje (vedeni 1,5 mm?)

2 Dalsi fizeni DriveControl (vedeni 1,5 mm?)

Pro bezproblémové napojeni na fizeni PLC doporuéujeme pouzit oddélené fidici napéti U, 24 V DC.
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Minimalni zapojeni fizeni DriveControl 20, DriveControl 54, DriveControl 2048

+ max. 10 A

OF

GND  Us Us GND
DriveControl
SPEED Common
A B C DIR GND Uext ERROR

1 Napdjeci napéti U, = 24 V DC (DC 20 / DC 54), 24/48 V DC (DC2048) ze sitového zdroje (vedeni 1,5 mm?)

Toto zapojeni umozZfiuje zaddvat pozadované hodnoty otééek a sméru otééeni pres interni prepinace DIP
(DC20 / DC54) prislusné otoéného kédovaciho prepinace(DC2048).

Signal Error se nevyuziva, chyby jsou pouze indikovany &ervenou kontrolkou LED.

Signdly Start a Stopp je mozné Fidit zmé&nou Grovné signélu na pFipojce SPEED A.

Rizeni DriveControl a pohony RollerDrive se nesmi Fidit vypinénim a zapinanim napdjeciho napéti. Rizeni musi
probihat pies spoustéci signaly (SPEED A, B, C).
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Napoijeni vice chybovych signéld na jednu PLC

Aby bylo mozné chybovy signal vyhodnotit, musi byt vstup U, napdjen napétim 24 V DC.

Chybové signdly nejvyse Sesti fizeni DriveControl je mozné propoijit zapojenim do série. Na kazdou jednotku
DriveControl se tim snizuje logické oroven ,zadné chyba” o 1,1 V.

> Spojte vystup ERROR pfislusného fizeni DriveControl se vstupem U, dalsiho Fizeni DriveControl.

DriveControl DriveControl DriveControl
Q] 0O 0O

o o o

3 —_ — = = 3 3

3 3 3

° o o

=1 m =1 m =] m
o bl (w) Pl E [w) bl E

+24V DC

- — == GND

SPS
Eingang

Pokud neni pFipojeno provozni napéti, prepne vystup ERROR do chybového stavu. Tim je také zaruéeno spravné
zobrazovéni chyb, pokud byl propojen signdl z vice Fizeni DriveControl a na nékterém z t&chto Fizeni dojde k odpojeni
provozniho napéti resp. k chybé kabelu (ztréta kontaktu, zZlomeny kabel).

Po pfipojeni provozniho napéti je chybovy signdl pFitomen jesté tak dlouho, dokud interni mikrokontrolér nepfevezme
fizeni. Pokud neni pfitomna z&dné& chyba, odstrani se chybovy signdl cca 400 ms po zapnuti provozniho napéti.

Chybné polarita vede ke zniéeni fizeni DriveControl!

Dbeite na spravnou polaritu napdjeciho napéti U, .
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Uvedeni do provozu a provoz

6 Uvedeni do provozu a provoz
6.1 Uvedeni do provozu

Kontrola pFed prvnim uvedenim do provozu

> Zaijistéte, aby zakladni deska fizeni DriveControl byla spravné pfipevnéna na profilu a aby byly viechny
$rouby Fadné dotazené.

> Zaijistéte, aby na rozhranich k dalsim sou¢astkém nevznikala zadné dalsi nebezpedi.
> Zaijistéte, aby zapojeni odpovidalo specifikaci a zakonnym normém.

> Prekontrolujte viechna ochrannd zafizeni.

> Zaijistéte, aby se v nebezpeéné oblasti dopravniku nezdrzovaly zadné osoby.

6.2 Moznosti konfigurace

Nastaveni rychlosti

Rychlost pohonl RollerDrive je mozné pomoci fizeni DriveControl nastavit dvéma zpUsoby:

* intern& pomoci prepina&i DIP (DC20 / DC54) nebo pomoci 15 stupfiového otoéného kédovaciho piepinage (DC
2048). Toto je prednostni Feeni, které umoziuje jemné&isi odstupfiovani

* extern& pomoci trech digitdlnich vstupd v 8 stupnich (zmény rychlosti je mozné provadét i v probéhu provozu, takze
je mozné pfi odpovidajicim zapojeni realizovat prostrednictvim PLC funkce rampy).

Toto nastaveni rychlosti se v Fizeni DriveControl pfevede na analogové fidici napéti, které pohon RollerDrive
vyhodnoti jako zaddni pozadované hodnoty. Tyto pozadované hodnoty jsou nezavislé na prevodovce pohonu
RollerDrive a na jeho proméru.

Chovéni pohoni RollerDrive pFi zrychlovani a zpomalovéni je dané viastnim momentem setrvagnosti, pouzitou
prevodovkou, prepravni rychlosti, momentem setrvaénosti pfipojenych piepravnich véleckd, zvolenym provoznim
médiem a pFepravovanou hmotnosti.

@ Vlivem roznych jmenovitych otaéek pouzitych pohonl RollerDrive vychézeiji rizné otéeky.
* RollerDrive EC310 = jmenovité otaeky 6 000 1/min
¢ RollerDrive EC5000 Al = jmenovité otaeky 6 900 1/min
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Pfedvolba rychlosti pomoci pfepinaét DIP pro Fizeni DriveControl 20, DriveControl 54

Poloha prepinaée DIP Rychlost a prevodovy pomér pro RollerDrive EC310

SPEED na fizeni

DriveControl [m/s]

A B C D 9:1 12:1 16:1  20:1  24:1 36:1 48:1 64:1 96:1

on on on on 175 131 098 079 065 044 033 025 0,16
on on on off 1,63 1,22 0,92 0,73 0,61 0,41 0,31 0,23 0,15
on on off on 1,51 1,13 0,85 0,68 0,57 0,38 0,28 0,21 0,14
on on off off 139 104 078 063 052 035 026 020 0,13
on off on on 1,27 0,95 0,72 0,57 0,48 0,32 0,24 0,18 0,12
on off on off 115 086 065 052 043 029 022 016 011
on off off on 103 078 058 047 039 026 0,19 0,15 0,10
on off off off 092 069 052 041 034 023 017 0,13 0,09
off on on on 080 060 045 036 030 020 015 0,11 0,07
off on on off 068 051 038 031 025 017 013 0,10 0,06
off on off on 0,56 0,42 0,32 0,25 0,21 0,14 0,11 0,08 0,05
off on off off 044 033 025 020 017 011 0,08 006 004
off off on on 032 024 018 0,15 012 008 006 005 003
off off on off 021 015 012 009 008 005 004 003 002
off off off on 009 007 005 004 003 002 002 001 001
off off off off Podle signdld na vstupech SPEED A, B, C

Jmenovité hodnoty pfi teploté okoli 20 °C
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Poloha ptepinaée DIP Rychlost a prevodovy pomér pro RollerDrive EC5000 Al

SPEED na fizeni

DriveControl [m/s]

A B C D 9:1 13:1 181 21:1 30:1 42:1 49:1 78:1 108:1
on on on on 2,01 1,39 100 086 060 043 037 023 0,17
on on on off 187 129 093 080 056 040 034 022 0,16
on on off on 173 120 087 074 052 037 032 020 0,14
on on off off 160 1,0 080 068 048 034 029 0,18 0,13
on off on on 146 101 073 063 044 031 027 0,17 0,12
on off on off 132 091 066 057 040 028 024 0,15 0,11
on off off on 1,18 082 059 051 036 025 022 0,714 0,10
on off off off 105 072 052 045 031 022 0719 0,12 0,09

off on on on 0921 0,63 046 039 027 020 0,17 0,11 0,08
off on on off 077 054 039 033 023 017 0714 009 006
off on off on 0,64 044 032 027 019 014 0,12 0,07 0,05
off on off off 0,50 0,35 0,25 0,21 0,15 0,11 0,09 006 0,04
off off on on 03 025 018 015 011 008 007 004 003
off off on off 0,22 016 0,11 0,10 0,07 0,05 0,04 0,03 0,02
off off off on 0,09 006 004 004 0,03 0,02 0,02 0,01 0,01
off off off off Podle signali na vstupech SPEED A, B, C

Jmenovité hodnoty pfi teploté okoli 20 °C
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Uvedeni do provozu a provoz

Pfedvolba rychlosti pomoci digitalnich vstup pro fizeni DriveControl 20, DriveControl 54

Predpoklad: Viechny prepinage DIP jsou v poloze OFF.

> Externi vstupy SPEED A, B, C podle nize uvedené tabulky prepnéte na Grove signélu (H)igh nebo (Low), aby se
pohon RollerDrive spustil s pozadovanou rychlosti.

> Pokud chcete rychlost zménit, upravte odpovidajicim zpisobem signdly na vstupech SPEED A, B, C.

> Pro zastaveni pohonu RollerDrive nastavte viechny vstupy SPEED A, B, C na Groven signélu (L)ow.

Interni nastaveni rychlosti ma piednost. Pokud je rychlost zadand externé a jeden nebo vice internich
prepinact DIP SPEED A, B, C, D se prepne do polohy ON, zaéne se pohon RollerDrive otééet pfislusnou
intern& zadanou rychlosti, nezavisle na signdlech externich vstupd. Pokud jsou viechny interni prepinage DIP
SPEED A, B, C, D v poloze OFF, ot&¢i se pohon RollerDrive opét rychlosti, kterd je nastavend prostrednictvim
externich vstup0.

Vstupy Rychlost a pfevodovy pomér pro RollerDrive EC310

SPEED na fizeni

DriveControl [m/s]

A B C 9:1 121 16:1  20:1  24:1  36:1 48:1 64:1 96:1
H H H 1,75 131 098 079 065 044 033 025 0,16
H H L 147 10 082 066 055 037 027 021 014
H L H 119 089 067 053 044 030 022 0,17 01
H L L 091 068 051 0,41 034 023 017 013 0,08
L H H 065 049 036 029 024 016 012 009 0,06
L H L 037 028 021 0,17 014 009 007 005 003
L L H 009 007 005 004 003 002 002 001 001
L L L 0 0 0 0 0 0 0 0 0

Jmenovité hodnoty pfi teploté okoli 20 °C

Verze 1.3 (09/2019) Online
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Uvedeni do provozu a provoz

Vstupy Rychlost a prevodovy pomér pro RollerDrive EC5000 Al
SPEED na fizeni
DriveControl [m/s]
A B C 9:1 13:1 181 21:1 30:1 42:1 49:1 78:1 108:1
H H H 2,01 1,39 100 086 060 043 037 023 0,17
H H L 168 1,17 084 072 050 036 031 0,19 0,14
H L H 136 094 068 058 041 029 025 0,16 0,11
H L L 1,03 072 052 044 031 022 0719 0,712 0,09
L H H 074 051 037 032 022 016 014 008 0,06
L H L 041 028 021 018 0,12 009 008 005 0,03
L L H 0,09 006 004 004 003 002 002 001 0,01
L L L 0 0 0 0 0 0 0 0 0
Jmenovité hodnoty pii teploté okoli 20 °C
Verze 1.3 (09/2019) Online
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Uvedeni do provozu a provoz

Zrychleni p¥i pouiziti pfepinace DIP RAMP pro zrychlovaci a zpomalovaci rampu v Fizeni
DriveControl 20, DriveControl 54

Poloha prepinac¢e DIP RAMP
ON OFF

Urychlovaci a zpomalovaci rampa t = 0,39 s je zapnutd.  Pohon RollerDrive zrychluje a zpomaluje v zavislosti na

Cas se vztahuje k maximdlni rychlosti. PFi predvolbé nizsi  aplikaci v co nejkrat3im éase.
rychlosti se rampy dmérné zkracuii.
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Pfedvolba rychlosti pfes otoény kédovaci prepinaé pro fizeni DriveControl 2048

Poloha otoéného kédovaciho
prepinace na pohonu

Uvedeni do provozu a provoz

Rychlost a prevodovy pomér pro RollerDrive EC5000 Al

[m/s] pro promér valecku 50 mm

RollerDrive
9:1 13:1 181 21:1  30:1 42:1 49:1 78:1 108:1

F 2,01 139 100 08 060 043 037 023 0,17
E 187 129 093 080 056 040 034 022 0,16
D 173 120 087 074 052 037 032 020 0,14
C 160 1,0 080 068 048 034 029 0,18 0,13
B 146 101 073 063 044 031 027 017 012
A 132 091 066 057 040 028 024 015 0,11
9 118 082 059 051 036 025 022 014 0,10
8 105 072 052 045 031 022 0,19 012 009
7 091 063 046 039 027 020 017 0,11 0,08
6 077 054 039 033 023 0,17 0,14 0,09 0,06
5 064 044 032 027 019 014 0,12 007 005
4 050 035 025 021 015 011 0,09 006 004
3 03 025 018 015 0,11 008 0,07 004 0,03
2 022 016 011 0,10 007 005 004 003 002
1 009 006 004 004 003 002 002 001 0,01
0 Podle signdli na vstupech SPEED A, B, C

Jmenovité hodnoty pfi teploté okoli 20 °C
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Uvedeni do provozu a provoz

Pfedvolba rychlosti pfes digitdlni vstupy DriveControl 2048

Predpoklad: Viechny prepinage DIP jsou v poloze OFF.

> Externi vstupy SPEED A, B, C podle nize uvedené tabulky prepnéte na Grove signélu (H)igh nebo (Low), aby se
pohon RollerDrive spustil s pozadovanou rychlosti.

> Pokud chcete rychlost zménit, upravte odpovidajicim zpisobem signdly na vstupech SPEED A, B, C.

> Pro zastaveni pohonu RollerDrive nastavte viechny vstupy SPEED A, B, C na Groven signélu (L)ow.

Interni nastaveni rychlosti ma piednost. Pokud je rychlost zadané externé a zméni se nastaveni otoéného
kédovaciho prepinaée SPEED, zagne se pohon RollerDrive otééet pfislusnou interné zadanou rychlosti,
nezavisle na signdlech externich vstupd. Pokud se interni kédovaci piepinaé SPEED prepne zpét do polohy
0", ot&éi se pohon RollerDrive opét rychlosti, kterd je nastavend prostiednictvim externich vstupd.

Vstupy
SPEED na fFizeni

DriveControl

Rychlost a pfevodovy pomér pro RollerDrive EC5000 Al

[m/s]

Jmenovité hodnoty pfi teploté okoli 20 °C

A B C 9:1 13:1 18:1  21:1  30:1 42:1 49:1 78:1 108:1
H H H 2,01 139 100 08 060 043 037 023 0,17
H H L 168 1,17 084 072 050 036 031 019 0,14
H L H 136 094 068 058 041 029 025 016 011
H L L 103 072 052 044 031 022 019 012 0,09
L H H 074 051 037 032 022 0716 014 008 006
L H L 0,41 028 0,21 018 012 009 008 005 003
L L H 009 006 004 004 003 002 002 001 0,01

L L L 0 0 0 0 0 0 0 0 0
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Uvedeni do provozu a provoz

Otoény kédovaci prepinaé DIR/RAMP DriveControl 2048

Poloha otoéného kédovaciho Smér otéceni pohonu RollerDrive Doba trvéni rampy
prepinace DIR/RAMP na fizeni z pohledu od kabelu [s]
DriveControl

0 Proti sméru hodinovych rucic¢ek 0

1 0,2
0,3
0,45
0,675

15

Ve sméru hodinovych ruci¢ek 0
0,2
03
0,45
0,675

19

M| MmO 0@ | > | 0| o|N (o, |~ wWw(N
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Udrzba a &isténi

7 Udrzba a &isténi

A POZOR

Nebezpeéi poranéni pfi nesprdavné manipulaci!
> Préace na Gdrzbé a &isténi nechte provadét pouze autorizovanym a proskolenym (odbornym) persondlem.

> Prace na 0drzbé a &isténi provadéjte pouze v bezproudém stavu. Odpojte pohon DriveControl od napéti
a zajistéte jej proti neimyslnému op&tovnému zapnuti.

> Instalujte vystrazné titky, které upozorfuji na probihaijici prace na 4drzbé a &isténi.

7.1 Udriba

Kontrola ¥izeni DriveControl

Samotné fizeni DriveControl je bezddrzbové. Aby nedochézelo k poruchdam, je viak zapottebi pravidelng kontrolovat

pfipojky a dchyty.

> V rémci pravidelnych kontrol a 4drzby dopravniku se vzdy ujistéte, Ze jsou Srouby Fizeni DriveControl pevné
dotazené, kabely spravné umisténé a fadné pripojené k pfislusnym pfivodim.

Vyména ¥izeni DriveControl

Pokud je Fizeni DriveControl poskozené nebo vadné, je tieba je vyménit.

Nepokouseijte se fizeni DriveControl otevfit!

> Nainstalujte nové Fizeni DriveControl (viz ,Vyfazeni z provozu” na strance 48 a ,Montdz Fizeni DriveControl”
na strance 23).

Verze 1.3 (09/2019) Online
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Udriba a &igténi

7.2 Cisténi

Prach a neéistoty mohou v kombinaci s vlhkosti zpUsobit zkrat v elektrickych obvodech. Ve zne&isténych prostiedich je
proto treba pravidelnym &isténim zabrénit zkratdm, které mohou fizeni DriveControl poskodit.

Pogkozeni Fizeni DriveControl nespravnym ¢&iténim

> Neponotuijte fizeni DriveControl do kapalin.

> V piipadé potieby prach a neéistoty odsaite.

> Pokud je zapotiebi dikladn&jii vycisténi, odpoijte Fizeni DriveControl od elekirického napdjeni, demontuite je
a vycistéte vlhkym hadikem.

Verze 1.3 (09/2019) Online
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Pomoc pii poruchéach

8 Pomoc pii poruchéach

8.1 Vyhledéavani chyb

Porucha

Mozné pfi¢ina

Odstranéni

Rizeni DriveControl nepracuje
nebo pracuje nespravné

Chybi napdjeci napéti

>

Zaijistéte, aby vystupni napéti
napdjeciho zdroje lezelo

v zadaném rozmezi.
Zkontrolujte pFivody

a v pfipadé potreby je
opravte.

Chybné poloha prepinage DIP /
otoéného kédovaciho prepinace

Zkontrolujte polohu
prepinacd DIP a pFipadné ji
upravte (viz ,Prepina¢ DIP /
otoény kédovaci prepinag”
na strénce 19).

Rizeni DriveControl je vadné
nebo poskozené

Aktivovala se interni ochrana nebo je
tato ochrana vadné

PFi nésledujicich poruchach se spind chybovy signdl:

¢ Chyba pohonu RollerDrive

* Pohon RollerDrive neni pfipojen

* Chyba prekro¢eni/podkroceni rozsahu meznich napéti

* Odpor prerudovace je piehiaty

¢ Inicializaéni faze

Vyména Fizeni DriveControl

46z 58
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Pomoc pii poruchéach

8.2 Vyznam kontrolek LED

Kontrolky LED informuiji o provoznim stavu fizeni DriveControl a pohoni RollerDrive.

Popis Parametr LED LED RD-Speed Error Pozndmka

Ready Fault
Vadnd poijistka Off On =0 Oprava neni moznd
RD-ERROR High On/B BL nezménéno  High  Vyména pohonu RollerDrive

resp. identifikace chyby
pohonu RollerDrive

RD neni spravné pripojen  Odpovidé  On/B BL nezménéno  High  PFipojeni pohonu RollerDrive
RD-ERROR
High
Prekrogeni/podkro&eni ReZim Off BL =0 High  samoodstranitelng, pokud
mezniho napéti UBmin24, 24V / se napéti UB vrdti do
UBmax24, UBmin48, 48V * pfipustného rozsahu
UBmax48*
Nadmérné teplota T2T, On B =0 High  PFerusovaé deaktivovén,
prerusovace chlazeni pferusovace na T,
< Tohmen
PFetizeni pferuiovace Prerusovaé  Off B =0 High  samoodstranitelné
byl aktivni
RD se ot&éi Zadna B Off #0 low -
chyba
RD se neotdéi Zadna On Off =0 Llow  chybi signdl ,Start”
chyba
Inicializaéni féze Off On =0 High

*48 V pouze pro DriveControl 2048
BL = kontrolka bliké pomalu = 0,5 s sviti - 1,5 s nesviti

B = kontrolka bliké rychle = 0,5 s sviti - 0,5 s nesviti

Verze 1.3 (09/2019) Online
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VyFazeni z provozu a likvidace

9 VyFazeni z provozu a likvidace

A POZOR

Nebezpeéi poranéni pfi nesprdavné manipulaci!

> VyFazeni z provozu nechte provédét pouze autorizovanym odbornym persondlem.
> Rizeni DriveControl vyFazuijte z provozu pouze v bezproudém stavu.
> Odpojte pohon DriveControl od napéti a zajistéte jej proti nedmyslnému opé&tovnému zapnuti.
9.1 Vyfazeni z provozu
> Odstrarite viechny kabely z fizeni DriveControl.
> Povolte Srouby, pomoci kterych je fizeni DriveControl upevnéno na ramu dopravniku.
> Sejméte Fizeni DriveControl z rému dopravniku.

9.2 Likvidace

@ Provozovatel odpovidé za spravnou likvidaci fizeni DriveControl. Je pFitom tieba respektovat oborové
a mistni piedpisy pro likvidaci fizeni a jeho obalu.

Verze 1.3 (09/2019) Online
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10
10.1
Pfipojeni vstupU/vystupo

Vstup 24 V (Pin 2)

Priloha

Priloha

Elektrické parametry pfipojek DriveControl 20, DriveControl 54

Vlastnosti galvanicky oddéleno

Napéfovy rozsah 19 az 26 V DC

Elekiricka pevnost izolace max. 500 V 1 min, 50 Hz

Ochrana proti piepélovani max. 30 V DC

Prikon max. 100 mA je treba zaijistit externim zapojenim

Vystup ERROR (pin 3)

Vlastnosti

galvanicky oddéleno, napdjeni cizim napétim nent pfipustné

Elektrické pevnost izolace max. 500 V., 1 min, 50 Hz

Uroven logického signalu pfi chybé ~ max. 1V DC ie zapotiebi externi odpor zatéze
podle GND

Vystupni proud pfi chyb& max. 1 mA

Uroven logického signdlu, pokud 10 0z 26 V DC

neni pfitomna chyba

Vystupni proud, pokud neni max. 50 mA Neni chranéno proti zkratu

pfitomna chyba
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Priloha

Vstupy SPEED A, SPEED B, SPEED C, a DIR (Pin 4-7)

Vlastnosti oteviené kontakty, galvanicky oddéleno

Ochrana proti piepélovani max. 30 V DC

Ochrana proti prepéti max. 30 V DC permanentni, bez vy3sich
harmonickych frekvenci

Elekiricka pevnost izolace max. 500 V., 1 min, 50 Hz

Uroven signdlu Low 0az1VDC Logickd 0 = L = neaktivni

Vstupni proud Low max. 0,1 mA

Uroven signalu High 19 az 26 V DC Logickd 1 = H = aktivni

Vstupni proud High 2,50z 4,5 mA

Verze 1.3 (09/2019) Online
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Pfipojeni pohonu RollerDrive
Napdieci napéti (pin 1, 3)

Jmenovitd hodnota

24V DC

Priloha

Napéfovy rozsah

19 0226V DC

Zbytkové zvInéni

max. 600 mV,,

Jmenovity proud

2,3 mA

Rozbé&hovy proud max. 5 A max. 250 ms > 2,3 A,
Casové zavisly probéh proudu,
trojohelnikovy tvar, ¢&initel zaplnéni
<19%

Elektricka pevnost pfi rekuperaci max. 35V DC bez vys3ich harmonickych frekvenci

Vystup smér otééeni

max. 500 ms; po 500 ms musi byt
rezervni napéti < 27V,

Cinitel zaplnéni max. 27 %

Vlastnosti bez galvanického oddéleni, odolné proti zkratu, napdjeni cizim napétim neni
pripustné

Ochrana profi prepéti max. 30 V DC

Otééeni proti sméru hodinovych max. 4 V logicka 0

ruéicek

Vystupni proud Low max. 1 mA Odpor zétéze = 57 kQ

Otdééeni po sméru hodinovych min. 7 V logické 1

rudicek

Vystupni proud High max. 0,2 mA pfi zkratu
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Priloha

Vstupy chyby (pin 4)

Vlastnosti neni galvanicky oddéleno
Ochrana proti piepélovani max. 30 V DC
Max. napéti 30V DC
Uroven signdlu Low max. 8,5V DC @1,5mA
Logicka 0 = L = z&dné chyba

Chybovy proud Low 1,5 mA

max. 5 mA
Uroven signalu High 12 @z 30V DC Logickd 1 = H = chyba
Chybovy proud High max. 0,01 mA

Vystup rychlosti (pin 5)

Vlastnosti

neni galvanicky oddéleno

Rozsah nastaveni otécek, Fidici
napéti motoru

230210V DC

RollerDrive se otaéi

Oblast zpomaleni/zastaveni 0az2VDC RollerDrive se neot&éi

PFesnost fidiciho napé&ti motoru 5% Ridici napéti od 2,3 do 10 V DC pFi
21°C

ZvInéni Fidiciho napéti motoru 250 mV,, 50Q

max. zatéZovaci hodnota fidiciho 0,16 az 2 mA Vstupni odpor pohonu RollerDrive:

proudu motoru

66 kQ

Rychlost zmény

4,5 az 5 V/ms

0 - 100 % fidictho napéti motoru

52258
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10.2
Pfipojeni vstupU/vystupo

Vstup 24 V (Pin 2)

Priloha

Elekirické parametry p¥ipojek DriveControl 2048

Vlastnosti galvanicky oddéleno

Napéfovy rozsah 19 az 26 V DC

Elektricka pevnost izolace max. 1000 V., 1 min, 50 Hz

Ochrana proti prepélovani max. 60 V DC

Prikon max. 50 mA je treba zaijistit externim zapojenim

Vystup ERROR (pin 3)

Vlastnosti

galvanicky oddéleno, napdieni cizim napétim neni pfipustné

Elektrické pevnost izolace

max. 1000 V 1 min, 50 Hz

Uroven logického signdlu pfi chybé ~ max. 1V DC ie zapotiebi externi odpor zatéze
podle GND

Vystupni proud pfi chyb& max. 0,1 mA

Uroven logického signdlu, pokud 10 0z 26 V DC

neni pfitomna chyba

Vystupni proud, pokud neni max. 50 mA Neni chranéno proti zkratu

pfitomna chyba
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Priloha

Vstupy SPEED A, SPEED B, SPEED C, a DIR (Pin 4-7)

Vlastnosti oteviené kontakty, galvanicky oddéleno

Ochrana proti piepélovani max. 60 V DC

Ochrana proti prepéti max. 58 V DC permanentni, bez vy3sich
harmonickych frekvenci

Elekiricka pevnost izolace max. 1000 V., 1 min, 50 Hz

Uroven signdlu Low 0az15VDC Logickd 0 = L = neaktivni

Vstupni proud Low max. 0,1 mA

Uroven signalu High 19 az 55V DC Logickd 1 = H = aktivni

Vstupni proud High 2,50z 4,5 mA
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Pfipojeni pohonu RollerDrive
Napdieci napéti (pin 1, 3)

Jmenovitd hodnota

Priloha

24V DC/ 48V DC

Napéfovy rozsah 19 az 55V DC
Zbytkové zvInéni max. 800 mV,,
Jmenovity proud 23 A
Rozbé&hovy proud max. 8 A max. 1s> 10 A,
Casové zavisly probéh proudu
Elektricka pevnost pfi rekuperaci max. 58 V DC bez vys3ich harmonickych frekvenci

Vystup smér otaéeni

Vlastnosti

max. 500 ms

bez galvanického oddéleni, odolné proti zkratu, napdjeni cizim napétim neni
pfipustné

Ochrana proti prepéti max. 30 V DC

Otééeni po sméru hodinovych max. 4 V logicka 0

rugicek

Vystupni proud Low max. 1 mA Odpor zatéze = 57 kQ
Otééeni proti sméru hodinovych min. 7 V logické 1

ruéicek

Vystupni proud High max. 0,2 mA pfi zkratu
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Priloha

Vstupy chyby (pin 4)

Vlastnosti neni galvanicky oddéleno
Ochrana proti piepélovani max. 30 V DC
Max. napéti 30V DC
Uroven signdlu Low max. 8,5V DC @1,5mA
Logicka 0 = L = z&dné chyba

Chybovy proud Low 1,5 mA

max. 5 mA
Uroven signalu High 12 @z 30V DC Logickd 1 = H = chyba
Chybovy proud High max. 0,01 mA

Vystup rychlosti (pin 5)

Vlastnosti

neni galvanicky oddéleno

Rozsah nastaveni otécek, Fidici
napéti motoru

230210V DC

RollerDrive se otaéi

Oblast zpomaleni/zastaveni 0az2VDC RollerDrive se neot&éi

PFesnost fidiciho napé&ti motoru 5% Ridici napéti od 2,3 do 10 V DC pFi
21°C

ZvInéni Fidiciho napéti motoru 250 mV,, 50Q

max. zatéZovaci hodnota fidiciho 0,16 az 2 mA Vstupni odpor pohonu RollerDrive:

proudu motoru

66 kQ

Rychlost zmény

4,5 az 5 V/ms

0 - 100 % fidictho napéti motoru
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Pfiloha

10.3 EU Prohléaseni o shodé

EU Prohlaseni o shodé
Smérnice o elekiromagnetické kompatibilité 2014/30/EU

Smérnice o omezeni pouzivéni nebezpeénych latek 2011/65/EU

Timto prohlasuje vyrobce

Interroll Engineering GmbH
Haferhof 16

D-42929 Wermelskirchen
Némecko

der

¢ Interroll DriveControl 20
¢ Interroll DriveControl 54
¢ Interroll DriveConirol 2048

jeho shodu s prislusnymi predpisy a s pozadavky na oznaéeni CE podle vyse
uvedenych smérnic.

Seznam pouzitych harmonizovanych norem:
EN 60947-5-3:1999/A1:2005

EN 61000-6-2:2005/AC:2005

EN 61000-6-3:2007/A1:2011/AC:2012
EN 60204-1:2006/AC:2010

Zmocnénec pro sestavovani technickych podkladd:
Interroll Engineering GmbH, Héferhof 16, D-42929 Wermelskirchen

[

Jérg Schiffler //
Product Compliancg Officer, Interroll Engineering GmbH
Wermelskirchen 01.02.2019
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